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บทคัดย่อ 

โพรโทคคอลการเข้าถึงแบบสุ่มท่ีมีการใช้งานอย่างกว้างขวาง
ในระบบสื่อสารข้อมูลแบบแพ็กเกต ได้แก่ โพรโทคอลการเข้าถึง
หลายทางท่ีไวต่อคลื่นพาห์ และโพรโทคอลการเข้าถึงท่ีไวต่อการ
ยับยั้ ง  โดยเป็นโพรโทคอลท่ีพัฒนาเพื่อ ท่ีจะใช้ตรวจสอบ
ช่องสื่อสารก่อนการส่งสัญญาณ ระบบของโพรโทคอลการเข้าถึง
หลายทางที่ไวต่อคลื่นพาห์นั้นออกแบบมาเพื่อลดการชนกันของ
ข้อมูลในขณะทําการรับส่งข้อมูลถ้าพบว่าตัวกลางว่าง ส่วนโพร
โทคอลการเข้าถึงหลายทางท่ีไวต่อการยับยั้ง โดยเป็นโพรโทคอล
ท่ีพัฒนาเพื่อท่ีจะใช้แสดงสภาวะการมีอยู่หรือไม่มีอยู่ของผู้ใช้
ช่องสัญญาณในขณะนั้น ๆ ระบบของโพรโทคอลการเข้าถึงหลาย
ทางท่ีไวต่อการยับยั้งนั้นออกแบบมาเพื่อลดการชนกันของข้อมูล
ในขณะทําการรับส่งข้อมูลถ้าเทอร์มินอลทั้งสองออกจากกันแล้ว 
บทความนี้จะกล่าวถึงการศึกษาเพื่อหาประสิทธิภาพทาง
คุณลักษณะของวิสัยสามารถของโพรโทคอลการเข้าถึงหลายทาง
ท่ีไวต่อคลื่นพาห์นี้เทียบกับทราฟฟิกใช้งาน จากการจําลองการ
ทํางาน พบว่าวิสัยสามารถท่ีได้จากโพรโทคอลการเข้าถึงหลาย
ทางที่ไวต่อคลื่นพาห์และโพรโทคอลท่ีไวต่อการยับยั้ง สามารถ
ปรับปรุงสมรรถนะการทํางานได้ดีมากข้ึน 

คําสําคัญ: โพรโทคอลการเข้าถึงหลายทางท่ีไวต่อคลื่นพาห์ โพรโท
คอลการเข้าถึงหลายทางท่ีไวต่อคลื่นพาห์ การเข้าถึงหลายทาง 
ระบบสื่อสารข้อมูลแบบแพ็กเกต 

ABSTRACT 

Random access protocol as Carrier Sense Multiple 
Access (CSMA) and Inhibit Sense Multiple Access 
(ISMA) have been widely used in packet 
communication systems. The key feature of CSMA 
development is that each link with a pair of transmitter 
and receiver senses the medium and transmits a packet 
only if the medium is sensed idle. CSMA system has 
been designed as random access protocols in order to 
avoid the collision of packets by the absence of an 
acknowledgment packet for the receiving station. The 
key feature of ISMA development is that the access 
point sends a signal ‘idle’ when the access point is not 
receiving any packets. ISMA system has been designed 
as random access protocols in order to avoid the 
collision of packets if two terminals are out of range of 
each other. This paper presents the study about 
throughput of CSMA system for the offered traffic. 
Simulation results show that the throughput of CSMA 
system achieves well performance compared with the 
conventional multiple access protocol. 
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