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บทคัดยอ  

งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพื ่อ 1) เพื ่อพัฒนาและเพิ่มประสิทธิภาพการตรวจจับปายทะเบียนดวย YOLO และ  

การรูจำตัวอักษรดวยแสง (EasyOCR) 2) เพื่อศึกษาและหาเทคนิคและการใชอัลกอริทึมที่มีความถูกตองและมีประสิทธิภาพ

เพื่อออกแบบและพัฒนาระบบ ในการวิจัยน้ีใชเทคนิคการประมวลผลภาพที่ประกอบดวยการแปลงภาพเปนระดับสีเทา,  

การเบลอภาพดวยฟลเตอรเกาสเซียน, การคนหาขอบภาพดวยโซเบล, การวิเคราะหภาพไบนารี, การตรวจจับเสน, และการทำ

ความสะอาดภาพดวยการประมวลผลเชิงมอรโฟโลยี โดยการทดลองไดใชภาพปายทะเบียนทั้งหมดจำนวน 100 ภาพ 

พบวาวิธีการท่ีนำเสนอสามารถตรวจจับและอานปายทะเบียนไดความถูกตองเฉลี่ย 95.26% และ 78.68% ตามลำดับ  
 

คำสำคัญ: การตรวจจับปายทะเบียน, การประมวลผลภาพ, YOLO, OCR 

 

Abstract  

This research aims to 1) develop and enhance license plate detection using YOLO and Optical 

Character Recognition (EasyOCR) and 2) study and find techniques and algorithms that are accurate and 

efficient for system design and development. The research employs image processing techniques that 

include converting images to grayscale, applying Gaussian blur, edge detection using Sobel, binary image 

analysis, line detection, and image cleanup using morphological processing. The experiments utilized a total 

of 100 license plate images, and the proposed method achieved an average detection accuracy of 95.26% 

and a reading accuracy of 78.68%, respectively. 
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บทนำ 

เทคโนโลยีการตรวจจับและจดจำปายทะเบียนรถยนตอัตโนมัติ (Automatic License Plate Recognition: ALPR) 

ไดรับความสนใจอยางกวางขวาง เนื ่องจากสามารถชวยเพิ่มประสิทธิภาพและความปลอดภัยในการจัดการจราจร และ 

ใชในการบริหารจัดการพ้ืนท่ีจอดรถท่ีมีความสะดวกสบายมากข้ึน งานวิจัยของ Yang, S. et al. [1] ไดพัฒนาเทคโนโลยี ALPR 

ที ่รวมเซ็นเซอรและกลองสำหรับการอานปายทะเบียนในระบบจอดรถอัจฉริยะ โดยใชการถายภาพยานพาหนะและ 

การประมวลผลขอมูลผานเทคโนโลยีการอานอักขระดวยแสง งานวิจัยของ [2] Zhang, H., & Zhang, S. การอานตัวอักขระ

ดวยแสง (Optical Character Recognition: OCR) เปนเทคโนโลยีที่ชวยใหคอมพิวเตอรสามารถแปลงเอกสารที่มีลักษณะ

เปนภาพ เชน ปายทะเบียนรถยนต หรือเอกสารที่พิมพออกมา ซึ่งชวยใหระบบสามารถจดจำและอานตัวอักษรและตัวเลขบน

ปายทะเบียนรถยนตไดอยางแมนยำ 

การเพิ่มประสิทธิภาพการตรวจจับและอานตัวอักษรจึงจำเปนตองพัฒนาระบบเพิ่มเติม เพื่อเพิ่มความแมนยำและ

ประสิทธิภาพ งานวิจัยของ Siddharth Agrawal [3] ไดเสนอวิธีการตรวจจับและจดจำปายทะเบียนรถบรรทุกเพ่ือการพาณิชย

ในอินเดียสำหรับระบบชั่งน้ำหนักอัตโนมัติ โดยเนนการตรวจหาและระบุปายทะเบียน  งานวิจัยของ Li Yao, et al. [4]  

ไดพัฒนาระบบจดจำปายทะเบียนโดยใชเทคโนโลยีการเรียนรูเชิงลึก ซึ่งเปนที่นิยมอยางมากในประเทศจีนที่มีปายทะเบียน

หลายประเภท เชน ปายรถทหาร รถบรรทุกขนาดใหญ และปายรถของรัฐบาล งานวิจัยของ Jui-Sheng Chou, et al. [5]  

ไดเสนอระบบตรวจสอบและจดจำปายทะเบียนรถบรรทุกแบบเรียลไทมในพื ้นที ่ข ุดลอกแมน้ำ โดยใชเทคโนโลยี 

Convolutional Neural Networks (CNN) เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการทำงาน งานวิจัยของ Rayson Laroca [6] ไดเสนอ

วิธีการจดจำปายทะเบียนอัตโนมัติแบบเรียลไทมโดยใช YOLO และการเรียนรูเชิงลึกในการรูจำรูปภาพและตัวอักษรดวย CNN  

แมจะมีการศึกษาและพัฒนาเทคโนโลยีที่เกี่ยวของจำนวนมากในดานการตรวจจับและจดจำปายทะเบียน แตก็ยังมี

ชองวางในการพัฒนา โดยเฉพาะอยางยิ ่งในดานการเพิ่มความแมนยำและประสิทธิภาพในการทำงานในสภาพแวดลอม 

ท่ีทาทาย เชน แสงท่ีไมเพียงพอ สภาพอากาศท่ีหลากหลาย หรือมุมการมองท่ีแตกตางกัน 

ในงานวิจัยนี้ ผูวิจัยไดศึกษาและพัฒนาวิธีการตรวจจับปายทะเบียนดวย YOLOv7 และ การรูจำตัวอักษรดวยแสง

โดยใชกระบวนการอบรมโมเดลภาพแผนปายทะเบียนดวย Pytorch ผาน GPU เพื่อพัฒนาการตรวจจับในสภาวะการใชงาน

จริง โดยหลังจากการตรวจจับหมายเลขปายทะเบียนจะถูกอานดวย Easy-OCR เพ่ือใหไดผลลัพธท่ีแมนยำและรวดเร็ว 

 

1. วัตถุประสงคของการวิจัย 

 เปาหมายหลักของการวิจัยน้ีคือ การใชเทคนิคการประมวลผลภาพในการชวยใหภาพเพ่ือใหการตรวจจับแมนยำและ

การรูจำตัวอักษรดวยแสง ไดถูกตอง 

1.1 เพ่ือพัฒนาและเพ่ิมประสิทธิภาพการตรวจจับปายทะเบียนดวย YOLO และ การรูจำตัวอักษรดวยแสง 

 1.2 เพ่ือศึกษาและหาเทคนิคและการใชอัลกอริทึมท่ีมีความถูกตองและมีประสิทธิภาพเพ่ือออกแบบและพัฒนาระบบ 

 

2. เอกสารและงานวิจัยท่ีเกี่ยวของ 

2.1 ทฤษฎีท่ีเกี่ยวของ 

ในการตรวจจับปายทะเบียนรถยนต จำเปนตองใชเทคนิคการประมวลผลภาพเพื่อเตรียมภาพสำหรับการ

ตรวจจับ โดยการประมวลผลภาพจะชวยปรับปรุงคุณภาพของขอมูลภาพ ทำใหโมเดลสามารถเรียนรูและจำแนกปายทะเบียน

ไดอยางแมนยำ 
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(1) 

(2) 

(3) 

2.1.1 การแปลงภาพเปนระดับความเขมของสีเทา (Grayscale Conversion) การแปลงภาพจากสี

เปนระดับความเขมของสีเทานั้นเปนขั้นตอนพื้นฐานที่มีความสำคัญในกระบวนการประมวลผลภาพ เนื่องจากชวยลดความ

ซับซอนของขอมูลภาพ โดยการเนนที่ความเขมของพิกเซล ซึ่งชวยใหการวิเคราะหภาพมีความสะดวกและมีประสิทธิภาพมาก

ยิ่งข้ึน ดังสมการท่ี (1) 

𝑌𝑌 = 0.299𝑅𝑅 + 0.587𝐺𝐺 + 0.114𝐵𝐵 

โดยท่ี : 

 Y คือ คาความสวางของพิกเซลในระดับสีเทา 

 R คือ คาคอมโพเนนตสีแดงของพิกเซล 

 G คือ คาคอมโพเนนตสีเขียวของพิกเซล 

 B คือ คาคอมโพเนนตสีน้ำเงินของพิกเซล 

 

2.1.2 การเบลอภาพดวยฟลเตอรเกาสเซียน (Gaussian Blur) การใชฟลเตอรเกาสเซียนในการเบลอ

ภาพเปนวิธีที่ไดรับความนิยมในการลดสัญญาณรบกวนและการลดความคมของขอบภาพ เทคนิคนี้ชวยในการปรับลดความ

แตกตางระหวางพิกเซลท่ีอยูใกลเคียงกัน โดยการใชการกระจายแบบเกาสเซียนเพ่ือใหภาพมีความเรียบเนียนและชวยปรับปรุง

ความแมนยำในการตรวจจับขอบภาพ ดังสมการท่ี (2) 

𝐺𝐺(𝑥𝑥,𝑦𝑦) =
1

2𝜋𝜋𝜎𝜎2
ℯ �−

𝑥𝑥2 + 𝑦𝑦2

2𝜎𝜎2
� 

โดยท่ี : 

 𝐺𝐺(𝑥𝑥,𝑦𝑦) คือ คาฟลเตอรท่ีตำแหนง (𝑥𝑥, 𝑦𝑦) 

 𝜎𝜎 คือ พารามิเตอรท่ีกำหนดความกวางของการกระจาย ซึ่งมีผลตอความราบเรียบของการเบลอ 

 𝑥𝑥 และ 𝑦𝑦 คือ พิกัดของพิกเซลในมิติของภาพ 

 𝜋𝜋 และ 𝑒𝑒  คือ คาคงท่ีทางคณิตศาสตร 

 

2.1.3 การตรวจจับขอบภาพดวยเทคนิค (Sobel Edge Detection) การคำนวณความชันของพิกเซล

ในทิศทางแนวนอนและแนวตั้งเพื่อเนนขอบของวัตถุในภาพ การใชตัวกรอง Sobel ชวยในการระบุลักษณะขอบของวัตถแุละ

โครงสรางภายในภาพ ซึ่งเปนข้ันตอนสำคัญในการวิเคราะหภาพและการแยกแยะวัตถุ ดังสมการท่ี (3) 

 

𝐺𝐺𝑥𝑥 = �
1 0 −1
2 0 −2
1 0 −1

� ,  𝐺𝐺𝑦𝑦 = �
−1 −2 −1
0 0 0
1 2 1

� 

โดยท่ี : 

 การคำนวณความชันในทิศทางแนวนอน 𝐺𝐺𝑥𝑥 : ตัวกรองน้ีจะชวยคำนวณความเปลี่ยนแปลงของความเขม

ในทิศทางแนวนอนของภาพ ซึ่งชวยในการตรวจจับขอบท่ีมีการเปลี่ยนแปลงในทิศทางแนวนอน 

 การคำนวณความชันในทิศทางแนวตั้ง 𝐺𝐺𝑦𝑦 : ตัวกรองนี้จะชวยคำนวณความเปลี่ยนแปลงของความเขม

ในทิศทางแนวตั้งของภาพ ซึ่งชวยในการตรวจจับขอบท่ีมีการเปลี่ยนแปลงในทิศทางแนวตั้ง 
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(4) 

(6) 

(5) 

2.1.4 การแปลงรูปภาพขาวดำ (Binary Image Conversion) การแปลงภาพเปนภาพขาวดำ 

โดยการใชเทคนิค thresholding หรือวิธีการอื่น ๆ ชวยในการแยกแยะวัตถุออกจากพื้นหลังของภาพ การแปลงนี้ชวยลด 

ความซับซอนของขอมูลภาพและเพิ่มความชัดเจนในการแยกวัตถุ ซึ ่งเปนขั ้นตอนสำคัญในการปรับปรุงประสิทธิภาพ 

การประมวลผลภาพ ดังสมการท่ี (4) 

ℬ(𝑥𝑥,𝑦𝑦) = �1 𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼(𝑥𝑥,𝑦𝑦) ≥  𝒯𝒯
0 𝐼𝐼𝐼𝐼 𝐼𝐼(𝑥𝑥 ,𝑦𝑦) ≤ 𝒯𝒯 

โดยท่ี : 

 ℬ(𝑥𝑥,𝑦𝑦) คือ คาพิกเซลในภาพขาวดำท่ีตำแหนง 

 𝐼𝐼(𝑥𝑥,𝑦𝑦) คือ คาความเขมของพิกเซลในภาพตนฉบับท่ีตำแหนง 

 𝒯𝒯 คือ คา threshold ท่ีใชในการแบงพิกเซล 

 

2.1.5 การใชการเปลี่ยนแปลง Hough (Hough Transform) สำหรับการตรวจจับเสนการเปลีย่นแปลง 

Hough เปนเทคนิคท่ีใชในการตรวจจับเสนตรงในภาพ โดยการแปลงพิกัดของเสนในภาพใหเปนพ้ืนท่ีในพารามิเตอร เทคนิคน้ี

ชวยในการระบุและวิเคราะหโครงสรางของเสนในภาพ ซึ่งมีความสำคัญในการวิเคราะหและการตรวจจับรูปแบบที่เปนเสน  

ดังสมการท่ี (5) 

𝓇𝓇 =  𝓍𝓍 𝑐𝑐𝑐𝑐𝑐𝑐 𝜃𝜃 + 𝑦𝑦 𝑠𝑠𝑠𝑠𝑠𝑠 𝜃𝜃 
โดยท่ี : 

 𝓇𝓇 คือ ระยะทางจากจุดกำเนิด (origin) ถึงเสนตรงท่ีกำหนด 

 𝜃𝜃 คือ มุมท่ีเสนตรงทำกับแกน x (อาจจะวัดเปนองศาหรือเรเดียน) 

 𝑥𝑥 และ 𝑦𝑦 คือ พิกัดของพิกเซลในภาพ 

 

2.1.6 การใชการดำเนินการทางสัณฐานวิทยา (Morphological Operations) การดำเนินการทาง

สัณฐานวิทยา เชน การทำการปด Closing ดังสมการที่ (6) และการทำการเปด Opening ดังสมการที่ (7) ใชในการปรับปรุง

และทำความสะอาดภาพ โดยการลบขอบกพรองและเพิ่มความชัดเจนของภาพ เทคนิคเหลานี้ชวยในการเตรียมขอมูลภาพให

เหมาะสมกับการประมวลผลในข้ันตอนถัดไป  

𝐴𝐴 ∙ 𝐵𝐵 =  (𝐴𝐴 ⊕𝐵𝐵) ⊖𝐵𝐵.  
โดยท่ี : 

 𝐴𝐴 คือ ภาพตนฉบับ 

 𝐵𝐵 คือ โครงสรางของการทำการขยาย (Structuring Element) 

 ⊕ คือ การทำการขยาย (Dilation) 

 ⊖ คือ การทำการหด (Erosion) 
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(7) 

 

𝐴𝐴 ∘ 𝐵𝐵 =  (𝐴𝐴 ⊖𝐵𝐵) ⊕𝐵𝐵. 
โดยท่ี : 

 𝐴𝐴 คือ ภาพตนฉบับ 

 𝐵𝐵 คือ โครงสรางของการทำการขยาย (Structuring Element)  

 ⊖ คือ การทำการหด (Erosion) 

 ⊕ คือ การทำการขยาย (Dilation) 

 

2.2 งานวิจัยท่ีเกี่ยวของ 

Pongsatorn Kornkaseam [7] ไดทำการวิจัยเรื่องเทคนิคการรูจําตัวอักษรบนปายทะเบียนรถยนต และจําแนกปาย

ทะเบียนรถยนตในประเทศไทย กระบวนการทํางานประกอบดวย 3 กระบวนการหลัก คือ 1. การตรวจหาตําแหนงตัว

อักษรบนปายทะเบียนรถยนต โดยใชการแบง สวนของตัวอักษรดวยวิธีการกําหนดคาขีดแบง 2. การรูจําตัวอักษรบนปาย

ทะเบียนรถยนต โดยใชตัวกรองคามัธยฐาน ใชการกําหนดคาขีดแบงในการแยกสวนตัวอักษร ใชเทคนิค Connected 

component label และ ใช K-nearest neighbor (K-NN) ทําการรูจํา ตัวอักษร และ 3. การจําแนกปายทะเบียนรถยนตใน

ประเทศไทยโดยการใชสีของตัวอักษรและพื้นหลังของปายทะเบียนสําหรับแบงประเภทของรถยนต ดวยวิธีการตรวจจับสีใน

โครงสรางของสีแบบ HSV จากผลการทดลองกับภาพทะเบียนรถยนตท้ังหมด 110 ภาพ พบวาวิธีการที่นําเสนอสามารถ

จําแนกประเภทและรูจําปายทะเบียนรถยนตไดท่ีความถูกตองเฉลี่ย 96.94% และ 93.88% ตามลําดับ 

Aayush Gattawar et al. [8] ไดทำการวิจัยเรื่องการรูจำปายทะเบียนอัตโนมัติโดยใช YOLO สำหรับชาวอินเดีย 

โดยใชวิธีตรวจจับแบบปายทะเบียนดวย YOLOv4 และการรูจำอักขระดวย OCR โดยผานกระบวนการใช Gaussian blur เพ่ือ

ทำใหภาพดูนุมนวลและเบลออยางธรรมชาติ จากน้ันปรับภาพเปนรูปแบบไบนารี่โดยใช Thresholding เพ่ือสรางพ้ืนหนาและ

พ้ืนหลังใหมีความแตกตางภาพ พบวาวิธีการท่ีนําเสนอระบบสามารถระบุตำแหนงปายทะเบียนไดดวยความแมนยำ 98% และ

ตรวจจับปายทะเบียนดวยความมั่นใจมากกวา 80% 

Nadimpalli Lakshmi Manasa [9] ไดทำการวิจัยเรื่องการจดจำตัวเลขไทยบนแผนปายทะเบียนเลขไทย รวมถึงโล

โก โดยใช YoloV3 โดยเก็บ Dataset Image จากรถของกองทัพบริเวณทางเขาออกประมาณ 600รูปภาพรวมถึงตัวเลขตัว

อักษรไทย (0-9) เพื่อใชเปนชุดขอมูลในการนำไปเทรนการเรียนรูดวยอัลกอริทึม convolutional neural network (CNN) 

รวมถึงใชวิธีการรวมถึงการจดจำและการแบงสวนอักขระในภาพปายทะเบียนที่กำหนดผลลัพธของการทดลองมีความถูกตอง

มากท่ีสุดถึง 91% 

 

3. วิธีดำเนินการวิจัย 

 การวิจัยน้ีเนนการเพ่ิมประสิทธิภาพของการตรวจจับปายทะเบียนรถยนตโดยใช YOLOv7 ซึ่งเปนอัลกอริทึมของการ

ตรวจจับวัตถุท่ีมีประสิทธิภาพและความแมนยำสูง นอกจากน้ียังใชการรูจำตัวอักษรดวยแสง EasyOCR สำหรับการอาน

ตัวอักษรปายทะเบียนท่ีตรวจจับ โดยกระบวนการวิจัยถูกแบงเปนข้ันตอนตาง ๆ ดังน้ี  
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 3.1 เคร่ืองมือการวิจัย 

3.1.1 โปรแกรมท่ีใชในการพัฒนาระบบ 

 Visual Studio: เครื่องมือสำหรับการพัฒนาโปรแกรม 

 Computer PC: อุปกรณท่ีใชในการพัฒนาและทดสอบระบบ 

o CPU : 11th Gen Intel(R) Core(TM) i5-11400H @ 2.70 GHz 

o RAM : 16 GB 

o GPU : Nvidia Geforce RTX 3050 Ti Laptop 

3.1.2 ภาษาท่ีใชสำหรับพัฒนาโปรแกรม 

 Python: ภาษาท่ีใชในการเขียนโคด 

3.1.3 ไลบรารีและเฟรมเวิรก 

 EasyOCR: ไลบรารี่สำหรับการรูจำตัวอักษรดวยแสง 

 PyTorch: เฟรมเวิรกสำหรับการสรางโมเดลการเรียนรูเชิงลึก 

3.2 ขั้นตอนการดำเนินการวิจัย การวิจัยครั้งนี้ผูวิจัยไดศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวของแลวจึงพัฒนาระบบ 

ไดทําการดําเนินงานวิจัยมีข้ันตอนดังตอไปน้ี  

3.2.1 การรวบรวมขอมลู 

ผูวิจัยไดดำเนินการถายภาพปายทะเบียนของรถบรรทุกจากมุมมองท่ีหลากหลายเพ่ือนำไปใชสำหรับการ

อบรมโมเดลปายทะเบียน ดังรูปท่ี 1 

 
 รูปท่ี 1 ภาพสำหรับใชอบรมโมเดลปายทะเบียน 

 

3.2.2 การเพ่ิมประสิทธิภาพการตรวจจับ 

ผูวิจัยไดดำเนินการฝกสอนโมเดลโดยใช GPU เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการตรวจจับปายทะเบียนรถยนต 

โดยใชเฟรมเวิรก PyTorch ซึ่งชวยใหกระบวนการฝกสอนมีความเร็วและประสิทธิภาพสูงขึ้น การใช GPU ชวยใหสามารถ

จัดการกับการคำนวณท่ีซับซอนและขอมูลขนาดใหญไดอยางมีประสิทธิภาพ นอกจากน้ี ผูวิจัยยังไดปรับแตงพารามิเตอรตาง ๆ 

ในระหวางการฝกสอน เชน อัตราการเรียนรู (learning rate) และจำนวน Epochs เพ่ือใหโมเดลสามารถเรียนรูจากขอมูลไดดี

ยิ่งข้ึน การใชไฟลโมเดลท่ีไดหลังจากฝกสอนเสร็จจะนำไปใชสำหรับการตรวจจับปายทะเบียนในข้ันตอนถัดไป ดังรูปท่ี 2 
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 รูปท่ี 2 ภาพการฝกสอนโมเดลสำหรับการเพ่ิมประสิทธิภาพ 
 

3.2.3 การตรวจจับปายทะเบียนดวย YOLO 

การตรวจจับปายทะเบียนใชไฟลท่ีฝกสอนโมเดลรวมกับ YOLOv7 โดยเริ่มตนจากการนำรูปภาพหรือวิดีโอเขาระบบ 

จากน้ันระบบจะระบุตำแหนงและตีกรอบบริเวณท่ีมีปายทะเบียนในภาพ (Region of Interest: ROI) โปรแกรมจะประมวลผล

และคำนวณคาความมั่นใจ (Confidence Score) ในการตรวจจับปายทะเบียน หากคาความมั่นใจสูงกวา 85% ระบบจะ

จัดเก็บภาพที่ตรวจจับไดในโฟลเดอรที ่กำหนด เพื ่อใหสามารถเขาถึงและดำเนินการประมวลผลเพิ่มเติมดวยเทคนิค 

การประมวลผลภาพในภายหลัง ดังรูปท่ี 3 

 
รูปท่ี 3 กระบวนการตรวจจับปายทะเบียน 
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หลังจากตรวจจับปายทะเบียนเสร็จสิ ้น ระบบจะสงภาพไปยังแตละเทคนิคการประมวลผลภาพทีละขั้นตอน  

เพ่ือเพ่ิมความแมนยำและประสิทธิภาพในการอานขอมูลจากปายทะเบียน โดยการทำงานจะเรียงตามลำดับข้ันตอน ดังรูปท่ี 4 

กระบวนการ (ค) : [การแปลงภาพจากสีเปนระดับความเขมของสีเทา] 

กระบวนการ (ง) : [การเบลอภาพในการลดสัญญาณรบกวนและการลดความคมของขอบภาพ] 

กระบวนการ (จ) : [การระบุลักษณะเพ่ือเนนขอบในภาพ] 

กระบวนการ (ฉ) : [การแยกแยะวัตถุออกจากพ้ืนหลังของภาพ] 

กระบวนการ (ช) : [การตรวจจับเสนในภาพ] 

กระบวนการ (ซ) : [การปรับปรุงและทำความสะอาดภาพ] 

 
รูปท่ี 4 ผลลัพธของเทคนิคการประมวลผลภาพ 

 

3.3.3 การอานตัวอักษรบนปายทะเบียนดวยการรูจำตัวอักษรดวยแสง Easy-OCR 

 หลังจากใชเทคนิคการประมวลผลภาพเสร็จแลว ข้ันตอนถัดไปคือการรูจำตัวอักษรดวยแสง Easy-OCR ใน

การอานตัวอักษรบนปายทะเบียน โดยจะใชภาพท่ีผานการประมวลผลดวยเทคนิคท้ังหมด และเลือกใชกระบวนการ (ซ) ดังรูป

ที่ (3) เนื่องจากผานการปรับปรุงและทำความสะอาดภาพใหชัดเจนขึ้น ซึ่งชวยเพิ่มความแมนยำในการอานตัวอักษรบนปาย

ทะเบียน ดังรูปท่ี 5 

                     
รูปท่ี 5 ผลลัพธการอานตัวอักษรบนแผนปายทะเบียนดวยการรูจำตัวอักษรดวยแสง Easy-OCR 
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5. ผลการวิจัย 

จากการวิจ ัยการเพิ ่มประสิทธิภาพการตรวจจับปายทะเบียนดวย YOLO และ การรู จำตัวอักษรดวยแสง  

แบงออกเปน 2 สวนสำคัญ ไดแก การตรวจจับปายทะเบียนในภาพและการอานตัวอักษรจากปายทะเบียน โดยการประเมินได

พิจารณาความแมนยำและขอจำกัดในแตละขั้นตอนเพื่อเพิ่มความถูกตองและความเสถียรของระบบในสภาพแวดลอมตาง ๆ 

นอกจากน้ี ยังมีปจจัยหลายประการท่ีมีผลกระทบตอความแมนยำในการอานตัวอักษรจากปายทะเบียน เชน คุณภาพของภาพ, 

มุมกลอง, สภาพแวดลอมในการถายภาพ, ลักษณะของปายทะเบียน และระดับแสงในขณะถายภาพ โดยเฉพาะแสง 

ท่ีไมเพียงพอหรือมีการสะทอนท่ีมากเกินไปอาจทำใหการอานตัวอักษรมีความผิดพลาด 

สวนท่ี 1 ผลการพัฒนาและเพ่ิมประสิทธิภาพการตรวจจับปายทะเบียนดวย YOLO 

 
 

รูปท่ี 6 เปอรเซ็นตคาเฉลี่ยการตรวจจับปายทะเบียน 
 

ผลการทดลอง ในรูปภาพที่ 5 แสดงใหเห็นวาประสิทธิภาพของระบบในการตรวจจับปายทะเบียนจาก 

ชุดขอมูลท่ีประกอบดวยภาพจำนวน 100 ภาพ มีความถูกตองสูงสุดอยูท่ี 98% และต่ำสุดอยูท่ี 92% โดยเมื่อพิจารณาคาเฉลี่ย

ของความถูกตองท้ังหมด พบวาระบบสามารถตรวจจับปายทะเบียนไดอยางแมนยำท่ีคาเฉลี่ย 95.26% ซึ่งเมื่อเปรียบเทียบกับ

ประสิทธิภาพงานวิจัยท่ีนำเสนอใน [10] ใชเทคนิคการประมวลผลภาพท่ีคลายกัน และระบบสามารถจดจำปายทะเบียนไดดวย

ความแมนยำที ่ 90% โดยเฉพาะในแงของการจดจำปายทะเบียนในสภาพแวดลอมที ่ทาทาย ซึ ่งสามารถเปนพื ้นฐาน 

ในการปรับปรุงระบบการจดจำปายทะเบียนในอนาคตไดอยางมีประสิทธิภาพมากยิ่งข้ึน 
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สวนท่ี 2 ผลการรูจำตัวอักษรดวยแสง Easy-OCR  

 

รูปท่ี 7  เปอรเซ็นตคาเฉลีย่การอานปายทะเบียน 
 

ผลการทดลองในรูปท่ี 6 แสดงใหเห็นวาประสิทธิภาพในการอานปายทะเบียนโดยใชการรูจำตัวอักษรดวย

แสง Easy-OCR จากภาพจำนวน 100 ภาพ มีความถูกตองสูงสุดที่ 100% และต่ำสุดที่ 29% เมื่อพิจารณาคาเฉลี่ยของความ

ถูกตองในการอานปายทะเบียนท้ังหมด พบวาระบบสามารถอานปายทะเบียนไดอยางถูกตองท่ีคาเฉลี่ย 78.68%  

 

6. อภิปรายผลการวิจัย 

การวิจัยในครั้งนี ้เปนการเพิ่มประสิทธิภาพการตรวจจับปายทะเบียน ดวยการใชเทคนิคการประมวลผลภาพ 

การตรวจจับดวย YOLO และ OCR จากการศึกษาสามารถอภิปรายผลดังน้ี : 

1) ดําเนินการพัฒนาระบบเสร็จสิ ้นเรียบรอย เมื ่อนำระบบมาใชงานและทำการประเมินหาประสิทธิภาพ  

พบวาระบบมีประสิทธิภาพเนื่องจากสามารถตรวจจับปายทะเบียนและการรูจำตัวอักษรดวยแสง EasyOCR ไดอยางแมนยำ 

และระบบที่พัฒนาขึ้นมีองคประกอบครบถวนสมบูรณ สอดคลองกับความตองการในการใชงานจริง อยางไรก็ตามงานวิจัยน้ี 

มีขอจำกัดในการนำไปใชจริง เนื ่องจากปายทะเบียนมีทั ้งตัวเลขและอักขระภาษาไทย ซึ ่งอาจสงผลตอความแมนยำ 

ในการรูจำตัวอักษร 

2) ผลการทดลองยังแสดงใหเห็นถึงความสำคัญของการเลือกใชอัลกอริทึมและเทคนิคที่เหมาะสมในการประมวลผล

ภาพ ซึ่งชวยใหการตรวจจับปายทะเบียนเปนไปอยางรวดเร็วและแมนยำ ผลการวิจัยดังกลาวสอดคลองกับงานวิจัยของ 

Aayush Gattawar et al. [8] นำเสนอการรูจำปายทะเบียนอัตโนมัติโดยใช YOLO สำหรับชาวอินเดีย โดยใชวิธีตรวจจับแบบ

ปายทะเบียนดวย YOLOv4 และการรูจำอักขระดวย OCR โดยผานกระบวนการใช Gaussian blur เพื่อทำใหภาพดูนุมนวล

และเบลออยางธรรมชาติ จากนั้นปรับภาพเปนรูปแบบไบนารี่โดยใช Thresholding เพื่อสรางพื้นหนาและพื้นหลังใหมีความ

แตกตางภาพ พบวาวิธีการที่นําเสนอระบบสามารถระบุตำแหนงปายทะเบียนไดดวยความแมนยำ 98% และตรวจจับ 

ปายทะเบียนดวยความมั่นใจมากกวา 80% 
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7. ขอเสนอแนะ 

จากการวิจัยในครั้งน้ีควรมีการพัฒนาและปรับปรุงเทคนิคการประมวลผลภาพท่ีสามารถแกไขปญหาภาพเบลอและความ

ชัด รวมไปถึงเพ่ิมความหลากหลายของฐานขอมูลปายทะเบียน เพ่ือใหระบบสามารถทำงานไดอยางมีประสิทธิภาพในทุกสภาวะ  

1) ควรมีการทดสอบระบบในสภาพแวดลอมจริงที ่หลากหลาย เชน สภาพอากาศตาง ๆ การเคลื่อนไหวของ

ยานพาหนะอยางรวดเร็ว  

2) ปรับปรุงเทคนิคการประมวลผลภาพท่ีสามารถทำใหภาพท่ีนำมาใชมีความคมชัดในทุกสภาวะ 
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