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บทคัดยอ 

เนื่องดวยกลองรักษาความปลอดภัยในปจจุบันมีราคาที่สูง บทความนี้จึงนําเสนอระบบกลองรักษาความ

ปลอดภัยพรอมแจงเตือนแบบเวลาจริงโดย บอรด ESP32-CAM ทํางานรวมกับเซ็นเซอรตรวจจับความ

เคลื่อนไหว ซึ่งมีขนาดเล็ก และราคาตนทุนตํ่า บอรด ESP32-CAM จะตรวจจับใบหนา และนําไปเปรียบเทียบ

ในฐานขอมูล เมื่อพบวามีผูบุกรุก ระบบจะแจงเตือนผานทางเทเลแกรม  และสํารองขอมูลไปยังคลาวน ผลการ

ทดสอบระบบพบวาระยะหางจากบอรด ESP32-CAM มากขึ้นเวลาที่ใชในการจับภาพจะมากขึ้นตาม อีกทั้ง

พบวาระยะมากกวา 3 เมตรขึ้นไป ระบบจะไมสามารถตรวจจับการเคลื่อนไหวได และถาตองการความเสถียรใน

การใชงาน ตองติดตั้งระบบกลองรักษาความปลอดภัยในพื้นที่ที่มีสัญญาณอินเตอรเน็ตตลอดเวลา 

 

คําสําคัญ: บอรด ESP32-CAM แอปพลิเคชันเทเลแกรม ขอมูลบนคลาวน 

 

Abstract 

The high cost of security cameras remains a persistent challenge. This paper proposes a low-

cost, real-time alert system based on the ESP32-CAM board and a motion sensor. The system 

detects faces and verifies them against a database. In case of an intruder, it sends notifications 

through a Telegram app and stores backup data in the cloud. Testing showed that image capture 

time increases with distance from the ESP32-CAM board, with a maximum detection range of 3 

meters. The system should be installed in an area with stable internet connectivity, for reliable 

operation. 

 

Keywords: ESP32-CAM, Telegram application, Cloud drive 

 

1. บทนํา 
ปจจุบันระบบกลองรักษาความปลอดภัยนิยมใชเปนวงกวาง ในสถานที่ที่มีความสําคัญตอชีวิต

และทรัพยสิน เชน ธนาคาร รานขายเครื่องประดับ และบานเรือนขนาดใหญ อยางไรก็ตาม

กลองรักษาความปลอดภัยนั้นยังคงมีราคาที่สูงหากตองการประสิทธิภาพสูง มีการวางระบบ 

และติดตั้งยาก สวนกลองรักษาความปลอดภัยบางรุน ที่แมวาจะมีราคาที่ไมแพงมากนัก แตก็

ยังขาดคุณสมบัติที่สําคัญ เชน ไมมีการแจงเตือนเมื่อขณะเกิดเหตุ ทําใหผูใชงานสวนใหญจะ

ทราบวามีเหตุโจรกรรมก็ตอเมื่อมาถึงสถานที่เกิดเหตุแลว 
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งานวิจัยนี้จึงไดนําเสนอแนวทางการแกปญหาเหลานี้โดย

การนําบอรด ESP32-CAM ทํางานรวมกับเซ็นเซอรตรวจจับความ

เคลื่อนไหว มาพัฒนาเปนกลองรักษาความปลอดภัยแบบเวลาจริง 

เพราะมีตนทุนราคาที่ไมสูง ไมตองมีการวางระบบที่ซับซอน การ

ติดตั้งงาย โดยเมื่อระบบไดตรวจจับการเคลื่อนไหวแลว หลังจาก

นั ้นระบบจะใชวิธีการตรวจจับใบหนา และนําใบหนาที ่ไดมา

เปรียบเทียบกับใบหนาที ่ถ ูกจัดเก็บในฐานขอมูลไวแลว [1] 

จากนั้นระบบจะแจงเตือนผานเทเลแกรมทันทีเมื ่อมีผู ที ่ไมได

ลงทะเบียนอยู ในฐานขอมูล สําหรับการออกแบบระบบนี ้ได

เพิ ่มเติมจากงานวิจัยเรื ่อง Design of an IOT System based 

on Face Recognition Technology using ESP32-CAM [1] 

ซึ่งทางคณะผูจัดทําเพิ่มการจัดเก็บขอมูลผานระบบอินเทอรเน็ต 

หรือ cloud storage [2] ทําใหระบบนี้สามารถแจงเตือนแบบ

ทันทีหรือเวลาจริงได และไมตองเชื่อมตอระบบกับเครื่อง PC ไว

ตลอดเวลาเหมือนกับงานวิจัยที่ [1] ทีส่ามารถยอนดูภาพที่จัดเก็บ

ไวในหนวยความจํา ที่ใชระบบการจัดเก็บผานหนวยความจํา

ภายนอก และหนวยความจําภายในของเครื่อง PC 

 

2. งานวิจัยท่ีเก่ียวของ 
จากงานวิจัยที่เกี่ยวของจะเห็นวาระบบรักษาความปลอดภัยนั้นมี

การใช บอร ด  ESP8266 หร ือบอร ด  RaspberryPi ร  วมกับ

เซ็นเซอรตรวจจับความเคลื ่อนไหวหรือเซนเซอรอื ่น ๆ และ

สามารถแจงเตือนเมื่อมีผูบุกรุกได ตามตารางที่ 1 ซึ่งในงานวิจัยนี้

ไดนําแนวคิดมาประยุกตโดยใช บอรด ESP32-CAM ที่มีกลองใน

บอรดและเซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว จะแจงเตือนแบบ

เวลาจริงผานทางแอปพลิเคชันเทเลแกรมทันทีเมื่อพบวามีผูบุกรุก 

ซึ่งรูปที่ถายไดจะถูกบันทึกในหนวยความจําของบอรด ESP32-

CAM เองและถูกอัปโหลดไปยังคลาวนเพื่อสํารองขอมูลอีกดวย 

 

3. หลักการแนวคิดและการออกแบบโครงงาน 
โครงงานนี้ไดพัฒนาระบบกลองรักษาความปลอดภัยโดยมีการ

แจงเตือนแบบเวลาจริงโดยใชบอรดคอนโทรลเลอร ESP32-CAM 

ทํางานรวมกับเซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว เพื่อประหยัด

พลังงาน เนื ่องจาก บอรด ESP32-CAM จะเขาสู โหมด Deep 

Sleep กอนที่จะตรวจพบความเคลื่อนไหว ซึ่งมีหลักการทํางานที่

สําคัญนั้นคือ ถาหากมีผูบุกรุก เซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว

จะทํางาน รวมกับบอรด ESP32-CAM ที ่ตรวจจับใบหนาเพื่อ

ตรวจสอบวา บุคคลนี้เปนผูบุกรุกหรือไม หากใช บอรด ESP32-

CAM จะถายรูปและแจงเตือนแบบเวลาจริงผานทางแอปพลิเคชัน

เทเลแกรม ซึ่งรูปที่ถายไดจะถูกบันทึกในหนวยความจําของบอรด 

ESP32-CAM และถูกอัปโหลดไปยังคลาวนเพื่อสํารองขอมูล โดย

การทํางานทั้งหมดในระบบนี้จําเปนตองมีสัญญาณอินเทอรเน็ต

ตลอดเวลา ระบบนี้ไดใชภาษาซี ในการสั่งการทํางานของระบบ

และโปรแกรมการทํางานผานโปรแกรม Arduino IDE  โดยใช 

CP2102 module USB to TTL downloader เปนตัวกลางใน

การเชื่อมตอกับคอมพิวเตอรเพื่อลงโปรแกรมสั่งการทํางานตอไป 

 

ตารางที่ 1 การเปรียบเทียบงานวิจัยที่เกี่ยวข3องกับงานที่นำเสนอ 

งานวิจัย คุณสมบัต ิ อุปกรณ5 การแจ7งเตือน Cloud 

ไพโรจน( 

เหลืองวงศกร

และคณะ [3] 

ระบบรักษา

ความ

ปลอดภัยใน

บCาน 

บอร(ด ESP8266 

เซ็นเซอร(ตรวจจับ

ควัน และตรวจจับ

ความเคลื่อนไหว 

ผOานขCอความ 

และ E-Mail 

✗ 

ธัญพิสิษฐ( 

สุวรรณดี และ

คณะ [4] 

ระบบรักษา

ความ

ปลอดภัยใน

บCาน 

บอร(ด ESP8266 

เซ็นเซอร(ตรวจจับ

ควัน และตรวจจับ

ความเคลื่อนไหว 

ผOานไซเรน 

และแอป

พลิเคชัน 

Line 

✗ 

ชรัตน( ขาแสง 

[5] 

ระบบรักษา

ความ

ปลอดภัยใน

บCาน 

บอร(ด RaspberryPi  

เซ็นเซอร(ตรวจจับการ

เคลื่อนไหวและกลCอง 

ผOานเว็บไซต(

ยูบิดอท E-

Mail และ

ขCอความ 

✓ 

ณพวุฒิ โพธิ์

หอม [6] 

ระบบรักษา

ความ

ปลอดภัย 

บอร(ด RaspberryPi   

เซ็นเซอร(ความชื้น

อุณหภูมิ ความ

สั่นสะเทือน คOา CO2  

และตรวจจับเปลวไฟ 

ผOานแอป

พลิเคชัน 

Line, 

ขCอความ 

และ E-Mail  

✗ 

งานวิจัยที่

นำเสนอ 

ระบบรักษา

ความ

ปลอดภัย 

บอร(ด ESP32-CAM 

และเซ็นเซอร(ตรวจจับ

ความเคลื่อนไหว 

ผOานแอป

พลิเคชัน

Telegram 

✓ 

 

จากรูปที่ 1 คือภาพรวมการทำงานทั้งหมดในระบบของ

กล3องรักษาความปลอดภัยแบบเวลาจริงโดยบอรGด ESP32-CAM 

ที ่เช ื ่อมตSอเซ็นเซอรGตรวจจับความเคลื ่อนไหวของสิ ่งมีช ีวิต 

สามารถแบSงการขั้นตอนการทำงานได3ทั ้งหมด 3 ขั้นตอนดังนี้ 
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การตรวจจับและจดจำใบหน3า การอัปโหลดไฟลGขึ ้นที ่จัดเก็บ

ข3อมูลบนคลาวนGและการเข3าใช3งานแอปพลิเคชันเทเลแกรม 

 

 
รูปที่ 1 ภาพรวมการทำงานของระบบกล3องรักษาความปลอดภัย

พร3อมแจ3งเตือนผSานเทเลแกรม 

 

ตารางที่ 2 คSาใช3จSายระบบกล3องรักษาความปลอดภัยพร3อมแจ3ง

เตือนผSานเทเลแกรมตSอ 1 ชุด (ข3อมูลเดือน เมษายน 2565) 

ลำดับ รายการ ราคา(บาท) 

1 บอร(ด ESP32-CAM 260 

2 Motion Sensor Module 60 

3 
CP2102 module USB to TTL 

downloader 
70 

4 DC Jack female Adapter Jack plug 30 

5 Power Adapter 150 

6 Dupont Jumper Wires Bundle 88 

 รวม 658 

 

อุปกรณที ่ใชในการติดตั ้งของระบบที ่นําเสนอนี ้ จาก

ตารางที ่ 2 พบวา คาใชจายระบบกลองรักษาความปลอดภัย

พรอมแจงเตือนผานเทเลแกรมตอ 1 ชุด อยูที่ประมาณ 658 บาท 

เมื่อเปรียบเทียบกับกลองรักษาความปลอดภัยอัจฉริยะไรสายตอ 

1 ชุด จะมีราคาประมาณ 16,00-3,000 บาท สวนใหญแตละรุน

ไมสามารถแจงเตือนแบบเวลาจริงได ถานําไปติดตั้งใชงานจริง 

สามารถลดตนทุนการติดตั้งตอ 1 ชุด ไดประมาณ 3-5 เทา พบวา

ระบบที่นําเสนอนี้จะมีตนทุนราคาที่ไมสูง ไมตองมีการวางระบบที่

ซับซอน และการติดตั้งงาย 

ขั้นตอนการทํางานของระบบกลองรักษาความปลอดภัย

แบบเวลาจริง มีขั้นตอนการทํางานดังนี้ (รูปที่ 2) 

• ขั ้นตอนที ่ 1 ระบบจะเร ิ ่มจากเซนเซอร ตรวจจับความ

เคลื่อนไหว เพื่อตรวจหาผูบุกรุก ถาเมื่อตรวจพบผูบุกรุกหรือ

มีการเคลื่อนไหว ไปขั้นตอนที่ 2 ถาไม ระบบจะรอตรวจจับ

เคลื่อนไหว 

• ขั้นตอนที่ 2 ระบบจะทําการเก็บภาพและเชื่อมตอเพื่ออัพ

โหลดขอมูลไปยังคลาวน  

• ขั้นตอนที่ 3 แจงเตือนผานทางแอปพลิเคชันเทเลแกรม 

ขั้นตอนที่ 4 แลวจึงสิ้นสุดการทํางาน 

 

 
รูปที่ 2 ผังการทำงานของระบบกล3องรักษาความปลอดภัยพร3อม

แจ3งเตือนผSานเทเลแกรม 

 

3.1 การตรวจจับและจดจําใบหนา 

บอรด ESP32-CAM มีการพัฒนาติดตั้งกลอง OV2640 ที่มีความ

ละเอียด 2 ลานพิกเซล บอรดนี ้สามารถตรวจจับ และจดจํา

ใบหนาได โดยการเปดใชงานฟงกชัน Face detection และ 

Face recognition ซึ ่งกลองสามารถบันทึกใบหนาไดสูงสุด 7 

ใบหนา เนื่องจากความจําของบอรดที่มีพื้นที่จํากัด และเพื่อความ

แมนยําในการประมวลผลภาพจากบอรด ESP32-CAM ตาม
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ขอมูลจําเพาะของบอรด ESP32-CAM [7] โดยมีขั ้นตอนการ

ดําเนินการดังนี้ 

• ตอสายไฟจั้มเปอรจากขา 5V, GND, RXD, TXD และ 3.3V 

ของตัว CP2102 module USB to TTL serial ไปยังขา 5V, 

GND, UoT, UoR และ  3 . 3 V ขอ งบอร  ด  ESP32 -CAM 

ตามลําดับ และที่บอรด ESP32-CAM ตอสายไฟจั้มเปอรจาก

ขา IO0 ไปยังขา GND 

• เชื่อมตอ CP2102 module USB to TTL กับคอมพิวเตอร 

• โปรแกรมขอมูลจากคอมพิวเตอรเขาสูบอรด ESP32-CAM 

ผานโปรแกรม Arduino IDE โดยกดปุม Upload 

• เมื่ออัปโหลดเสร็จถอดสายที่เชื่อมตอ IO0 กับ GND ออก กด 

Reset 1 ครั ้ง จากนั ้นเปดเมนู Serial Monitor เพื ่อแสดง 

URL ที่ใชดูกลองแบบเวลาจริงและนํา URL นั้นมาใสในเว็บ

เบราวเซอร เพื่อดูกลองแบบเวลาจริงได 

• ลงทะเบียนใบหนาลงในฐานขอมูลของบอรด ESP32-CAM 

• กด Start Stream เพื ่อเริ ่มการใชงานกลอง จากนั ้นเลือก

ความละเอียดที ่ 400x290 เพื ่อทดสอบการใชงาน Face 

Detection และ Face Recognition 

 

 
รูปที่ 3 การเปรียบเทียบการเป`ดใช3งาน Face detection และ 

Face recognition ระหวSางยังไมSได3 Enroll Face และ Enroll 

Face เรียบร3อยแล3ว 

 

จากรูปที่ 3 ซายมือ จะพบวา หากยังไมกด Enroll face

เพื่อลงทะเบียนใบหนา ระบบจะตรวจสอบวาเปนผูบุกรุกเพราะ

ไมพบใบหนานี้ในฐานขอมูล แตหลังจากกด Enroll face เพื่อ

ลงทะเบียนใบหนาเรียบรอยแลว ระบบจะจดจําใบหนา และรับรู

ไดวาผูนี้ไมเปนผูบุกรุก (รูปที่ 3 ขวามือ) 

3.2 การอัปโหลดไฟลขึ้น cloud storage 

จากรูปที ่ 2 เป นผังการทํางานของระบบกลองร ักษาความ

ปลอดภัยพรอมแจงเต ือนผานเทเลแกรม ที ่ท ํางานรวมกับ

เซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหวจะตรวจจับการเคลื่อนไหวเพื่อ

ตรวจหาผูบุกรุก เมื่อตรวจพบผูบุกรุกแลว ระบบจะทําการเก็บ

ภาพและอัปโหลดขอมูลไปยังคลาวน (Google Drive) เพื่อสํารอง

ขอมูลตอไป โดยมีขั้นตอนการดําเนินการดังนี้ 

• สรางสคริปต โดยการเขาไปหนา Google Drive กดไปที่ปุม

เพิ่มเติม แลวเลือกสคริปตของ Google 

• เข ียนโค ดบนสคร ิปต ของ Google เพ ื ่อสร าง URL เพื่อ

นําไปใชตอในโคดของบอรด ESP32-CAM 

• โปรแกรมขอมูลจากคอมพิวเตอรเขาสูบอรด ESP32-CAM 

ผานโปรแกรม Arduino IDE โดยกดปุม Upload 

• เมื่ออัปโหลดเสร็จถอดสายที่เชื่อมตอ IO0 กับ GND ออก กด 

Reset 1 ครั ้ง เปดเมนู Serial Monitor จากนั ้นบอรดจะ

เชื่อมตอ WIFI และ google script รูปที่ถายจะถูกเก็บไวใน 

Google drive ที่สรางดังรูปที่ 4 

 

 
รูปที่ 4 รูปภาพที่ถูกเก็บในโฟลเดอรG ESP32-CAM ตาม script 

ที่เขียนไว3 

 

3.3 การเขาใชเทเลแกรม 

แอปพลิเคชันเทเลแกรมเปนแอปพลิเคชันที ่ใชเพื ่อแจงเตือน

สถานการณออนไลน ไปยังระบบปลายทางได จึงทําใหสามารถสง

ขอความแจงเตือนไปยังอุปกรณใดๆก็ตาม ที่สามารถเชื่อมตอกับ

อินเตอรเน็ต และสามารถเชื่อมดวย HTTP post มายัง Account 
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ของเราได  เมื่อตองการที่จะสงขอความแจงเตือนตาง ๆ จะตอง

สราง Token ของ Account ในระบบของ Telegram bot จากนั้น

ใช Token นี้เพื่อสงขอความแจงเตือนผานทาง http post 

 

ตารางที่ 3 การเปรียบเทียบการใช3งาน Line Application กับ 

Telegram Application 

Features  Telegram 

Application  

Line 

Application  

การสOงรูปภาพขนาดเทOา

ตCนฉบับ 
✓ ✓ 

(สัดสOวนภาพเดิม 

แตOขนาดไฟล(ลดลง) 

Login บัญชีเดียวบนมือถือ

พรCอมกันไดCหลายเครื่อง 
✓ ✗ 

Login บน PC / tablet 

พรCอมกันไดCหลายเครื่อง 
✓ ✗ 

สามารถรองรับการใชCงาน

บน web browser  
✓ ✗ 

(Chrome 

Extension 

เทOานั้น) 

การยCายขCอมูลขCาม 

platform 
✓ ✗ 

ไฟล(ไมOมีวันหมดอาย ุ ✓ ✗ 
การสOงไฟล(ไดCทุกประเภท ✓ ✓ 

 

 
รูปที่ 5 การสร3าง Token ใน BotFather และ การสร3าง ChatID 

ใน get id bot 

 
รูปที่ 6 หน3าแชทของแอปพลิเคชันเทเลแกรม 

 

จากตารางที่ 3 จะเห็นวาคุณสมบัติของแอปพลิเคชันเทเล

แกรม กับแอปพลิเคชันไลน มีหลายอยางที่แตกตางกัน อยางเชน 

การ Login จะพบวาแอปพลิเคชันเทเลแกรม มีความยืดหยุนกวา 

สามารถ Login บัญชีเดียวกันไดในโทรศัพทมือถือ Tablet และ 

PC ไดพรอมกันหลายเครื่อง รองรับการใชงานบนเว็บเบราวเซอร

ตางๆโดยไมตองดาวนโหลดโปรแกรมลงเครื ่อง สามารถยาย

ขอมูลขามแพลตฟอรมได ไฟลไมมีวันหมดอายุ และไมตองสํารอง

ขอมูลเอง แตแอปพลิเคชัน Line ไมสามารถทําสิ ่งที ่กลาวมา

ขางตนได โดยมีขั้นตอนการดําเนินการดังนี้ 

• สราง Token โดยการสราง Bot ใหม มีว ิธ ีการคือ เพิ่ม 

BotFather ซึ่งเปนแชท Bot ของเทเลแกรม เริ่มการทํางาน

ดวยคําสั่ง /start จากนั้นตั้งชื่อ Bot ที่เราตองการ โดยชื่อที่

เราตั้งนี้จะเปนชื่อหองแชทที่แจงเตือน เมื่อตั้งชื่อ Bot เสร็จ

แลวจึงจะตั้งชื่อ User เพื่อที่จะสราง Token และ Chat id 

จากเทเลแกรม Bot ดังรูปที่ 5 และ 6 

• ตอสายไฟ Jumper จากขา 5V, GND, RXD, TXD และ 3.3V 

ของตัว CP2102 module USB to TTL serial ไปยังขา 5V, 

GND, UoT, UoR และ  3 . 3 V ขอ งบอร  ด  ESP32 -CAM 

ตามลําดับ และที่บอรด ESP32-CAM ตอสายไฟ Jumper 

จากขา IO0 ไปยังขา GND  

• ตอสายไฟ Jumper จากขา GND, OUT และ VCC ของตัว 

Motion sensor ไปยังขา GND, IO13 และ 5V ของบอรด 

ESP32-CAM ตามลําดับ  

• โปรแกรมขอมูลจากคอมพิวเตอรเขาสูบอรด ESP32-CAM 

ผานโปรแกรม Arduino IDE โดยกดปุม Upload 
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• เมื่ออัปโหลดเสร็จถอดสายที่เชื่อมตอ IO0 กับ GND ออก กด 

Reset 1 ครั ้ง เปดเมนู Serial Monitor จากนั ้นบอรดจะ

เชื่อมตอ WIFI และแอปพลิเคชันเทเลแกรม 

 

 
 

รูปที่ 7 ตัวอยSางภาพที่แจ3งเตือนในแอปพลิเคชันเทเลแกรม 

 

หลังจากนั้นเมื่อเซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหวตรวจ

พบวามีสิ่งมีชีวิตเคลื่อนไหวอยู บอรด ESP32-CAM จะถายภาพ

แลวนําไปเปรียบเทียบกับภาพในฐานขอมูล หากไมตรงกับ

ฐานขอมูล ระบบจะสงรูปภาพไปที่ Telegram bot ดังรูปที่ 7 ซึ่ง

แสดงภาพที ่ถ ูกถ ายได หล ังจากที ่ เซ ็นเซอรตรวจจ ับความ

เคลื่อนไหวได 

 

4. ผลการทดสอบ 
4.1 การทํางานของระบบกลองรักษาความปลอดภัยพรอมแจง

เตือนผานเทเลแกรม 

การทดสอบนี้ ระบบไดตอเซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว เขา

กับบอรด ESP32-CAM ดังรูปที่ 8 และ 9 เปนการทดสอบการ

ตรวจจับบุคคลดวยรังสี Infrared เมื่อตรวจพบความเคลื่อนไหว

ในระยะ 1 1.5 2 2.5 และ 3 เมตร หางจากบอรด การทํางาน

ของระบบระบุตัวตนจะเริ ่มจากเมื ่อเซ็นเซอรตรวจจับความ

เคลื่อนไหว บอรด ESP32-CAM จะเริ่มตรวจสอบวาเปนผูบุกรุก

หรือไม ถาไมตรงกับฐานขอมูลในระบบ จะทําการจับภาพและสง

รูปภาพแจงเตือนไปทางแอปพลิเคชันเทเลแกรม พรอมสํารอง

ขอมูลไปยังคลาวน 

 

 
รูปที่ 8 อุปกรณ'ท้ังหมดในระบบกล4องรักษาความปลอดภัย

แบบเวลาจริงโดยการใช4 CP2102 module USB to TTL 

serial เปWนตัวกลางในการเช่ือมต[อ 

 

 
รูปที่ 9 การทดสอบระบบกล3องรักษาความปลอดภัยพร3อมแจ3ง

เตือนผSานเทเลแกรม 

 

 
รูปที่ 10 กราฟความสัมพันธGระหวSางระยะหSางและเวลา 

 

จากการทดสอบพบวาระยะหางของระบบกลองรักษา

ความปลอดภัยกับบุคคลมีผลตอระยะเวลาในการจับภาพและการ

สงรูปภาพแจงเตือนไปยังแอปพลิเคชันเทเลแกรม ดังแสดง
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รายละเอียดตามตารางที่ 4 และเมื่อนําขอมูลที่ไดจากการทดลอง

มาแสดงในรูปกราฟ ดังรูปที่ 10 จากกราฟจะพบวาเมื่อระยะหาง

มากขึ้นระบบจะใชเวลาตั้งแตการจับภาพ การสงแจงเตือนและ

สํารองขอมูลมากขึ้นตามไปดวย ซึ่งการทดสอบยังพบวาที่ระยะ

มากกวา 3 เมตรขึ้นไป เปนระยะที่เซ็นเซอรไมสามารถตรวจจับ

การเคลื ่อนไหวได จึงทําให ESP32-CAM ไมถ ายรูป และสง

รูปภาพแจงเตือนไปยังแอปพลิเคชันเทเลแกรมได 

 

ตารางที่ 4 ตารางความสัมพันธGระหวSางระยะหSางและระยะเวลา

ที่ระบบถSายภาพได3 

ระยะหOาง 

(เมตร) 

ระยะเวลา 

( วินาที ) 

ภาพที่ไดCจาก ESP32-CAM 

 

1 4 

 
1.5 5 

 
2 7 

 
2.5 10 

 
3 13 

 

4.2 มุมกลองกับการจับภาพของบอรด ESP32-CAM 

การทดสอบนี ้ ระบบจะทดสอบเม ื ่อระบบตรวจเจอความ

เคลื่อนไหวและถายภาพออกมา หากการจับภาพที่มุมกลองตาง ๆ 

กัน ในระยะเดียวกัน เพื่อทดสอบวามุมกลองที่องศาตางกันมีผล

ตอการจับภาพและตรวจสอบใบหนาของ บอรด ESP32-CAM 

หรือไม 

จากการทดสอบจะพบวามุมกลองที่องศาแตกตางกันทํา

ใหบอรด ESP32-CAM ไมสามารถจับใบหนาได (มุมภาพไม

เหมาะสมเชน หันขาง มุมกม หรือหันหลัง) จึงสงผลใหไมสามารถ

ตรวจสอบวาเปนผูบุกรุกหรือไม ทําใหระบบทําการถายภาพและ

แจงเตือนไปยังเทเลแกรม ดังแสดงในตารางที ่5 

 

ตารางที่ 5 ตารางความสัมพันธGระหวSางระยะหSางและระยะเวลา

ที่ระบบถSายภาพได3 

ความสูง  

(เมตร) 

มุมกลCอง 

(องศา) 

ภาพที่ไดCจาก ESP32-CAM 

 

2 45 

 
2 60 

 
 

5. สรุปและขอเสนอแนะ 
โครงงานนี้นําเสนอการออกแบบกลองรักษาความปลอดภัยแบบ

เวลาจริงโดย ESP32-CAM ซึ ่งเปนบอรดที ่ประหยัดพลังงาน 

ระบบสามารถตรวจจับบุคคลที่ไมไดลงทะเบียนในระบบได โดย

ทํางานรวมกับเซ็นเซอรตรวจจับความเคลื่อนไหว เมื่อตรวจพบ

บุคคลที่ไมไดลงทะเบียนไวในฐานขอมูลของบอรด ESP32-CAM 

ภาพจะถูกถายไว และแจงเตือนผานแอปพลิเคชันเทเลแกรม 

พรอมสํารองขอมูลในคลาวน โดยการทํางานทั้งหมดในระบบ

จะตองใชไฟเลี ้ยง และสัญญาณอินเตอรเน็ตตลอดเวลา และ

พบวาระยะเกินกวา 3 เมตร ระบบนี ้จะไมสามารถใชงานได 
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ดังนั้นควรเพิ่มจุดติดตั้งของกลองใหมีระยะที่กลองครอบคลุมและ

ใชงานไดอยางมีประสิทธิภาพ โดยมีขอเสนอแนะเพิ่มเติมดังนี ้

• ควรติดตั้งระบบกลองรักษาความปลอดภัยในพื้นที่ที่สัญญาณ
อินเตอรเน็ตสามารถเขาถึงไดเพื่อความเสถียรในการใชงาน 

• ควรติดตั้งในพื้นที่ที ่มีแสงสวาง เพื่อภาพที่คมชัด และควร
ทดสอบระบบวาหากไมสามารถตรวจสอบใบหนาได ระบบจะ

เกิดอะไรบาง 

• ควรเพิ่มจุดติดตั้งของกลองเมื่อตองใชงานในพื้นที่ที่มีระยะ
เกินกวา 3 เมตร เนื่องจากการทดสอบพบวาหากมีผูบุกรุกเขา

มาในระยะเกินกวา 3 เมตร ระบบนี้จะไมสามารถใชงานได 

• ระบบที่นําเสนอนี้ไมไดเก็บขอมูลขึ้นฐานขอมูล หากนําไปตอ
ยอดสามารถใช MQTT ในการสงขอมูลขึ้นฐานขอมูล แลว

แสดงผลในหนาเว็บเพื่อแสดงออกในรูปตารางหรือกราฟให

เหมาะสม 
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