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บทคัดย่อ 

งานวิจัยฉบับนี้นําเสนอแบบจําลองของเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติ เพื่อช่วยลดความผิดพลาดและเพิ่มความ

แม่นยําในการคัดแยกขนาดมันเทศ เครื่องคัดแยกที่นําเสนอในงานวิจัยนี้จะช่วยให้เกษตรกรที่ปลูกมันเทศใน

ชุมชน ลดเวลาในการคัดแยก และเป็นอีกหนึ่งทางเลือกสําหรับกระบวนการคัดแยกทางเกษตรกรรม โครงสร้าง

ของเครื่องมีการใช้ระบบลูกกลิ้งลําเลียงควบคู่กับการคัดแยกขนาด โดยการใช้ท่อวางเรียงเป็นรางที่มีช่องเปิดให้

มีความกว้างเท่ากับเส้นรอบวงของมันเทศตามเกณฑ์ที่ต้องการคัดแยก โดยแบ่งการคัดแยกเป็นสามส่วน ส่วนที่

หนึ่งคัดแยกมันเทศที่มีขนาดเล็ก มันเทศที่คงเหลือจากการคัดแยกในส่วนที่หนี่งจะถูกหมุนพาไปยังส่วนที่สอง

ด้วยระบบลูกกลิ้งลําเลียง เพื่อคัดแยกมันเทศขนาดกลางออก และมันเทศที่เหลือจากการคัดแยกในส่วนที่สอง

จะเป็นมันเทศขนาดใหญ่ โดยชุดท่อที่เรียงไว้สําหรับคัดแยกจะเป็นชุดต่อเนื่องกันมีขนาดรูเปิดระหว่างท่อใน

ส่วนที่หนึ่งเท่ากับ 4 ซม. ส่วนที่สองเท่ากับ 6 ซม. และส่วนที่สามเท่ากับ 9 ซม. ระบบลูกกลิ้งลําเลียงนี้สามารถ

คัดแยกมันเทศได้ด้วยการหมุนให้มันเทศเคลื่อนที่ไปข้างหน้าและตกลงไปในระหว่างช่องเปิดของท่อลําเลียง 

 

คําสําคัญ: เครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติ การคัดแยกขนาด 

Abstract 

This study introduces a prototype for an automated sweet potato sorting machine to reduce 

errors in sorting sweet potatoes by size compared to manual sorting, which may not be as 

accurate as using modern technology, the sorting machine proposed in this research will help 

farmers who grow sweet potatoes in the community to reduce sorting time. This will be another 

option for agricultural sorting processes.  The structure of the machine uses a roller conveyor 

system in conjunction with size sorting by using pipes arranged in a rail with openings that match 

the circumference of the sweet potatoes according to the desired sorting criteria.  The sorting 

process is divided into three sections: the first section sorts small-sized sweet potatoes, and the 

remaining sweet potatoes from the first section are rolled to the second section by the roller 

conveyor system to sort out medium-sized sweet potatoes. The sweet potatoes remaining from 

the second section will be large-sized sweet potatoes. The set of pipes arranged for sorting is a 

continuous set with the opening sizes in the first section being 4 cm, the second section being 6 

cm, and the third section being 9 cm.  The roller conveyor system can sort sweet potatoes by 

rotating them to move forward and drop through the openings between the conveyor pipes. 

 

Keywords: Automated sweet potato sorting, Size sorting  
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1. บทนํา 
มันเทศ เป็นพืชอาหารและเศรษฐกิจที่มีความสําคัญชนิดหนึ่งของ

เกษตรกรทั่วโลก ผลผลิตส่วนใหญ่ถูกนําไปใช้ในอุตสาหกรรมการ

ผลิตแป้งและใช้เป็นวัตถุดิบการผลิตเอทานอล [1] จะเห็นได้ว่า

มันเทศเป็นทั้งพืชอาหารและอุตสาหกรรม มันเทศที่พบได้ใน

ประเทศไทยนั้นส่วนมากจะพบได้ 3 สี นัน้คอื สสีม้ สีเหลืองและสี

ม่วง มันเทศที่มีสีต่างกันเหล่านี้จะมีสารบางชนิดต่างกัน [2] และ

ในเวลาต่อมากระแสมันหวานตื่นตัวขึ้นอย่างฉับพลัน เมนูมันเทศ

ต่างๆจากคาเฟ่ในเกาหลีใต้มีอิทธิพลต่อการกินมันหวานของคน

ไทย พ่อค้าแม่ค้าจึงนํามันเทศไทยมาขายในราคาที่ถูกกว่าเพื่อจะ

ได้ขายให้ทันกระแส ด้วยราคาที่ถูก และมีรสชาติดีจึงเป็นที่นิยม

ของคนไทยด้วย [3] 

ในปัจจุบันจะสังเกตเห็นได้ว่า การคัดแยกมันเทศเพื่อขาย

ของเกษตรกรนั้นจะเป็นการขายแบบหน่วยต่อกิโลกรัม โดยแต่ละ

กิโลกรัมจะได้รับจํานวนของมันเทศที่ขนาดและคุณภาพที่ต่างกัน 

ซึ่งการปลูกมันเทศให้ออกสู่ตลาดอย่างต่อเนื ่อง และสามารถ

กําหนดราคาได้นั้นขึ้นอยู่กับเวลาเก็บเกี่ยวจะอยู่ที่ 100-140 วัน 

[4] จะมีการปลูกไปเรื่อย ๆ ก่อนที่แปลงมันรุ่นต่อไปจะขุดขึ้นมา

ขายต่อได้ ซึ่งขายได้กิโลกรัมละ 30 บาท ซึ่ง เป็นราคาที่ตํ่ากว่า

ท้องตลาดเพราะใช้วิธีคละ [5] ราคาขายต่อกิโลกรัมและขนาด

ของมันเทศที ่ได้ อาจทําให้เกิดการซื ้อขายที ่ไม่เป็นธรรมทั้ง

เกษตรกรและลูกค้า เครื่องคัดแยกนี้ถูกออกแบบให้เหมาะสมกับ

การใช้งานในชุมชนขนาดเล็ก ให้ใช้งานง่ายและการบํารุงรักษาที่

ไม่ซับซ้อน ทําให้เกษตรกรสามารถดูแลและใช้งานเครื่องได้โดยไม่

ต้องมีความรู้ทางเทคนิคมาก ซึ่งเครื่องคัดแยกนี้ได้มีต้นแบบมา

จากเครื่องคัดแยกขนาดใหญ่ที่ใช้ในโรงงาน เช่น เครื่องคัดแยก

ขนาดมันสําปะหลังอัตโนมัติและเครื่องทําความสะอาด [6] เครื่อง

คัดแยกมันฝรั่งอัตโนมัติ [7] ซึ่งเครื่องเหล่านี้มีขนาดใหญ่และมี

วิธีการใช้งานที่ซับซ้อน  

เคร ื ่องค ัดแยกที ่ เคยถ ูกน ําเสนอในบทความว ิจ ัยมี

หลากหลายแบบ อาทิเช่น เครื่องคัดแยกพริกหวานอัตโนมัติ [8] 

ซึ่งเครื่องคัดแยกพริกหวานนี้ใช้ระบบสายพานลําเลียงควบคู่กับ

การประมวลผลภาพในระบบภาพ HSV เพื่อใช้ในการคัดแยกสี

และขนาดของพริกหวานแต่ละผล เครื่องคัดเกรดมะม่วง [9] ใช้

เทคนิคการประมวลผลสัญญาณนํ้าหนักแบบพลวัต ใช้เทคนิค

ค่าเฉลี่ยเคลื่อนที่ได้ในการประมาณค่านํ้าหนักเพื่อส่งค่าต่อให้กับ

ตัวควบคุมพีแอลซี จากนั้น ตัวควบคุมพีแอลซีจะควบคุมชุดประตู

สวิงทําการเปิดช่องทางไหลของมะม่วงตามขนาดของมะม่วง 

งานวจิยัดงักลา่วมขีอ้โดดเดน่ทีผู่ว้ิจัยนํามาต่อยอดและประยุกต์ใช้

ในงานออกแบบเครื่อง คัดแยกมันเทศ คือ ระบบการคัดแยกซึ่ง

จะเป็นแบบอัตโนมัติ โดยใช้ทั ้งลูกกลิ ้งลําเลียง ใช้ทั ้งระบบ

ตรวจสอบวัตถุ โดยมีการนําระบบไมโครคอนโทรลเลอร์เข้ามา

ควบคุมการทํางานร่วมด้วย คล้ายกับการคัดแยกพริกหวาน โดย

เครื่องคัดแยกมันเทศที่นําเสนอในบทความนี้จะคัดขนาดมันเทศ

แบ่งออกเป็น ขนาดเล็ก ขนาดกลาง และ ขนาดใหญ่ อิงตาม

ท้องตลาดเพื่อช่วยให้เกษตรกรตั้งราคาขายให้ได้อย่างเหมาะสม 

เป็นธรรมต่อทั้งตัวเกษตรกรและลูกค้า 

 

2. การออกแบบระบบและโครงสร้าง 
2.1 โครงสร้างโดยรวมของเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัต ิ
โครงสร้างโมเดลของเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัตินี้ ออกแบบ

โดยอ้างอิงมาจากขนาดโครงสร้างจริงในสัดส่วน 1:2 เพื่อเป็นการ

จําลองระบบของเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติให้ได้เห็นภาพได้

ง ่ายมากยิ ่งขึ ้น มีการออกแบบจําลองเครื ่องคัดแยกมันเทศ

อัตโนมัติแบบ 3 มิติ ด้วยโปรแกรม  SketchUp ดังแสดงในรูปที่ 

1 เครื่องคัดแยกที่ออกแบบมีขนาดกว้าง 30 เซนติเมตร ยาว 80 

เซนติเมตร ความสูงของส่วนคัดแยกจะไล่ระดับความสูงจาก 35 

– 30 เซนติเมตร ตัวเครื่องจะมีส่วนที่ใช้ในการคัดแยกทั้งหมด 2 

ส่วน ยาวส่วนละ 30 เซนติเมตร ในแต่ละส่วนจะมีการแบ่งขนาด

ของช่องโดยใช้ท่อ PVC เป็น Roller หมุนพามันเทศเข้าในแต่ละ

ส่วนคัดแยก ส่วนแรกกําหนดให้ท่อ PVC ห่างกัน 4 เซนติเมตร

สําหรับคัดแยกมันเทศขนาดเล็ก และในส่วนที่ 2 กําหนดให้ท่อ 

PVC ห่างกัน 6 เซนติเมตร สําหรับคัดแยกมันเทศขนาดกลาง 

หลังจากผ่านการคัดแยกทั้งสองส่วน จะเหลือแค่มันเทศที่มีขนาด

ใหญ่ที่มีเส้นผ่านศูนย์กลางมากกว่า 6 เซนติเมตร ไหลลงถังคัด

แยกถังสุดท้าย เมื่อเครื่องเริ่มทํางาน Roller จะหมุนเพื่อพามัน

เทศผ่านไปยังส่วนคัดแยก โดยใช้สายพานเป็นตัวเชื่อมต่อการ

หมุนระหว่าง Roller แต่ละชิ้น ถ้ามันเทศมีขนาดเล็กกว่าช่อง

ระหว่าง Roller มันเทศจะตกลงในถังที่อยู่ด้านล่างส่วนคัดแยก 

โมเดลเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติที่สร้างจากรูปแบบสามมิติ
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แสดงดังรูปที่ 2 โดยมีส่วนสําหรับคัดแยกมันเทศได้ 3 ขนาด (รูป

ที่ 3) คือ ขนาดเล็ก ขนาดกลาง และ ขนาดใหญ่ ซึ่งขนาดของมัน

เทศที่กําหนดไว้แสดงในตารางที่ 1 

 

 
(ก) ด้านขวา 

 
(ข) ด้านซ้าย 

 
(ค) ด้านหน้า 

รูปที่ 1 ส่วนประกอบของเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัต ิ

 

 
รูปที่ 2 เครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติที่สร้างจากรูปแบบสามมิต ิ

 

 
รูปที่ 3 สัดส่วนการคัดแยกแต่ละขนาด (ก) คัดแยกขนาดเล็ก (ข) 

คัดแยกขนาดกลาง (ค) คัดแยกขนาดใหญ ่

 

ตารางที่ 1 ขนาดมันเทศที่เครื่องคัดแยกกําหนด 

ชือ่ทางการ ชื่อเรียกเดิม เส้นผ่านศูนย์กลาง (ซม.) 

XL จัมโบ ้ >6 

L ใหญ ่ 4-6 

S เบอร์เล็ก <4 

 

2.2 ระบบการทํางานโดยรวม 
หลักการทํางานของเครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติที ่ออกแบบ

แสดงดังรูปที่ 4 เมื่อเริ่มต้นการทํางาน มันเทศที่มี 3 ขนาดคละ

กันจะถูกเทลงในรางปล่อยมันเทศ เครื่องจะเริ่มคัดแยกมันเทศ

ขนาดเล็กก่อน ตามด้วยขนาดกลางและขนาดใหญ่ เครื่องคัดแยก

นี้มีการใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino Uno เป็นตัวควบคุม

การทํางาน Ultrasonic Sensor ตรวจจับมันเทศที่ไหลลงมาจาก

รางปล่อยและเริ่มจับเวลาการคัดแยก Servo Motor จะทําการ

เปิด-ปิดแผ่นกั้นเมื่อถึงเวลาที่กําหนด เมื่อเปิดเครื่อง Roller จะ

(ข) (ค) (ก) 
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เริ่มหมุนพามันเทศไปยังส่วนต่างๆ ของการคัดแยก ลักษณะการ

หมุนของ Roller จะเป็นการหมุนไปในทิศทางเดียวกัน ถ่ายกําลัง

การหมุนโดยใช้โซ่ดังแสดงไว้ในรูปที่ 1 แผ่นกั้นที่ 1 จะปิดไว้ 5 

นาที เพื่อให้มันเทศขนาดเล็กถูกคัดแยกลงถัง หลังจากนั้นแผ่นกั้น

ที่ 1 จะเปิดออกเพื่อให้มันเทศที่เหลืออยู่บน Roller ไหลมายัง

ส่วนคัดแยกส่วนที่ 2 ขั้นตอนนี้แผ่นกั้นที่ 2 ยังคงปิดอยู่ เมื่อผ่าน

ไป 10 นาที แผ่นกั้นที่ 2 จะเปิดออกเพื่อให้มันเทศขนาดใหญ่ไหล

ตกลงมาที่ถังคัดแยกสุดท้าย หลังจากที่แผ่นกั้นที่ 2 เปิดออก 

Roller จะยังคงทํางานต่อไปอีก 5 นาที เมื่อเวลาเดินครบทั้งหมด 

15 นาที แผ่นกั ้นทุกแผ่นจะปิดอีกครั ้ง และ Buzzer จะส่ง

สัญญาณให้ใส่มันเทศลงไปที่รางใส่มันเทศเพื่อทําการคัดแยกใน

ครั้งต่อไป 

มอเตอร์ที่เลือกใช้จะเป็นมอเตอร์ 1/4 แรงม้า ให้กําลังบิด

สูงมีความเร็วรอบที่สมํ ่าเสมอ การทํางานของมอเตอร์จะเป็น     

การหมุนอย่างสมํ่าเสมอ ซึ่งจะช่วยให้การคัดแยกมีประสิทธิภาพ

และเป็นไปอย่างเรียบร้อย [10] มีการนําตัวปรับความเร็วมาช่วย

ปรับแรงดันไฟฟ้าที่มอเตอร์ให้มีความเร็วที่เหมาะสมกับการคัด

แยก เมื ่อมอเตอร์เริ ่มทํางาน แรงหมุนของเฟืองที่ติดกับเพลา

มอเตอร์จะถูกส่งแรงไปยัง Roller ทุกชิ ้นในส่วนคัดแยก เมื่อ 

Roller เริ่มหมุนด้วยความเร็วเดียวกันกับมอเตอร์  ทําให้มันเทศ

ที่ต้องการคัดแยกจะถูกพาไปข้างหน้า อุปกรณ์ที่ใช้งานในระบบ

แสดงในตารางที่ 2 

ตารางที่ 2 หน้าที่ของส่วนต่าง ๆ และอุปกรณ์ที่ใช้งานในระบบ 

อุปกรณ ์ หน้าที่ของส่วนการทํางาน 

Arduino Uno R3 ควบคุมการทํางานของระบบ 

Servo MG996R ควบคุมแผ่นกั้นให้เปิด 

Adapter 12V ตัวปรับแผงวงจรและอุปกรณ์อื่นๆ 

Ultrasonic Sensor ตรวจจับมันเทศเมื่อไหลลงมาที่ลูกกลิ้งลําเลียง 

Buzzer แจ้งเตือนให้ใส่มันเทศที่ต้องการคัดแยก 

ตัวควบคุมแรงดัน ควบคุมแรงดันและกระแสไฟฟ้าของมอเตอร ์

มอเตอร์ ¼ HP ช่วยในการทําให้โซ่เคลื่อนที ่

ท่อ PVC ลําเลียงมันเทศ 

เฟืองโซ ่ ส่งถ่ายความเร็วให้มอเตอร์และท่อ PVC หมุน 

Bearing ลดแรงที่เพลา ช่วยให้เฟืองหมุนได้คล่อง 

โซ ่ ถ่ายกําลังจากมอเตอร์ให้เฟืองโซ่ส่งแรงไปเพลา 

เพลากลม ส่งแรงบิดให้กับท่อ  
รูปที่ 4 ระบบการทํางานโดยรวม 
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3. การทดลองและผลการทดลอง 
ในการทดลองเพื่อทดสอบประสิทธิภาพการคัดแยกของเครื่อง 

เมื่อเริ่มทําการเปิดเครื่อง จะทําการตรวจเช็คระบบของ Motor 

และระบบไมโครคอนโทรลเลอร์ เมื่อทุกอย่างพร้อมทํางานปกติ

แล้ว จะใช้โมเดลดินเบาจําลองขนาดและสัดส่วนของมันเทศจริง 

โดยมีการลดสเกลของโมเดลมันเทศจากขนาดจริงในสัดส่วน 1:2 

ให้เหมาะสมกับการทดสอบกับโมเดลเครื ่องคัดแยกที ่ใช้งาน 

โมเดลมันเทศที่ใช้ในการทดลองแบ่งเป็น 3 ขนาด คือ ขนาดเล็ก 

ขนาดกลาง และขนาดใหญ่ โดยมีการแบ่งการทดลองเป็น 3 กลุ่ม 

- กลุ่มที่ 1 ม ีขนาดเล็กจํานวน 15 หัว กลาง 5 หัว ใหญ่ 3 หัว 

- กลุ่มที่ 2 ม ีขนาดเล็กจํานวน 5 หัว กลาง 10 หัว ใหญ่ 4 หัว  

- กลุ่มที่ 3 ม ีขนาดเล็กจํานวน 2 หัว กลาง 4 หัว ใหญ่ 10 หัว 

กําหนดให้นํ้าหนักรวมของมันเทศในแต่ละกลุ่มเท่ากับ 1 

กิโลกรัม เนื่องจากโครงสร้างของเครื่องคัดแยกที่ถูกออกแบบให้

รองรับนํ้าหนักของมันเทศได้จํากัด จึงมีการควบคุมนํ้าหนักของ

กลุ่มทดลองไว้ เพื่อให้มอเตอร์ที่ใช้ขับสายพานทํางานอยู่ในช่วงไม่

เกิน 80% ของภาระพิกัด ในการทดลองจะทําการปล่อยมันเทศ

แต่ละกล ุ ่มลงในรางค ัดแยกกลุ ่มละ 5 คร ั ้งเพ ื ่อบ ันท ึกผล

ประสิทธิภาพการคัดแยกของเครื่อง ผลการทดลองแสดงในตาราง

ที่ 3 - ตารางที่ 5 

กลุ่มการทดลองที่ 1 จะมีจํานวนมันเทศขนาดเล็กเยอะ

ที่สุด กลุ่มการทดลองที่ 2 มีจํานวนมันเทศขนาดกลางเยอะที่สุด 

และกลุ่มการทดลองที่ 3 มีจํานวนมันเทศขนาดใหญ่เยอะที่สุด 

จากผลการทดลองในตารางที่ 3-5 แสดงให้เห็นว่าไม่พบความ

ผิดพลาดในการคัดแยกมันเทศขนาดใหญ่ จากผลการทดลองใน

ตารางที่ 3 พบว่า ค่าความผิดพลาดในการคัดแยกมันเทศขนาด

เล็กและมันเทศขนาดกลาง มีค่าเท่ากับ 5% และ 4% ตามลําดับ 

จากผลการทดลองในตารางที่ 4 พบว่า ค่าความผิดพลาดในการ

คัดแยกมันเทศขนาดเล็กและมันเทศขนาดกลาง มีค่าเท่ากับ 4% 

และ 4% ตามลําดับ และจากผลการทดลองในตารางที่ 5 พบว่า 

ค่าความผิดพลาดในการคัดแยกมันเทศขนาดเล็กและมันเทศ

ขนาดกลางมีค่าเท่ากับ 4% และ 3% ตามลําดับ 

 

 

ตารางที่ 3 ผลการคัดแยกมันเทศของกลุ่มการทดลองที่ 1 

ครั้งที ่ขนาดมันเทศ 
จํานวนมันเทศในถังคัดแยก (หัว) ผิดพลาด

(หัว) 
ถังคัดขนาด

เล็ก 

ถังคัดขนาด

กลาง 

ถังคัดขนาด

ใหญ่ 

1 

เล็ก 13 2 - 2 

กลาง - 4 1 1 

ใหญ ่ - - 3 - 

2 

เล็ก 14 1 - 1 

กลาง - 5 - - 

ใหญ ่ - - 3 - 

3 

เล็ก 15 - - - 

กลาง - 3 2 2 

ใหญ ่ - - 3 - 

4 

เล็ก 13 2 - 2 

กลาง - 4 1 1 

ใหญ ่ - - 3 - 

5 

เล็ก 14 1 - 1 

กลาง - 4 1 1 

ใหญ ่ - - 3 - 

หมายเหตุ : กลุ่มที่ 1 มี มันเทศขนาดเล็ก 15 หัว กลาง 5 หัว ใหญ่ 3 หัว 

ตารางที่ 4 ผลการคัดแยกมันเทศของกลุ่มการทดลองที่ 2 

ครั้งที ่ขนาดมันเทศ 
จํานวนมันเทศในถังคัดแยก (หัว) ผิดพลาด

(หัว) 
ถังคัดขนาด

เล็ก 

ถังคัดขนาด

กลาง 

ถังคัดขนาด

ใหญ่ 

1 

เล็ก 5 - - - 

กลาง - 9 1 1 

ใหญ ่ - - 4 - 

2 

เล็ก 4 1 - 1 

กลาง - 9 1 1 

ใหญ ่ - - 4 - 

3 

เล็ก 4 1 - 1 

กลาง - 9 1 1 

ใหญ ่ - - 4 - 

4 

เล็ก 4 1 - 1 

กลาง - 9 1 1 

ใหญ ่ - - 4 - 

5 

เล็ก 4 1 - 1 

กลาง - 10 - - 

ใหญ ่ - - 4 - 

หมายเหตุ : กลุ่มที่ 2 มี มันเทศขนาดเล็ก 5 หัว กลาง 10 หัว ใหญ่ 4 หัว 
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ตารางที่ 5 ผลการคัดแยกมันเทศของกลุ่มการทดลองที่ 3 

ครั้งที ่ขนาดมันเทศ 
จํานวนมันเทศในถังคัดแยก (หัว) ผิดพลาด

(หัว) 
ถังคัดขนาด

เล็ก 

ถังคัดขนาด

กลาง 

ถังคัดขนาด

ใหญ่ 

1 

เล็ก 1 1 - 1 

กลาง - 3 1 1 

ใหญ ่ - - 10 - 

2 

เล็ก 1 1 - 1 

กลาง - 4 - - 

ใหญ ่ - - 10 - 

3 

เล็ก 2 - - - 

กลาง - 3 1 1 

ใหญ ่ - - 10 - 

4 

เล็ก 1 1 - 1 

กลาง - 4 - - 

ใหญ ่ - - 10 - 

5 

เล็ก 2 - - - 

กลาง - 4 - - 

ใหญ ่ - - 10 - 

หมายเหตุ : กลุ่มที่ 3 มี มันเทศขนาดเล็ก 2 หัว กลาง 4 หัว ใหญ่ 10 หัว 

จากตารางที ่ 3 – ตารางที ่ 5 สามารถเปร ียบเท ียบ

เปอร์เซ็นต์ความผิดพลาดของการคัดแยกมันเทศในแต่ละกลุ่ม

การทดลอง ได้ดังกราฟรูปที่ 5 

 
รูปที่ 5 เปอร์เซ็นต์ความผิดพลาดในการคัดแยกมันเทศ 

 

4. อภิปรายผลการดําเนินงาน 
เครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติสามารถทํางานได้ตามที่

กําหนด สามารถลําเลียงมันเทศไปคัดแยกตามส่วนคัดแยกทั้งสาม

ส่วนได้ และคัดแยกมันเทศขนาดใหญ่ได้อย่างถูกต้อง สําหรับการ

คัดแยกมันเทศขนาดเล็กและขนาดกลางนั้น มีเปอร์เซ็นต์ความ

ผิดพลาดในการคัดแยกโดยรวมประมาณ 4% ปัญหาในการ

ทํางานจะมีในเรื่องของนํ้าหนักและขนาดของมันเทศที่ใช้ในการ

ทดลองที่ยังไม่สมดุลกับการหมุนของลูกกลิ้งเนื่องจากแรงเสียด

ทานจากท่อ PVC มีน้อย การแก้ไขปัญหาเบื ้องต้นคือ ติดผ้า

สักหลาดที่ท่อ PVC เพื่อเพิ่มแรงเสียดทานในการผลักมันเทศให้

ไปข้างหน้า ข้อควรคํานึงอีกประการคือ กรณีที่มันเทศมีขนาด

ใหญ่มากลูกกลิ ้งอาจไม่สามารถผลักให้มันเทศลําเลียงไปได้ 

จะต้องพิจารณาเรื่องกําลังขับของมอเตอร์ร่วมด้วยในการพัฒนา

ประสิทธิภาพของเครื่องให้สามารถใช้งานได้สอดคล้องกับความ

ต้องการ 

 

5. สรุป 
เครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัติออกแบบมาเพื่อการคัดแยกมันเทศ

ในระดับชุมชนเหมาะกับมันเทศที ่เก็บเกี ่ยวได้จํานวนไม่มาก 

สามารถกําหนดเวลาในการคัดแยกเพื่อใช้งานเครื่องได้อัตโนมัติ

และลดการใช้แรงงานคน เครื่องคัดแยกมันเทศอัตโนมัตินี้ยังมี

ส่วนที่ต้องพัฒนาปรับปรุงต่อเพื่อให้พร้อมสําหรับการนําไปใช้จริง 

ตัวอย่างเช่น การเพิ่มระยะของการลําเลียงเพื่อรองรับปริมาณมัน

เทศที่ต้องการคัดแยกให้มากขึ้น หรือ การคํานวณนํ้าหนักทั้งหมด

ของมันเทศแต่ละเบอร ์
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