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บทคัดย่อ  
 

งานวิจยันีน้ าเสนอการประยกุต์ใช้เทคโนโลยีเครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายเพื่อติดตามและระบตุ าแหน่งโคเนือ้ในภาคปศสุตัว์ เพื่อ
ป้องกนัการสญูหาย โดยใช้การระบตุ าแหน่งแบบจบัคู่ค่าความเข้มของสญัญาณจากเซ็นเซอร์ไร้สายที่วดัได้จริง อีกทัง้ช่วยใน
การจดัการฐานข้อมลูที่ส าคญั เช่น ช่ือโค ข้อมลูเคร่ืองหมายตวัสตัว์ พนัธุ์ประวตัิ ประวตัิการผสมพนัธุ์ รวมไปถึงข้อมลูสขุภาพ 
ในสว่นของการแสดงผลนัน้ได้แสดงบนเว็บเบราว์เซอร์ โดยได้แสดงเป็น 2 ลกัษณะคือ แบบตารางข้อมลูและแบบโครงสร้าง 
จากผลการวิจยัพบวา่ ระบบการท างานของเครือขา่ยเซ็นเซอร์ไร้สายสามารถท างานได้อยา่งมีประสทิธิภาพ เมื่อมีระยะเวลาใน
การสง่ข้อมลูจากเซ็นเซอร์โนด 0.55 วินาทีขึน้ไป 
ค าหลัก : เครือขา่ยเซ็นเซอร์ไร้สาย ติดตามสตัว์เลีย้ง ปศสุตัว์ โคเนือ้  
 

Abstract 
This research presents the application of wireless sensor network to follow and identify the position of cattle in the 
livestock sector in order to prevent cattle from losing by identifying the position using RSSI database mapping 
from the actual measured wireless sensor network. It also helps in an important database management such as 
names of cattle, identity tags of the cattle, pedigree, animal breeding profiles, including health information. The 
result has shown on a browser in 2 forms; data table and topology. The result of the research found that working 
system of wireless sensor network could work effectively when the period of time in sending data from sensor 
nodes was more than 0.55 seconds.  
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1. บทน า 
 

การเลีย้งโคเนือ้เป็นอาชีพทางการเกษตรที่ส าคญั
อาชีพหนึ่ง และเก่ียวข้องกบัเกษตรกรไทยหลาย ครอบครัว 
ในอดีตการเลีย้งโคเนือ้ของเกษตรกรไทย มีวตัถปุระสงค์เพื่อ
ใช้แรงงานท าการเกษตรเป็นหลกั เมื่อใช้งานหมดอายุจึง
ปลดจ าหน่ายเป็นโคเนือ้ ในปัจจุบนัรูปแบบการเลีย้งโคเนือ้ 
ได้เปลี่ยนมาเป็นการเลีย้งเพื่อจ าหน่ายเป็นโคเนือ้ส าหรับ
ผลติเนือ้โค เพื่อตอบสนองความต้องการบริโภคเนือ้โค จาก
ประชากรทัง้ในและนอกประเทศมากขึน้ แต่จากสถิติของ
กรมปศุสัตว์ปี 2554 ประเทศไทยสามารถผลิตลูกโคได้ 
จ านวน 0.87 ล้านตวั หรือ ร้อยละ 55 ของโควยัเจริญพนัธุ์
เทา่นัน้ [1] ทัง้นีเ้ป็นเพราะเกษตรกรผู้ เลีย้งโคเนือ้ในปัจจุบนั
ยงัประสบปัญหาหลายอย่าง เช่น โคเนือ้เกิดการสูญหาย 
ขาดการเรียนรู้ที่จะพัฒนาเทคโนโลยีทางด้านการปศุสตัว์ 
ขาดความรู้ในด้านการจดัการการเลีย้งดโูคเนือ้ เป็นต้น อีก
ทัง้การปศสุตัว์ในปัจจุบนัโดยทัว่ไปยงัเป็นระบบแบบพึ่งพา
ตนเอง ทัง้การบนัทึกข้อมูล การให้อาหาร และการจัดการ
ด้านอื่นๆ สง่ผลให้เกิดภาระแก่เกษตรกรผู้ เลีย้งโคเนือ้ ท าให้
ไมส่ามารถสร้างผลผลติได้ตามความต้องการ ทัง้ยงัเป็นการ
เพิ่มต้นทุนในด้านการผลิตการน าเอาเทคโนโลยีทางด้าน
เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย (Wireless Sensor Network)                            
มาประยุกต์ใช้ในภาคปศุสตัว์ จะเป็นการเพิ่มปริมาณ ลด
ต้นทุน และเป็นการเพิ่มคุณภาพของผลผลิตทางด้านการ
ปศุสตัว์ โดยเฉพาะจะช่วยในการจัดการการเลีย้งดูโคเนือ้ 
ซึ่งเครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายเป็นเทคโนโลยีที่มีประสิทธิภาพ
สงู ถกูออกมาส าหรับงานที่ต้องการ การสื่อสารแบบไร้สาย
เพื่อลดความยุง่ยากซบัซ้อนส าหรับการติดตัง้ โดยเครือข่าย
เซ็นเซอร์ไร้สาย เป็นการสื่อสารระหว่างหน่วยร่วมเซ็นเซอร์
ในเครือข่าย ซึ่งเร่ิมจากการก าหนดมาตรฐานการรับ-ส่ง
ข้อมลูแบบ IEEE 802.15.4 ที่เน้นการสื่อสารแบบประหยดั
พลงังาน ความเร็วการรับส่งข้อมูลต ่า อีกทัง้อุปกรณ์ยังมี
ราคาถูก งานวิจัยนีไ้ด้เลือกใช้โปรโตคอล 6LoWPAN ที่
ท างานร่วมกบัมาตรฐาน IEEE 802.15.4 ซึ่งเป็นเครือข่าย
เซ็นเซอร์ไร้สายระยะใกล้ความเร็วต ่า ขนาดความถ่ี 2.4  

GHz และสามารถรับส่งข้อมูลได้สูงสุด 250 กิโลบิตต่อ
วินาทีจากเหตผุลที่กลา่วมาข้างต้น เครือขา่ยเซ็นเซอร์ไร้สาย 
สามารถน ามาประยกุต์ใช้ในการจัดการระบบติดตามและ
ระบตุ าแหน่งของโคเนือ้ในภาคปศสุตัว์ เพื่อป้องกนัการสญู
หาย อีกทัง้ยงัสามารถใช้ในการจดัเก็บข้อมลูเฉพาะตวัของ
โค เพื่อช่วยในการวางแผนการเลีย้ง อ านวยความสะดวก
ให้กับเกษตรกร และช่วยในการปรับปรุงการปศุสตัว์ให้มี
ประสทิธิภาพมากขึน้ 
  
2. ทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 
 

2.1 เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย (Wireless Sensor 
Network)  
 

เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย [2] เป็นเครือข่ายของ
เซ็นเซอร์โนด ที่ประกอบด้วยเซ็นเซอร์โนดจ านวนมาก 
เซ็นเซอร์โนดที่อยูภ่ายในเครือขา่ย จะท าหน้าที่ตรวจจบัเก็บ
ข้อมลูของสิง่แวดล้อมที่สนใจ และสง่ข้อมลูที่ได้กลบัไปโนด
ต้นทาง ที่ ต้องการข้อมูลนัน้ โดยอาศัยเซ็นเซอร์โนดที่
ข้างเคียงกนั สง่ข้อมลูตอ่กนัไป 

การที่เซ็นเซอร์โนดจ านวนมาก ท างานเป็นกลุ่ม
รวมกันเป็นเครือข่าย เรียกว่า เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้ -สาย 
จ าเป็นต้องมีวิธีในการสื่อสารกันระหว่างโนดซึ่งจะท างาน
ร่วมกัน ในการเก็บรวบรวมข้อมูลจากเครือข่าย ส่งไปยัง
สถานีฐาน (Base Station) ซึ่งส่วนที่ควบคุมการท างาน
ดังกล่าว เรียกว่า ส่วนโปรโตคอลในการรับ-ส่งข้อมูลใน
เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย เราติง้โปรโตคอลเป็นส่วนการ
ท างานในชัน้ของเครือข่าย (Network Layer) ท าหน้าที่
จัดการเก่ียวกับ การค้นหาเส้นทางในการรับ-ส่งข้อมูล 
ระหว่างสถานีฐาน กับโนดที่ท าการส่งข้อมูลโปรโตคอล
ส าหรับเครือข่ายเซ็นเซอร์แบบไร้สาย จะถูกแบ่งตาม
ลกัษณะชัน้การท างาน การท างานของโปรโตคอลในส่วน
สองชัน้แรก จะเก่ียวกบัมาตรฐานของฮาร์ดแวร์ (PHY) และ
วิธีการเข้าใช้สื่อ (MAC) จะเก่ียวข้องกบัฮาร์ดแวร์เป็นสว่น
ใหญ่ โปรโตคอลในสองชัน้นี ้จะถูกก าหนดเป็นมาตรฐาน 
IEEE 802.15.4 แตส่ าหรับชัน้ของโปรโตคอลที่อยูส่งูขึน้มา  
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ซึ่งตามมาตรฐานของชัน้เครือข่าย (OSI Model) จะท า
หน้าที่เก่ียวกับเครือข่าย (Network Layer) การค้นหา
เส้นทางในการรับสง่ข้อมลู (Routing) และการรับสง่ข้อมลู 
(Transportation) 

 

2.2 6LoWPAN (IPV6 over Low power Wireless 
Personal Area Networks)  
 

6LoWPAN [3] (IPv6 over Low power WPAN) 
ถกูพฒันาขึน้โดย  6LoWPAN working groupจุดประสงค์
เพื่อให้ IPv6 ท างานร่วมกบัมาตรฐาน IEEE 802.15.4 เพื่อ
ติดต่อระหว่างหน่วยร่วมเซ็นเซอร์ซึ่งอยู่ในสภาพแวดล้อม
จริงกับโปรแกรมต่างๆ ที่ท างานผ่าน IPv6 โดย 6LoWPAN 
เป็นการสร้างชุดโปรโตคอลขึน้ให้เทียบเท่าการใช้งาน IPv6 
พร้อมกบั ICMP TCP และ UDP ทัง้ชดุผา่นการบีบอดัข้อมลู 
เพื่อให้สามารถท างานได้บนช่องทางการสื่อสารที่ขนาด
เฟรม 127 ไบต์ ของการเช่ือมต่อแบบ IEEE 802.15.4 โดย
เปิดให้มีการย่อข้อมูลให้มีขนาดเล็กลงเพื่อประหยัด 
หนว่ยความจ าและพลงังานท่ีต้องใช้ในการสง่ข้อมลู และใช้
ชัน้ Datalink ของ IEEE 802.15.4 เป็นสว่นหนึง่ของการอ้าง
ที่อยูใ่นชัน้เครือขา่ยเพื่อประหยดัพืน้ท่ีในเฟรม 
 

2.3 การวัดค่าความเข้มของสัญญาณ (Received 
Signal Strength Indication หรือ RSSI)  
 

เป็นวิธีการวดัความเข้มของสญัญาณวิทยรุะหว่าง
เซ็นเซอร์ไร้สายตวัหนึง่ไปยงัเซ็นเซอร์ไร้สายอีกตวัหนึ่งโดยมี
ความสมัพนัธ์กบัสมการดงันี ้

 

              RSSI =  −(10n log10 d + A)                  (1) 
 

เมื่อ n คือคา่คงที่ของการกระจายสญัญาณ, d คือระยะห่าง
จากตวัส่ง และ A คือความเข้มของสญัญาณที่ได้รับใน 1 
เมตร โดยค่า RSSI นัน้มีหน่วยเป็นเดซิเบลเมตร (dBm) [4] 
โดยคา่ความเข้มของสญัญาณนัน้มีความสมัพนัธ์แปรผกผนั
กบัระยะทาง ตวัอยา่งเชน่ หากระยะทางมากขึน้ จะท าให้คา่
ความเข้มของสญัญาณมีคา่ลดลง 
 

 
2.4 การจับคู่ ค่าความเข้มของสัญญาณใน-ฐานข้อมูล
อ้างอิง (RSSI Database Mapping)  
 

เป็นการเก็บข้อมูลความเข้มของสญัญาณ [5] 
อ้างอิงตามจุดต่างๆ ที่ผู้ท าวิจยัได้ก าหนดขึน้ในการทดลอง 
หรือก็คือ พิกดั X และ Y เพื่อใช้ในการจบัคู่กบัค่าความเข้ม
ของสญัญาณที่วัดได้จริง โดยฐานข้อมูลนีจ้ะประกอบไป
ด้วยค่าความเข้มของสญัญาณของแต่ละเซ็นเซอร์อ้างอิงที่
ถกูเฉลี่ย ค่าพิกดับนแผนที่ และชัน้ที่ท าการวดั แสดงได้ดงั
รูปท่ี 1 
 

 
 

รูปที่ 1 ตวัอยา่งฐานข้อมลูในระบบ [5] 
 

2.5 วิจัยเร่ือง Design and Development of an 
Electronic Cowbell Based on ZigBee Technology  
 

  เป็นการวดัค่าความเข้มของสญัญาณโดยอาศยั
งานวิจัยของ Gay-Fernandez [6] ได้พฒันาเซ็นเซอร์โนด
เพื่อใช้เป็นกระดิ่งไฟฟ้าผูกที่โคและพัฒนาระบบติดตาม 
เพื่อช่วยในการติดตามและระบตุ าแหนง่ของโคที่กระจายตวั
ในฟาร์มปศสุตัว์ขนาดใหญ่ โดยกระดิ่งไฟฟ้าที่พฒันาขึน้นัน้
ประกอบไปด้วยอุปกรณ์ส่งสญัญาณในคลื่นความถ่ี 2.4 
GHz เซ็นเซอร์วดัอณุหภมูิที่โคและเซ็นเซอร์วดัอณุหภมูิของ
สิ่งแวดล้อม ในด้านการพัฒนาระบบติดตามและระบุ
ต าแหน่งนัน้ ได้น าเสนอแนวคิดในการระบุต าแหน่งของโค
ในฟาร์มปศสุตัว์ โดยใช้วิธีสามเหลีย่มระยะ (Triangulation) 
และใช้ค่าความเข้มของสัญญาณ (Receive Signal 
Strength Indication หรือ RSSI) เพื่อหาระยะห่างระหว่าง
เซ็นเซอร์โนดที่ติดที่โคกบัเซ็นเซอร์โนดอ้างอิง 
 
 



 

18  FEAT JOURNAL January-June, 2015; 1(1):15-21 

 
 

 
2.6  วิจัยเร่ือง Sensor and Actuator Networks: 
Protecting Environmentally Sensitive Areas [7] 
 

งานวจิยัของ Swain [7] ได้น าเสนอการท างาน
ของแอปพลเิคชัน่เครือขา่ยเซ็นเซอร์ไร้สายในการควบคมุ
และติดตามสตัว์เลีย้งในพืน้ท่ีปศสุตัว์ 
ขนาดใหญ่ โดยการใช้วิธีการสร้างรัว้เสมือนจริง เพื่อปกป้อง
พืน้ท่ี ที่เปราะบางจากสิง่แวดล้อม โดยมีแนวคิดจากการ
การท างานของรัว้ไฟฟ้า เพื่อควบคมุสตัว์เลีย้งให้เสมือนอยู่
ภายในรัว้ธรรมดา ซึง่จะในการพฒันาแนวคิดนีผู้้พฒันาใน
รวมเอาแนวคิดทางด้านการตอบสนองตอ่ไฟฟ้าและการระบุ
ต าแหนง่ของสตัว์เลีย้งโดยใช้ GPS ไว้ด้วยกนั 
 

3. อุปกรณ์และวิธีการวิจัย 
 

3.1  อุปกรณ์ในการวิจัย 
 

ในงานวิจยันี ้ผู้ท าวิจยัได้เลือกใช้ไอซี CC2530 ที่
ท างานในย่านความถ่ี 2.4 GHz เพื่อใช้ในการพัฒนา
เซ็นเซอร์โนด (Sensor Node) เพื่อใช้กับโคเนือ้และโนด
อ้างอิง (Reference Node) แสดงดงัรูปท่ี 2 
 

 
 

รูปที่ 2 เซ็นเซอร์โนด 
 

   อีกทัง้พฒันาปลอกคอของโคเนือ้ไร้สาย เพื่อใช้
ในการติดตามและระบุต าแหน่ง โดยปลอกคอของโคเนือ้
ประกอบไปด้วย โมดลู CC2530 อปุกรณ์แบตเตอรี ซึง่ 

 
ทัง้หมดถกูหอ่หุ้มด้วยอปุกรณ์กนัน า้ จากนัน้น าไปติดตัง้กบั
โคเนือ้ ซึง่แสดงได้ดงัรูปท่ี 3 
 

 
 

รูปที่ 3 ปลอกคอที่ติดตัง้กบัโคเนือ้ 
 

3.2    ภาพรวมของระบบ 
 

ระบบของงานวิจยันีป้ระกอบด้วย 3 สว่นหลกั คือ 
1)  เซ็นเซอร์โนดที่ติดกบัโคเนือ้ (Sensor Node) 

ท าหน้าที่สง่ข้อมลูไปยงัโนดอ้างอิง  
2) เซ็นเซอร์โนดที่ท าหน้าเป็นโนดอ้างอิง 

(Reference Node) ท าหน้าที่รับข้อมลูจากเซ็นเซอร์โนดที่
ติดกบัโคเนือ้ จากนัน้สง่ข้อมลูที่ได้ไปยงั สว่นรับข้อมลู 

3) เซ็นเซอร์โนดที่ท าหน้าที่รับข้อมูล (Border 
Router) โดยเช่ือมตอ่กบัเคร่ืองคอมพิวเตอร์เพื่อท าหน้าที่รับ
ข้อมูลจากโนดอ้างอิง จากนัน้น าข้อมูลที่ได้รับ ไปปรับปรุง
ฐานข้อมลู 

การท างานของระบบคือ เซ็นเซอร์โนดที่ติดกับ 
โคเนือ้จะท าการสง่ข้อมลู ที่ประกอบด้วย หมายเลขของโค
เนือ้ และค่าความเข้มของสญัญาณไปยงัโนดอ้างอิง ที่ท า
หน้าที่เป็นจุดอ้างอิงในแต่ละจุด จากนัน้โนดอ้างอิงจะท า
การส่งข้อมูลที่ได้รับ ไปยงัสว่นของเซ็นเซอร์โนดที่ท าหน้าที่
รับข้อมูล ซึ่งผู้ วิจัยสามารถน าข้อมูลที่ได้ ไปใช้ในการจับคู่
กับค่าความเข้มของสญัญาณ จากจุดอ้างอิงจุดต่างๆ ใน
ฐานข้อมลู เพื่อหาพิกดั X และ Y โครงสร้างของระบบแสดง
ดงัรูปท่ี 4 
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รูปที่ 4 โครงสร้างของระบบ 
 

ในการแสดงผลการติดตามและระบตุ าแหนง่นัน้
จะแสดงผลผา่นเว็บเบราว์เซอร์ ซึง่สามารถแสดงผลได้ 2 
รูปแบบคือแบบตารางและแบบโครงสร้าง (Topology) โดย
ในการแสดงผลแบบตารางนัน้ จะแสดงข้อมลู หมายเลข
และต าแหนง่ของโคเนือ้ โดยระบเุป็นพิกดั X และ Y อีกทัง้
ยงัแสดงข้อมลูโคเนือ้ที่ส าคญั เชน่ ช่ือโค ข้อมลูเคร่ืองหมาย
ตวัสตัว์ พนัธุ์ประวตัิ ประวตัิการผสมพนัธุ์ รวมไปถึงข้อมลู
สขุภาพ สว่นการแสดงผลแบบโครงสร้างนัน้จะแสดงจดุ
สญัลกัษณ์ในแผนท่ีซึง่การแสดงผลแบบตารางและแบบ
โครงสร้างนัน้ แสดงดงัรูปท่ี 5 และ 6 ตามล าดบั 
 

 
 

รูปที่ 5 การแสดงผลแบบตาราง 
 

4. ผลการวิจัยและอภปิรายผล 
 

4.1 ผลการทดลองการวัดค่าความเข้มของสัญญาณ 
(RSSI) จากเซ็นเซอร์โนดอ้างอิง  
 

 ในเครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายเพื่อระบตุ าแหน่งของ
โคเนือ้ จ าเป็นต้องใช้ค่าความเข้มของสัญญาณเพื่อ
ค านวณหาระยะห่างของเซ็นเซอร์โนดอ้างอิงที่อยู่ห่างจาก
ตวัสง่สญัญาณ เพื่อน ามาค านวณหาต าแหนง่ของโคเนือ้  

 
โดยค่าที่ได้จากโนดอ้างอิง คือ ค่าความเข้มของสญัญาณ
ระหวา่งโนดที่ติดกบัโคเนือ้กบัโนดอ้างอิง ซึ่งมีความสมัพนัธ์
กบัระยะหา่งระหวา่งโนด ดงัรูปท่ี 7  
 

 
 

รูปที่ 6 การแสดงผลแบบโครงสร้าง 
 
 

 
 

รูปที่ 7 ความสมัพนัธ์ระหวา่งความเข้มของสญัญาณและ 
ระยะหา่งของเซ็นเซอร์โนด 
 

4.2  ผลการทดลองการท างานของเครือข่ายเซ็นเซอร์
ไร้สาย 
 

 การทดสอบการท างานของเครือข่ายไร้สาย                   
ท าโดยสร้างเครือข่ายไร้สาย ที่มี เซ็นเซอร์โนดที่ติดกับ 
โคเนือ้ 4 โนด โนดที่ท าหน้าที่เป็นจุดอ้างอิง 4 โนด และ
เซ็นเซอร์โนดที่ท าหน้าที่ รับสัญญาณ 1 โนด ติดตัง้โนด
ทัง้หมดในบริเวณทุง่หญ้าโลง่ ดงัแสดงในรูปท่ี 8 ทดลองโดย 
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ท าการสง่ข้อมลูขนาด 10 ไบต์ (Byte) จากเซ็นเซอร์โนดด้วย
ระยะเวลาของการส่งข้อมูลไม่เท่ากัน โดยในการปรับ
ระยะเวลาการส่งข้อมูลนัน้ จะใช้การปรับพารามิเตอร์ของ
ระบบปฏิบัติการเครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สายเพื่อควบคุม
ระยะเวลาในการสง่ข้อมลู 
 

 
 

รูปที่ 8 การติดตัง้โนดตา่งๆ 
 

จากการทดลองพบวา่ โดยปกติเครือข่ายเซ็นเซอร์
ไร้สายสามารถท างานได้คอ่นข้างมีประสทิธิภาพ แตใ่นกรณี
ที่มีระยะเวลาการสง่ข้อมูลจากเซ็นเซอร์โนดที่ติดกับโคเนือ้ 
ไปยังสถานีฐานเร็วจนเกินไป จะส่งผลให้เครือข่ายนีม้ี
ประสิทธิภาพลดลง เนื่องจากเกิดการชนกันของข้อมูล 
(Collision) ในเครือขา่ย จึงท าให้ข้อมลูเกิดการสญูหาย โดย
ระยะเวลาที่สง่ข้อมลูน้อยกว่า 0.03 วินาที เครือข่ายจะเกิด
ความผิดพลาด 100% แตถ้่าระยะเวลาในการสง่ข้อมลูมาก
ขึน้จะเกิดความผิดพลาดน้อยลง ซึ่งระยะเวลา 0.04 วินาที 
ความผิดพลาด 37.5% แต่ถ้าระยะเวลา 0.55 วินาทีขึน้ไป 
เครือขา่ยจะไมม่ีความผิดพลาดเกิดขึน้ ผลการทดลองแสดง
ดงัรูปท่ี 9 

 
 

 รูปที่ 9   คา่ความผิดพลาดของเครือขา่ยเมื่อมีโคเนือ้  
             เข้ามายงัจดุตรวจสอบจ านวนมาก และมี    

         ระยะเวลาในการสง่ข้อมลูเร็วจนเกินไป 

 
5. สรุปผลการวิจัย 
 

 งานวจิยัเร่ืองการประยกุต์ใช้เทคโนโลยีเครือขา่ย
เซ็นเซอร์ไร้สายเพื่อติดตามและระบตุ าแหนง่ของโคเนือ้ใน
ภาคปศสุตัว์ ได้พฒันาขึน้ส าหรับการติดตามต าแหนง่ของ
โคเนือ้ภายในฟาร์ม เพื่อป้องกนัการสญูหาย อีกทัง้ช่วย
จดัการฐานข้อมลูที่ส าคญั เช่น ช่ือโค ข้อมลูเคร่ืองหมายตวั
สตัว์ พนัธุ์ประวตัิ ประวตักิารผสมพนัธุ์ รวมไปถึงข้อมลู
สขุภาพ ท าให้การบนัทกึไมยุ่ง่ยาก ข้อมลูมีความสมบรูณ์ 
ตลอดจนสามารถตรวจสอบประวตัิประจ าตวัของโคเนือ้แต่
ละตวัได้ทนัที  
 ผลทดลองพบว่า เครือข่ายเซ็นเซอร์ไร้สาย
สามารถท างานได้ค่อนข้างมีประสิทธิภาพ แต่ในกรณีที่มี
ระยะเวลาการส่งข้อมูลจากเซ็นเซอร์โนดที่ติดกับโคไปยัง
โนดอ้างอิงน้อยกว่า 0.55 วินาที จะส่งผลให้เครือข่ายนีม้ี
ประสิทธิภาพลดลง เนื่องจากมีระยะเวลาการสง่ข้อมลูจาก
เซ็นเซอร์โนดที่เร็วจนเกินไป จึงท าให้เกิดการชนกันของ
ข้อมลู 
 งานวิจยันีส้ามารถน าไปประยกุต์ใช้ในการจดัการ
สตัว์เลีย้งชนิดอื่นๆ ในภาคปศุสตัว์ เพื่อช่วยในการติดตาม
สตัว์เลีย้งในการสญูหาย และหากเพิ่มเซ็นเซอร์ชนิดอื่นเข้า
ไปจะสามารถใช้งานได้กว้างขวางเพิ่มมากขึน้ อีกทัง้
สามารถน าไปประยุกต์ในการแสดงผลผ่านแอพลิเคชั่น              
บนอปุกรณ์มือถือเพื่อความสะดวกในการใช้งานในอนาคต
อีกด้วย 
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