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บทคัดยอ่ 

การวิจยันีเ้ป็นการพฒันาเครือ่งหวา่นอาหารปลาแบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั โดยมีวตัถปุระสงคเ์พื่อลดการใช้
แรงงานคน ประหยดัเวลา และลดตน้ทนุในการเลีย้งสตัวน์  า้ในบ่อเลีย้ง การทดสอบเพื่อหาอตัราการพ่นอาหาร
สตัว ์ดว้ยการก าหนดความเรว็การหมนุ (ซา้ย-ขวา) ไว ้2 ระดบั คือ 33.33 และ 46.15 rpm และระดบัการพน่เป็น 
7 ระดบั คือ ระดบั 1 - 7 (ความเรว็ลมพน่ 7 ระดบั) พบวา่ที่ระดบัการพน่ ระดบั 1 – 3 คา่อตัราการพน่อาหารสตัว์
จะเพิ่มขึน้จนถึงคา่สงูสดุ คือ อตัราการพ่นอาหารสตัว ์30 kg/นาที ที่ความเรว็รอบการพน่ 46.15 rpm และระยะ
การพน่ไกล 7 เมตร แตเ่มื่อเพิ่มระดบัการพน่ เป็นระดบั 4 – 7 คา่อตัราการพน่อาหารสตัวม์ีคา่ลดลง ทัง้ 2 ระดบั 
ความเรว็รอบการพน่มีคา่ลดลงเช่นเดียวกนั เมื่อน าเครือ่งหวา่นอาหารสตัวไ์ปใชง้านจรงิสามารถลดแรงงานและ
ลดตน้ทนุการเลีย้งสตัวน์  า้ลงได ้
ค าส าคัญ: อาหารสตัว:์ เครือ่งหวา่นอาหารสตัว:์ การตัง้เวลาอตัโนมตัิ 
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Abstract 

This research is developed of the 7-level automatic fish feed-sewing machine with set timer to reduce 

human labor, save time and reduce costs for aquaculture in ponds. The experimental to determine the 

rate of feed with the speed of rotation (left-right) is 2 levels of 33.33 and 46.15 rpm and the level of 

sowing is 7 levels of 1 to 7 (7 wind speed). The results showed that the level of sowing level of 1-3 

causes the rate of animal feed increased to the maximum is 30 kg/min. However, when the level of 

sowing is 4-7 of the both rotation speed that the rate of animal feed is decrease similar. When, it is 

using the 7-level automatic fish feed-sewing machine will result to can reduce labor and reduce the 

cost of raising animals. 

Keywords: Animal feed: Feed-sowing machine: Automatic timer. 
_______________________________________ 
*ติดตอ่: saphichat@udru.ac.th, ++66872186214, +6642221978 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

69



 

 
FEAT  

July – December  2019 ; 5(2) : 68-76 

1. บทน า 

ปัจจุบันประเทศไทยมีเกษตรกรที่ประกอบอาชีพ
เลีย้งสตัวอ์ยูใ่นพืน้ท่ีตา่งๆ ของทกุภมูิภาคของประเทศ
ไทย ขอ้มลูจ านวนเกษตรกรผูเ้ลีย้งสตัวแ์ละปศสุตัวใ์น
ปี พ.ศ. 2558 จ านวน 3,102,530 ราย [1] พบว่า
จ านวนฟารม์เลีย้งสตัวน์  า้จืดทั่วประเทศ ในปี 2558 มี
จา้นวนทัง้หมด 621,872 ฟารม์ โดยเป็นฟารม์ที่เลีย้ง
ในบอ่ 601,431 ฟารม์ คิดเป็นรอ้ยละ 96.71 [2] ขอ้มลู
เกษตรกรผู้เลี ้ยงปศุสัตว์ส่วนใหญ่จะใช้อาหาร
ส าเรจ็รูปในการเลีย้งสตัว ์ปัญหาหลกัของเกษตรกรคอื
ราคาอาหารสตัวส์  าเร็จรูปที่มีราคาสงูและขาดแคลน
แรงงานในการเลีย้งสตัว ์[3] การเลีย้งปลาของเกษตร
ส่วนใหญ่เลีย้งในบ่อดิน ขอ้มูลปริมาณการใชอ้าหาร
ส าเรจ็รูปของเกษตรกรผูเ้ลีย้งสตัวแ์ละปศสุตัว ์ปี 2560 
พบว่ามีปริมาณ 19,638,480 ตัน [4] จากการศึกษา
พบว่าในการใหอ้าหารของเกษตรกรผูเ้ลีย้งสตัวน์  า้นัน้
ใชแ้รงงานคนในการหว่านอาหารส าเรจ็รูปลงไปในบอ่
เลีย้ง ซึ่งพบปัญหาเรื่องไมม่ีแรงงานอยากท างานแบบ
นีเ้พราะจะต้องแบกกระสอบอาหารเดินไปตามบ่อ
เลีย้งและยงัพบอีกว่าปริมาณอาหารที่ใหใ้นแต่ละบ่อ
ไม่มีความแน่นอน เนื่องจากปริมาณอาหารที่หว่าน
ขึน้อยู่กับการตัดสินใจของคนงานให้อาหาร จึงมีผู้
คิดคน้และหาวิธีการอุปกรณใ์นการใหอ้าหารสตัวน์  า้ 
จากการศึกษาข้อมูลพบว่ามีการสรา้งเครื่องเหวี่ยง
อาหารกุ้ง  ขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง  2 มิลลิเมตร 
ความเร็วรอบของจานหว่านอาหาร 1,200 rpm 
สามารถหวา่นไดร้ศัมีของการให ้11.5 เมตร [5] และมี
การพัฒนาสร้างเครื่องหว่านอาหารเม็ดส าเร็จรูป
ส าหรบับ่อเพาะเลีย้งปลา-กุง้ [6] เครื่องใหอ้าหารสตัว์
น ้าอัต โนมัติ  ( Automatic Feeder) มี  2 ระบบ คือ 
"เครือ่งใหอ้าหารสตัวน์  า้อตัโนมตัิระบบแกนหมนุ" และ 

"เครื่องให้อาหารสัตว์น ้าอัตโนมัติระบบลม" ( Air 
pressure automatic feeder) โ ด ย ก า ร ก า ห น ด
ระยะเวลาในการให้อาหารได้ [7] ซึ่งแต่ละเครื่องที่
กลา่วมาแลว้มีการพ่นหว่านไดเ้พียงระดบัเดียว ท าให้
มีอัตราการป้อน (การพ่นหว่าน) อาหารเพียงระดับ
เดียว ถา้มีการคิดคน้เครื่องพ่นหว่านอาหารที่มีระดบั
การป้อนมากขึน้จะส่งผลให้รัศมีการพ่นมีมากขึน้
สามารถน าไปประยกุตใ์ชง้านไดก้บับ่อเลีย้งที่มีหลาย
ขนาดและจ านวนสตัวเ์ลีย้งในบ่อไม่เท่ากัน สามารถ
ก าหนดปรมิาณการใหอ้าหารได ้จะสง่ใหค้วามแมน่ย า
และความแน่นอนในการใหอ้าหารสตัวน์  า้ในบ่อมาก
ขึน้ อีกทัง้ยงัลดการใชแ้รงงานและประหยดัเวลาของ
เกษตรกรอีกดว้ย 

จากแนวคิดการเพิ่มระดับความแรงของการพ่น
หว่านอาหารสตัวเ์พื่อปรบัใชก้บัขนาดของบ่อเลีย้ง ท า
ให้คณะผู้วิจัยน าไปสู่การออกแบบและสรา้งเครื่อง
หวา่นอาหารปลาแบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั ขึน้มา 
เพื่อทดสอบใชผ้สมวัตถุดิบที่ใช้เป็นอาหารสตัว ์เพื่อ
ประยุกตใ์ชก้ับบ่อเลีย้งแต่ละขนาด และสามารถลด
การใชแ้รงงานคน ลดระยะเวลา และลดตน้ทนุในการ
เลีย้งสตัวน์  า้อีกดว้ย 

2. เคร่ืองหว่านอาหารปลาแบบตั้งเวลาอัตโนมัติ    
7 ระดับ 

หลกัการท างานของเครือ่งหวา่นอาหารปลาแบบตัง้
เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั จะท างานโดยใชเ้ครื่องเป่าลม
ไฟฟ้า (blower) เป็นตน้ก าลงัส าหรบัพ่นหว่านอาหาร
สตัวส์  าเร็จรูปออกไปยงับ่อเลีย้ง โดยติดตัง้เครื่องเป่า
ลมไฟฟ้ากับเพลาข้อเหวี่ยงให้สามารถหมุนได้
สองทิศทาง (ซ้าย-ขวา) โดยใช้มอเตอร์ปัดน ้าฝน
รถยนตเ์ป็นตน้ก าลงัในการหมนุเพลาขอ้เหวี่ยง เครื่อง
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เป่าลมไฟฟ้าเช่ือมต่อกับถังเก็บอาหารสตัวส์  าเร็จรูป 
โดยถงัเก็บติดตัง้สกรูป้อนอาหารสตัวม์ายงัเครื่องเป่า
ลมไฟฟ้าเพื่อพ่นหว่านอาหารสตัวอ์อกไปยงับ่อเลีย้ง 
ตน้ก าลงัใชม้อเตอรปั์ดน า้ฝนรถยนตต์่อกับเพลาของ
สกรูป้อน และระบบไฟฟ้าของเครื่องมีทัง้ระบบที่เป็น
กระแสสลบัท่ีใชจ้่ายพลงังานไฟฟา้ใหก้บัเครือ่งเป่าลม
ไฟฟา้และระบบท่ีเป็นกระแสตรงใชจ้่ายพลงังานไฟฟ้า
ให้กับมอเตอร์ปัดน ้าฝนโดยผ่ าน เครื่ อ งแปลง
กระแสไฟฟ้า AC to DC แบบสวิตซ์ช่ิง ดังสามารถ
แสดงขัน้ตอนการท างานไดด้งัรูปท่ี 1 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 1 แผนผงัการท างานของเครือ่งหวา่นอาหารปลา
แบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั 

หลกัการท างานของเครือ่งหวา่นอาหารปลาแบบตัง้
เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั เริ่มตน้จากการเตรียมอาหาร
สตัวส์  าเร็จรูป เทลงในถังเก็บอาหารสตัวข์องเครื่อง
หวา่นอาหารจนเต็ม จากนัน้ตัง้เวลาการใหอ้าหารสตัว์

โดยก าหนดเวลาการท างานเ ป็นแบบ HH:MM    
(ชั่วโมง:นาที) ดว้ยการก าหนดเวลาเปิดเครื่องและปิด
เครื่อง (เครื่องหว่านอาหารสามารถก าหนดไดท้ัง้หมด 
17 ครัง้) และก าหนดความแรง (ความเร็วลมพ่น) ของ
การพ่นหว่านอาหารสตัว ์(สามารถก าหนดไดท้ัง้หมด 
7 ระดับ) จากนั้นทั้งไว้จนถึงเวลาที่ก าหนด เครื่อง
หว่านอาหารสตัวจ์ะพ่นหว่านอาหารลงบ่อเลีย้งตาม
เวลาที่ก าหนดใหเ้ปิดและปิด ตามจ านวนครัง้ในการ
ตั้ง โดยสามารถตั้งเป็นแบบวันเดียวหรือทุกวันได้ 
เครื่องจะท างานจนอาหารหมดจากถังเก็บอาหาร 
จากนัน้ก็เติมอาหารใหม่ เครื่องจะท างานตามฟังกช์ั่น
ที่ก าหนดตลอดไป 

3. การทดลองและวิธีการท าการทดลอง 

3.1 อุปกรณท์ี่ใช้ในการทดลอง 

เครื่องหว่านอาหารปลาแบบตัง้เวลาอัตโนมัติ 7 
ระดบั ประกอบไปดว้ยอปุกรณข์องเครื่องผสมอาหาร
สัตว์ ดังนี  ้1) เครื่องเป่าลมไฟฟ้า (blower) เป็นต้น
ก าลงัส าหรบัพ่นหว่านอาหารสตัวส์  าเร็จรูปออกไปยงั
บ่อเลีย้ง ใช้ไฟฟ้ากระแสสลับ 1 เฟส 220 V ระดับ
ความแรง 7 ระดบั, 2) ชดุหมนุปากทอ่พน่ สามารถพน่
ไดมุ้มกวา้ง 30 องศา มีชุดขอ้เหวี่ยงที่ใชม้อเตอรปั์ด
น า้ฝนเป็นตน้ก าลังเช่ือมต่อกับเครื่องเป่าลมไฟฟ้า,   
3)  ถัง เ ก็บอาหารสัตว์ ท าจากเหล็กแผ่น  ขนาด            
50 x 30 cm. บริเวณกน้ถงัติดตัง้สกรูป้อน, 4) ชุดสกรู
ปอ้นเป็นเกลยีวปอ้นท าจากเหลก็แผ่นกวา้ง 1 cm. บิด
เป็นเกลียวเช่ือมตอ่กบัเพลาและตน้ก าลงัเป็นมอเตอร์
ปัดน า้ฝน และ 5) ชุดควบคุมไฟฟ้า ชุดควบคุมไฟฟ้า
เ ป็นแบบสวิตซ์ ปิด- เ ปิด อัตโนมัติแบบตั้ง เวลา 
สามารถแสดงไดด้งัรูปท่ี 2 และ 3 

เตรยีมอาหารส าเรจ็รูป 

เทลงในถงัเก็บอาหารของเครือ่งหวา่นอาหาร 

เครือ่งหวา่นอาหารท างานตามเวลาที่ก าหนด 

อาหารหวา่นลงบอ่เลีย้ง 

1. ตัง้เวลาใหอ้าหาร 

2. ก าหนดเวลาเปิด – ปิด 

3. ก าหนดระดบัการพน่ 
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รูปท่ี 2 แบบเครือ่งหวา่นอาหารปลาแบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั 

 
 

 

รูปท่ี 3 เครื่องหวา่นอาหารปลาแบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั ท่ีใชใ้นการทดสอบ 

 
3.2 วิธีการท าการทดลอง 

การทดสอบเครื่องหว่านอาหารปลาแบบตัง้เวลา
อตัโนมตัิ 7 ระดบั เพื่อทดสอบหาค่าความสามารถใน
การพ่นอาหารหรืออตัราการพ่นอาหารสตัว ์ดว้ยการ
ก าหนดปริมาณอาหารสตัวส์  าเร็จรูปในการทดสอบ 
จ านวน 0.5 kg/รอบ ก าหนดความเร็วการหมนุ (ซา้ย-
ขวา) ไว้ 2 ระดับ คือ 33.33 และ 46.15 rpm โดย
ก าหนดระดบัการพน่เป็น 7 ระดบั คือ ระดบั 1 - 7 เปิด

เครื่องแลว้ท าการจับเวลาในการพ่นอาหารสตัวจ์น
หมดแลว้น ามาค านวณหาอัตราการพ่นอาหารสตัว ์
โดยท าการทดลองแต่ละการทดลอง จ านวน 3 ครัง้ 
แลว้หาคา่เฉลีย่ เมื่อตอ้งการใชง้านเครือ่งหวา่นอาหาร
สัตว์จะท าการเติมอาหารสัตว์ลงในถังเก็บ ดังที่
สามารถแสดงในรูปที่ 4 และการตัง้เวลาของเครื่อง
หวา่นอาหารสตัว ์สามารถแสดงไดด้งัรูปท่ี 5 

ระบบควบคมุไฟฟา้ 

ทอ่พน่อาหารปลา 

ช่องเก็บอาหารปลา 

โครงสรา้งเครือ่ง ฯ 
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รูปท่ี 4 การเติมอาหารในถงัเก็บอาหารสตัว ์

 
รูปท่ี 5 ระบบควบคมุไฟฟ้าแบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 

การพ่น 7 ระดบั ในการทดลองใชร้ะดบัการพ่น
ของเครื่องเป่าลม (Blower) ท่ีมีการขายทั่วไปตาม
ท้องตลาดท่ีมีการผลิตออกมาเพ่ือจ าหน่ายให้มี
ระดบัการเป่าลม 7 ระดบั จากเป่าลมเบาไปหาเป่า
ลมแรง 

4. ผลการทดลอง 

4.1 อัตราการพ่นอาหารสัตว ์

จากการทดสอบเครื่องหว่านอาหารปลาแบบตัง้
เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั เพื่อศึกษาหาค่าอตัราการพ่น
อาหารสตัว ์สามารถแสดงไดด้งัตารางที่ 1 ซึง่แสดงผล

การทดลองการพ่นหว่านอาหารสตัวเ์มื่อเปลี่ยนระดบั
การพ่นและความเร็วรอบการพ่น ที่ความเร็วการหมนุ 
(ซา้ย-ขวา) ไว ้2 ระดบั และระดบัการพ่นเป็น 7 ระดบั 
สามารถเขียนกราฟแสดงความสมัพนัธ์ระหว่างอตัรา
การพ่นอาหารสตัวแ์ละระดบัการพ่นต่าง ๆ ไดด้งัรูปที่ 
6 

เมื่อเปรียบเทียบอัตราการพ่นอาหารสัตว์แต่ละ
ระดบัการพน่พบวา่ที่ระดบัการพน่ 1 – 3 อตัราการพ่น
อาหารสตัวจ์ะเพิ่มขึน้ แต่เมื่อระดบัการพ่น 4 – 7 ค่า
อตัราการพ่นอาหารสตัวม์ีค่าลดลง ทัง้ความเร็วรอบ
การพ่น 2 ระดบั มีค่าคลา้ย ๆ กนั และจะสงูสดุ คือ ที่
ระดบัการพน่ท่ี 3 ดว้ยอตัราการพน่อาหารสตัว ์30 kg/
นาที ที่ความเรว็รอบการพน่ 46.15 rpm แตม่ีระยะการ
พ่นไกล 7 เมตร แต่ผลการทดสอบนีส้ามารถน าไป
ประยุกตก์ับบ่อเลีย้งขนาดต่าง ๆ ได ้โดยที่บ่อเลีย้งที่
สามารถน าไปใชไ้ดม้ีขนาดความกวา้งและยาวไมเ่กิน 
20 เมตร จึงจะเหมาะสม เนื่องจากระยะการพน่อาหาร
สตัวไ์ดไ้กลสดุของเครื่อง คือ 15 เมตร ถึงแมว้่าอตัรา
การพ่นหว่านจะขึน้อยู่กับระดับความแรงในการพ่น
ของเครื่องเป่าลม แต่เนื่องจากอตัราการป้อนของสกรู
ป้อนมีระดับเดียวหรืออัตราการป้อนเดียวท าใหก้าร
ป้อนอาหารเมื่อความแรงลม (ความเร็วลม) เพิ่มขึน้ไม่
สมัพนัธ์กันเป็นเชิงเสน้หรืออตัราการพ่นลดลง ท าให้
ความสมัพันธ์ระหว่างความเร็วลมและอัตราการพ่น
อาหารเป็นความสัมพันธ์ที่ ไม่เ ป็นเชิงเส้นและมี
แนวโนม้ลดลงเมื่อระดบัความเรว็ลมเพิ่มขึน้ เนื่องจาก
มอเตอรข์องสกรูปอ้นมีความเรว็รอบเดียว  
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4.2 ความคุ้มค่าทางเศรษฐศาสตร ์

จากการทดสอบเครื่องหว่านอาหารปลาแบบตัง้
เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั พบว่าที่ระดบัการพ่นที่ 3 จะมี
ค่าสงูสดุ คือ อตัราการพ่นอาหารสตัว ์30 kg/นาที ที่
ความเรว็รอบการพน่ 46.15 rpm มีระยะการพน่ไกล 7 
เมตร จากการพิจารณาความคุม้คา่ทางเศรษฐศาสตร ์

เมื่อเทียบกับแรงงานคนที่ใช้ในการหว่านอาหาร
ปลา โดยพิจารณาจ านวนครัง้ในการใหอ้าหารปลา 3 
ครัง้ ต่อวนั คือ เชา้ กลางวนั เย็น สามารถแสดงไดด้งั
ตารางที่ 2 

 

ตารางที่ 1 ผลการทดลองการพน่หวา่นอาหารสตัวเ์มื่อเปลีย่นระดบัการพน่และความเรว็รอบการพน่ 

ระดบัการพน่ 

ความเรว็ลม 

ที่ปลายทอ่ 

(m/s) 

ระยะการพน่ 

(m) 

พืน้ท่ี 

การกระจาย 

(m2) 

ความเรว็รอบการพน่กระจาย (rpm) 

33.33 46.15 

อตัราการพน่อาหารสตัว ์(kg/min) 

1 19.5 3 24 19.61 28.04 

2 20.65 5 40 20.27 29.13 

3 24.26 7 56 24.39 30.00 

4 26.54 9 72 25.00 27.52 

5 29.96 11 88 20.27 26.32 

6 30.55 13 104 12.00 25.42 

7 32.62 15 120 14.22 25.21 

 

 
รูปท่ี 6 ความสมัพนัธร์ะหวา่งอตัราการพ่นอาหารสตัวแ์ละระดบัการพ่น 
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ตารางที่ 2 การเปรียบเทียบและระยะเวลาคืนทุนในการ
ใช้เคร่ืองหว่านอาหารปลาแบบตัง้เวลาอัตโนมัติ 7 ระดับ 

รายการ ใชเ้ครือ่งจกัร ใชแ้รงงานคน 

ปรมิาณอาหารสตัวท์ี่
ท  าให ้(kg/วนั/บอ่)* 

60 60 

ระยะเวลาที่ใชใ้นการ
ใหอ้าหาร (นาที/

ครัง้)** 
1 10 

คา่ใชจ้า่ยจาก
แรงงานคน 

 (บาท/วนั)*** 
0 500 

ความแมน่ย าในการ
ใหอ้าหาร 

มาก  
(ตรงเวลา) 

นอ้ย 

คา่ใชจ้า่ยทางไฟฟา้ 
(บาท/วนั) 

5 0 

ตน้ทนุ (บาท/วนั) 5 500 
คา่เครือ่ง 
(บาท) 

15,000  

คา่เครือ่ง+คา่ไฟฟา้ 15,150  

ระยะเวลาคืนทนุ 
30.3 วนั 

1 เดือน 
หมายเหต ุ 
*     คิดปรมิาณ 20 kg/ครัง้ 
**    วิธีการหวา่น 
***   คา่แรง 500 บาท/คน/วนั(เวลาท างาน) 

5. สรุปผลการทดลอง 

การวิจัยนีจ้ึงเป็นการพัฒนา ออกแบบและสรา้ง
เครื่องหวา่นอาหารปลาแบบตัง้เวลาอตัโนมตัิ 7 ระดบั 
ใหส้ามารถท างานไดแ้บบอตัโนมตัิ โดยมีวตัถปุระสงค์
เพื่อลดการใชแ้รงงานคน ประหยดัเวลา และลดตน้ทนุ
ในการเลีย้งสตัวน์  า้ในบอ่เลีย้ง เครือ่งหวา่นอาหารสตัว ์
ประกอบไปดว้ย เครื่องเป่าลมไฟฟา้ (blower) เป็นตน้

ก าลงัส าหรบัพ่นหว่านอาหารสตัวส์  าเร็จรูปออกไปยงั
บ่อเลีย้ง ชุดหมุนปากท่อพ่น สามารถพ่นไดมุ้มกวา้ง 
30 องศา ถังเก็บอาหารสตัวบ์ริเวณกน้ถังติดตัง้สกรู
ป้อนเป้นเกลียวป้อนเช่ือมต่อกบัเพลาของมอเตอรปั์ด
น า้ฝน และชดุควบคมุไฟฟา้ ชดุควบคมุไฟฟา้เป็นแบบ
สวิตซ ์ปิด-เปิด อตัโนมตัิแบบตัง้เวลา ท าการทดสอบ
ดว้ยการก าหนดปริมาณอาหารสตัวส์  าเร็จรูป จ านวน 
0.5 kg/รอบ ก าหนดความเร็วการหมนุ (ซา้ย-ขวา) ไว ้
2 ระดบั คือ 33.33 และ 46.15 rpm โดยก าหนดระดบั
การพน่เป็น 7 ระดบั คือ ระดบั 1 - 7 เปิดเครือ่งแลว้จบั
เวลาในการพ่นอาหารสตัวจ์นหมด พบว่าที่ระดบัการ
พ่น 1 – 3 อตัราการพน่อาหารสตัวจ์ะเพิ่มขึน้จนสงูสดุ 
ที่ระดับการพ่นที่ 3 คือ อัตราการพ่นอาหารสตัว ์30 
kg/นาที ท่ีความเร็วรอบการพน่ 46.15 rpm และระยะ
การพ่นไกล 7 เมตร แต่เมื่อระดับการพ่น 4 – 7 ค่า
อัตราการพ่นอาหารสัตว์มีค่าลดลง ทั้ง  2 ระดับ 
ความเร็วรอบการพ่นมีค่าคลา้ย ๆ กัน เมื่อน าเครื่อง
หวา่นอาหารสตัวไ์ปใชง้านจรงิสามารถลดแรงงานและ
ลดตน้ทุนการเลีย้งสตัวน์  า้ใหก้บัเกษตรกรผูเ้ลีย้งสตัว์
น า้ลงไดแ้ละยงัสามารถใชเ้ป็นเครื่องตน้แบบการให้
อาหารสตัวอ์ตัโนมตัิไดอ้ีกดว้ย      

6. กิตติกรรมประกาศ 

งานวิจัยนีข้อขอบพระคุณมหาวิทยาลัยราชภัฏ
อุดรธานีในการสนับสนุนสถานที่  และแผนกวิชา
ประมง วิทยาลัยเกษตรและเทคโนโลยีอุดรธานี
สนับสนุนงบประมาณในการท าวิจัยทั้งหมด และ
นักศึกษาสาขาวิศวกรรมเครื่องกล คณะเทคโนโลยี 
มหาวิทยาลยัราชภฏัอดุรธานี ท่ีช่วยในการทดลองจน
แลว้เสรจ็ 
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