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บทคัดย่อ 
งานวิจยัน้ีน าเสนอการรู้จ  าตวัอกัษรแผ่นป้ายทะเบียนรถยนต์ดว้ยเทคนิคการรู้จ  าตวัอกัษรดว้ยแสงร่วมกับการ

หาค่าที่ใกลเ้คียง การทดลองใชภ้าพถ่ายจ านวน 455 ภาพ ซ่ึงมีมุมการถ่ายภาพแตกต่างกนั 7 มุม คือ -45°, -30°, -15°, 0°, 
15°, 30°, 45° ตามล าดบั การประมวลผลภาพแบ่งออกเป็น 2 ขั้นตอนดงัน้ี 1) การคน้หาต าแหน่งแผ่นป้ายใชเ้ทคนิคการ
แปลงภาพสัมพรรค เทคนิคมอร์โฟโลยี  การค้นหาขอบภาพโซเบล และการวิเคราะห์ไบนารี 2) ใช้เทคนิคการรู้จ  า
ตวัอกัษรดว้ยแสงร่วมกับการหาค่าที่ใกลเ้คียงเพื่อการรู้จ  าตวัอกัษรบนแผ่นป้าย จากการทดลองพบว่าระบบสามารถให้
ความถูกตอ้งในการคน้หาต าแหน่งแผ่นป้ายและรู้จ  าตวัอกัษรโดยเฉลี่ยร้อยละ 92.96 และ 88.79 ผลการทดลองแสดงให้
เห็นว่าเทคนิคและขั้นตอนดงักล่าวสามารถน าไปแกไ้ขปัญหาระบบการจดจ าป้ายทะเบียนในระบบปัญญาประดิษฐ์  

  

ABSTRACT 
This research aimed to present the license plate recognition system using Optical Character Recognition 

program with K-Nearest Neighbor algorithm. The license plate image of 455 pictures were included in the experiment 
taken in -45°, -30°, -15°, 0°, 15°, 30°, and 45° angles. The system consisted of two steps. Firstly, the affine 
transformations, morphological operations, Sobel operators, and blob analysis were employed to locate the license 
plates. Finally, the optical character recognition program with k-nearest neighbor algorithm were used recognize the 
characters in the images. The research revealed that the system could yield an average of 92.96 % accuracy for license 
plate identification, 88.79 % accuracy for character recognition. These techniques can apply for license plate 
recognition based on artificial intelligent system. 
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บทน า 
การพมันาระบบการรู้จ  าแผ่นป้ายทะเบียน [1] เป็นระบบที่สามารถน าไปพฒันาและประยุกต์ใชใ้นการขนส่งรวมถึง

ระบบรักษาความปลอดภัยเช่น ระบบตรวจจับและรู้จ  าด้วยกล้อง CCTV [2] หรือระบบตรวจจับแผ่นป้ายด้วย
โทรศพัท์มือถือ [3] เป็นต้น ปัจจุบันระบบรู้จ  าแผ่นป้ายทะเบียนรถยนต์ภายในประเทศไทย [4] มีการประมวลผลอยู่ 2 
ขั้นตอนคือ การคน้หาต าแหน่งป้ายทะเบียน [5] และการรู้จ  าตวัอกัษร [6] ซ่ึงนัน่ให้ความถูกต้องถึง 95 % และ 93.88 % 
ส าหรับการรู้จ  าตัวอกัษรป้ายทะเบียนรถยนต์ไทย [7] และ [8] ตามล าดับ อย่างไรก็ตามงานวิจัยข้างต้น เป็นการรู้จ  า
ตวัอกัษรแผ่นป้ายทะเบียนรถยนต์ในลกัษณะการประมวลผลภาพถ่ายแผ่นป้ายหน้าตรง ไม่มีสัญญาณรบกวนแผ่นป้าย 
การน าระบบมาประยุกต์ใช้งานเป็นการติดตั้งในลกัษณะมุมเอียงดังใน [9] การทดลองดงักล่าวมีอตัราความถูกตอ้งเพียง 
80 % ผลการทดลองดังกล่าวมีความผิดพลาดเกิดจาก ผลลพัธ์ของการเปรียบเทียบแม่แบบที่ไม่ตรงกับหมายเลขป้าย
ทะเบียน สาเหตุของผลดงักล่าวเกิดจากแม่แบบที่สร้างไวไ้ม่ตรงกบัหมายเลขป้ายทะเบียน  

 

    

ภาพที่ 1 แผ่นป้ายทะเบียนไทย 
 

ภาพที่ 1 แผ่นป้ายทะเบียนรถยนต์ส่วนบุคลตามพระราชบัญญติัรถยนต์ (ฉบับที่  10) พ.ศ. 2542 ซ่ึงก าหนดขนาด
ความกวา้งของของแผ่นป้ายเป็น 15 เซนติเมตร ยาว 34 เซนติเมตร แผ่นป้ายแบ่งออกเป็น 2 บรรทัด บรรทัดบนแสดง
ตวัอกัษรประจ าหมวดและหมายเลขทะเบียน ซ่ึงมีขนาดสูงไม่น้อยกว่า 6.5 เซนติเมตร มีความกวา้งอกัขระแต่ละตัวไม่
น้อยกว่า 3.5 เซนติเมตร บรรทัดล่างแสดงช่ือจังหวดัด้วยตัวอกัษรสูงไม่น้อยกว่า 2 เซนติเมตร กวา้งไม่น้อยกว่า 1.5 
เซนติเมตร พื้นหลงัแผ่นสีขาวตวัอกัษรสีด า ขอบแผ่นป้ายสีด า 

 

วัตถุประสงค์การวิจัย 
1. เพื่อศึกษาความสัมพนัธ์ของภาพแม่แบบและภาพตวัอกัษรแผ่นป้ายทะเบียน เม่ือภาพถ่ายในการทดลองมี

ลกัษณะของการถ่ายภาพเอียง  
2. ศึกษาและแกไ้ขปัญหาของการรู้จ  าอกัษรแผน่ป้าย เม่ือภาพถ่ายในการทดลองมีลกัษณะการถ่ายภาพเอียง 
3. พฒันาการรู้จ  าอกัษรป้ายทะเบียน ดว้ยเทคนิคการรู้จ  าตวัอกัษรดว้ยแสงร่วมกบัการหาค่าที่ใกลเ้คียง 

 

วิธีการวิจัย 
แผ่นป้ายทะเบียนและลักษณะการถ่ายภาพที่ใช้ในการทดลอง 
งานวิจัยน้ีเป็นการศึกษาและพฒันาการรู้จ  าอกัษรแผ่นป้ายทะเบียนรถยนต์ไทย ซ่ึงทดลองโดยใช้ภาพถ่ายขนาด                   

750 x 650 พิกเซล มีลกัษณะภาพถ่ายเอียงที่ใชใ้นการทดลอง 7 แบบ จากต าแหน่งเอียงซ้าย 45 องศาจนถึงต าแหน่งเอียง
ขวา 45 องศา ขั้นละ 15 องศา ดังภาพที่ 2 (ก) แบ่งลกัษณะการถ่ายภาพเอียงหรือองศาการถ่ายภาพละ 65 ภาพ ภาพถ่าย

หมายเลขทะเบียน ตวัอกัษรประจ าหมวด 

ตวัอกัษรจงัหวดั 
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ทั้งหมดท่ีใชใ้นการทดลองจ านวน 455 ภาพ การถ่ายภาพเป็นการเลื่อนองศาการถ่ายภาพในระนาบแกน X ก าหนดแกน 
Y ที่ 0 องศา ระยะห่างในการถ่ายภาพ 1 เมตร แสดงภาพถ่ายหน้าตรงที่ใชใ้นการทดลองดงัภาพที่ 2 (ข)   
 

                                     
                                                 (ก)                                (ข)  

ภาพที่ 2 การถ่ายภาพ (ก) ลกัษณะการถ่ายภาพ (ข) ภาพถ่ายหน้าตรงที่ใชใ้นการทดลอง 

 

ทฤษฏีการวิจัย และขั้นตอนการวิจัย 
งานวิจัยน้ีพฒันาโดยประยุกต์ใช้เทคนิคการประมวลผลภาพในการทดลอง ซ่ึงมีขั้นตอนการประมวลผลและการ

ทดลอง 2 ขั้นตอนดงัต่อไปน้ี  
1. การค้นหาต าแหน่งแผ่นป้าย (Location License Plate: LLP)  
การคน้หาต าแหน่งแผ่นป้ายคือ การแยกแยะแผ่นป้ายออกจากพื้นท่ีของภาพหรือบริเวณพิกเซลของภาพที่คาดว่าเป็น

ต าแหน่งแผ่นป้าย ขั้นตอนน้ีผูว้ิจยัพฒันาโดยใชเ้ทคนิคการแปลงสัมพรรค การคน้หาขอบภาพโซเบล เทคนิคมอร์โฟโล
ยี และการวิเคราะห์ไบนารี โดยอธิบายทฤษฏีการประมวลผลภาพและขั้นตอนการทดลองดงัต่อไปน้ี 

อนัดับแรกเป็นการแก้ไขภาพเอียง ผูว้ิจัยใช้การแปลงสัมพรรค (Affine Transformation: AT) ดังใน [10] แปลงภาพ
ในพิกัดโฮโมจีเนียส (Homogeneous Coordinate) คือการเพิ่มเวกเตอร์จาก 2 มิติ เป็น 3 มิติ สามารถเขียนสมการการ
แปลงไดด้งัสมการที่ 1 น ามาแกไ้ขปัญหาลกัษณะภาพมุมคว  ่าลงและภาพมุมเงยข้ึน เน่ืองจากลกัษณะการติดตั้งแผ่นป้าย 
จะไม่อยู่ในลกัษณะตรงระนาบแกน X เสมอ ก าหนดลกัษณะการแปลงสัมพรรคในส่วนของการเฉือนภาพ (Shear) ซ่ึง
ท าให้ภาพมีลกัษณะของการเอียงแบบขนมเปียกปูนดงัภาพที่ 3 (ก)  
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  สมการที่ 1 เม่ือ a0,a1,a2 คือสัมประสิทธ์ิการแปลงในระนาบแกน X, b0,b1,b2 คือสัมประสิทธ์ิการแปลงในระนาบแกน 
Y จากนั้นแปลงภาพดว้ยเทคนิคการคน้หาขอบภาพโซเบล (Sobel Edge) เป็นการค านวนค่าโดยการประมาณเกรเดียนต์ 
(Gradient) ของฟังชั่นความเข้มของภาพ โดยเกรเดียนต์อาศยัการคอนโวลูชั่นภาพด้วยตัวกรอง 2 ทิศทางดังสมการที่ 2 
คือเป็นการสร้างตวัด าเนินการมาส์คสองมิติของโซเบลกระท ากบัพิกเซลของภาพดังสมการที่ 3 โดยที่ Xdiff และ Ydiff คือ
หน้าต่างกรองเกรเดียนต์  และเปรียบเทียบกับค่าขีดจ ากดัหรือค่าเทรสโฮลด์ด้วยค่า 12 ปรับระดับของค่าความสว่างให้
อยู่ที่บิต 0 ถึงบิต 1 แสดงผลการหาขอบดงัภาพที่ 3 (ข) และลดขนาดของภาพดังกล่าวลง 500 × 450 พิกเซล เป็นการบีบ
อดัขอ้มูลของภาพเพื่อลดสัญญาณรบกวนขอบภาพ   

(1) 
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ล าดับต่อมาแปลงภาพด้วยเทคนิคมอร์โฟโลยีแบบเปิด (Opening) เป็นเทคนิคที่สร้างตัวด าเนินการสแกนหรือ
เปรียบเทียบลงบนภาพไบนารี จากพิกเซลจุดก าเนิด (Cartesian) จนถึงต าแหน่งสุดทา้ยของภาพ โดยการอาศยัหลักการ
ของเซต (set:  ) ในการเปรียบเทียบพิกเซล ขั้นตอนน้ีผู ้วิจัยใช้ Structuring Element (B) ขนาด 1×1 ดังใน [11] 
เปรียบเทียบระดบัเทรสโฮลแบบ Otsu’s Method ดงัใน [12] ขั้นตอนการแปลงภาพดังกล่าวส่งผลให้พิกเซลของภาพลด
ระดบัลงหรือลดสัญญาณรบกวนภาพ แสดงผลเป็นภาพระดบัไบนารีดงัภาพที่ 3 (ค)      

  

 
ภาพที่ 3 ผลการทดลอง (ก) ผลการแกไ้ขภาพอียง (ข) ผลกาคน้หาขอบภาพโซเบล (ค) ผลการแปลงภาพเทรสโฮล 

 

ล าดบัต่อมาผูว้ิจยัแปลงภาพโดยใชก้ารกระท าแบบขยาย (Dilation) ดงัใน [11] แบ่งการขยายตามแนวแกน ขยายใน
ระนาบแกน X กระท าด้วย B ขนาด 80 × 5 และขยายในระนาบแกน Y กระท าด้วย B ขนาด 5 × 80 จากนั้นท าการรวม
แกน X, Y กระท าด้วย B ขนาด 5 × 30 ขยายพิกเซลไบนารีในลักษณะของรูปส่ีเหลี่ยมผืนผ้า (Rectangle) เพื่อความ
เหมาะสมกบัลกัษณะของแผ่นป้ายดงัภาพที่ 4 (ก)  

 

 

ภาพที่ 4 ผลการทดลอง (ก) ผลการแปลงแบบขยาย (ข) ผลการแปลงแบบกดักร่อน (ค) ผลการวิเคราะห์ไบนารี 
   (ง) ผลการขยายไบนารี 

 
(ก) 

 
(ข) 

 
(ค) 

 
(ง) 

(2) 

(3) 
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ขั้นตอนล าดบัต่อมาผูว้ิจยัแปลงภาพด้วยการกระท าแบบกัดกร่อน (Erosion) ดงัใน [11] กระท าดว้ย B ขนาด 80 × 5 
เป็นการกัดกร่อนบริเวณไบนารีที่ไม่ต้องการดังภาพที่ 4 (ข) ขั้นตอนดังกล่าวเป็นการลดสัญญาณรบกวนไบนารี 
วิเคราะห์ไบนาร่ีโดยใช ้Library ของโปรแกรม Matlab ดงัใน [13-14] ซ่ึงท าให้ไดข้อ้มูลของภาพไบนารีดงัภาพที่ 5 พื้นท่ี
ของภาพ (area) จุดกลางของวัตถุ (centroid) และต าแหน่งล้อมรอบวัตถุหรือเส้นอ้างอิงขอบภาพ (Bounding Box) 
ข้อมูลภาพดังกล่าวเป็นของภาพที่ 4 (ข) ท าการก าหนดบริเวณไบนาร่ีที่สนใจและลบไบนารีที่ไม่ต้องการ แสดงผลดัง
ภาพที่ 4 (ค) เห็นไดว้่าภาพดงักล่าวมีบริเวณไบนารีเพียงต าแหน่งเดียว จากนั้นขยายขอบเขตของบริเวณไบนารี ขั้นตอน
น้ีอาศยัพิกเซลต าแหน่งของเส้นอา้งอิงขอบภาพ  ซ่ึงจะแสดงต าแหน่งพิกเซลขอบภาพไบนาร่ีดงัภาพท่ี 5 (ก) ล าดบัต่อมา
เพิ่มจ านวนพิกเซลขอบซ้าย 30 พิกเซล (T1) ขวา 30 พิกเซล (T2) ขอบบน 35 พิกเซล (T3) และขอบล่าง 40 พิกเซล (T4) 
ขั้นตอนดังกล่าวส่งผลให้พื้นท่ีของวัตถุมีขนาดเพิ่มข้ึนดังภาพที่  4 (ง) แสดงข้อมูลของไบนาร่ีดังภาพที่  5 (ข)  
เปรียบเทียบต าแหน่งไบนาร่ีดังกล่าวกับภาพต้นฉบับ แสดงต าแหน่งด้วยเส้นอ้างอิงขอบภาพดังภาพที่ 6 ผลการค้นหา
ต าแหน่งแผ่นป้าย  
 

 
(ก) 

 
(ข) 

ภาพที่ 5 ผลการทดลอง, (ก) ขอ้มูลไบนารีของภาพที่ 4 (ค), (ข) ขอ้มูลไบนารีของภาพที่ 4 (ง) 
 

 
ภาพที่ 6 ผลการคน้หาต าแหน่งแผ่นป้าย  

 

2. การรู้จ าอักษรแผ่นป้าย (Character Recognition: CR)   
การรู้จ  าอกัษรเป็นขั้นตอนของการตดัสินว่า ภาพอกัษรบนแผ่นป้ายที่ไดจ้ากขั้นตอนการคน้หาแผ่นป้าย เป็นตวัอกัษร

นั้นๆ เทคนิคการรู้จ  าตวัอกัษรดว้ยแสง (OCR) ร่วมกบัการหาค่าที่ใกลเ้คียง (K-NN) ผูว้ิจยัน ามาใชใ้นส่วน มีขั้นตอนการ
ประมวลผลและการทดลองดงัน้ี  

การประมวลผลอนัดบัแรก เป็นการปรับปรุงภาพ (Normalization) ผลของการคน้หาแผ่นป้ายดงัภาพที่ 7 (ก) เห็นได้
ว่าภาพแผ่นป้ายมีสัญญาณรบกวนกล่าวคือ บริเวณภาพท่ีไม่ใช่พื้นท่ีสีขาวของแผ่นป้าย ขั้นตอนน้ีเป็นการลดสัญญาณ
รบกวนดังกล่าว แปลงภาพโดยใช้เทคนิคการเพิ่มความคมชัด อาศยัการหาไดนามิกของภาพ ด้วยการหาระดับความ
สมดุลของสีและแสงภาพจากการแทนค่าความสว่างสูงสุดและค่าความสว่างต ่าสุดดังใน [11] ผลของการหาค่าช่วงได
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นามิกดังกล่าว มีความสมดุลของสีและแสงภาพมากข้ึน ส่งผลให้ภาพมีความเด่นชัดของตัวอกัษรมากข้ึน น าภาพ
ดงักล่าวเปรียบเทียบค่าเทรสโฮลดงัใน [12] ซ่ึงภาพที่ไดเ้ป็นภาพระดบัไบนารี กรองสัญญาณรบกวน (Fill-Hold) กระท า
ภาพด้วยเทคนิคการแปลงภาพแบบเปิด (opening) ดังใน [11] กระท าด้วย B ขนาด 1 × 10 และกระท าภาพด้วยเทคนิค
การกระท าแบบปิด (closing) กระท าดว้ย B ขนาด 1 × 5 ตามล าดบั ส่งผลให้บริเวณขอบของภาพลดสัญญาณรบกวนไบ
นารี น าภาพดังกล่าวเปรียบเทียบต าแหน่งบริเวณไบนารีระหว่างภาพที่ผ่านการกระท าแบบปิดและภาพที่ผ่านการ เพิ่ม
ความคมชดั เป็นผลท าให้บริเวณไบนารีลดสัญญาณรบกวนดงัภาพที่ 7 (ข)   

ล าดบัต่อมา ผูว้ิจยัแปลงภาพเทรสโฮลดงัใน [12] และคน้หาพื้นท่ีไบนารีที่ตอ้งการ ซ่ึงท าให้ไดบ้ริเวณไบนารีที่ไม่มี
สัญญาณรวบกวนดังภาพที่ 7 (ค) ผลของการวิเคราะห์ไบน่ีจะได้บริเวณไบนารีที่อยู่ห่างจากกัน และเห็นโครงสร้าง
ของไบนารีชดัเจน ปรับขนาดของภาพเป็น 200×100 พิกเซล ล าดบัต่อมาเป็นการดึงภาพอกัษรออกจากกนัหรือการแบ่ง
ส่วนภาพ บทความน้ีใช้การติดป้ายก ากับส่วนประกอบท่ีเช่ือมต่อกันดังใน [13-14] ซ่ึงเป็นการจัดกลุ่มพิกเซลไบนารี 
(บิต 1) ที่เช่ือมต่อกนัเป็นตวัอกัษรแลว้แยกออกจากกนั ท าการปรับขนาดของอกัษร 24×42 พิกเซลดงัภาพที่ 8  
 

 

ภาพที่ 7  ผลของการปรับปรุงภาพ (ก) ผลของการคน้หาต าแหน่งแผ่นป้าย (ข) ผลของการลดสัญญาณรบกวน 
ขอบภาพ, (ค) ผลของการวิเคราะห์บริเวณไบนารี 

 

 

ภาพที่ 8  ผลการดึงตวัอกัษรออกจากกนัหรือการแบ่งส่วนภาพ 
 

ผูว้ิจัยน้ีท าการสร้างแม่แบบข้ึนใหม่จ านวน 400 ภาพ มีลกัษณะความเอียงแตกต่างกัน เป็นภาพแม่แบบตัวอกัษร
ภาษาไทย (ก-ฮ) จากจ านวนดงักล่าวแบ่งเป็น แม่แบบตรงจ านวน 302 ภาพ ดงัภาพที่ 9 (ก) แม่แบบเอียงซ้ายจ านวน 44 
ภาพ ดงัภาพที่ 9 (ข) แม่แบบเอียงขวาจ านวน 44 ภาพ ดงัภาพที่ 9 (ค) และแม่แบบตวัเลขจ านวน 10 ภาพ ดงัภาพที่ 9 (ง) 
แม่แบบดังกล่าวมีขนาด 24 ×42 พิกเซล เป็นภาพระดับสี เม่ือน าภาพดังกล่าวมาใช้งาน ท าการแปลงเทรสโฮลเป็นภาพ
ระดบัไบนาร่ี เพื่อลดขอ้มูลของภาพแม่แบบและเก็บเป็นฐานขอ้มูลแม่แบบ   
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ภาพที่ 9  แม่แบบที่ใชใ้นการทดลอง (ก) แม่แบบลกัษณะตรง (ข) แม่แบบลกัษณะเอียงซ้าย  

(ค) แม่แบบลกัษณะเอียงขวา (ง) แม่แบบตวัเลข 
 

การประมวลผลล าดับต่อมาเป็นการตัดสินใจว่าภาพดังกล่าวเป็นอกัษรภาษไทยหรือตัวเลขใด อนัดับแรกผูว้ิจัยใช้
วิธีการหาค่าสัมประสิทธ์ิ (Two-Correlation Coefficient) [15] ดังสมการที่ 3 เม่ือ A  คือข้อมูลของภาพต้นฉบับ B  คือ
ขอ้มูลของภาพแม่แบบ A คือค่าเฉลี่ยของขอ้มูลภาพตน้ฉบบั B คือค่าเฉลี่ยของขอ้มูลภาพแม่แบบ  
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ภาพที่ 10 การรู้จ  าอกัษร อนัดับแรกแม่แบบที่ใช้ในการทดลองจะถูกก ากับด้วยตัวอกัษรไว ้ล าดับของข้อมูล การ
เปรียบเทียบความสัมพนัธ์ของภาพแม่แบบและภาพอกัษรที่ถูกแบ่งส่วน จะถูกปรับขนาดภาพให้เท่ากนั  24×42 พิกเซล 
โดยเปรียบเทียบทีละภาพ ผลที่ไดค้ือค่าสัมพนัธ์ของขอ้มูลภาพ (r) จากสมการที่ 3 เม่ือความสัมพนัธ์ของขอ้มูลของภาพ
ทั้งสองมีค่าเขา้ใกล ้1 มากๆ ผลที่ไดจ้ากสมการดังกล่าวคือค่าความสัมพนัธ์ของข้อมูลภาพ (r)  แสดงต าแหน่งตวัอักษร
ล าดบันั้นๆ   

 

 
ภาพที่ 10  การรู้จ  าอกัษรและอกัษรตวัเลข 

 

จากขั้นตอนขา้งตน้ พฒันาร่วมกบัการหาค่าที่ใกลเ้คียง (K-NN) [16] เป็นการจดจ าอกัษรเพื่อเป็นเง่ือนนไขการจดจ า
อกัษรดังสมการที่ 4 เม่ือ De(x,y) คือระยะห่างของเวกเตอร์ pk คือข้อมูลการทดสอบ qk คือข้อมูลการฝึกสอน ดังสมการที่ 4 
ขั้นตอนน้ีอาศยัหลกัการรู้จ  าป้ายทะเบียนดังใน [8] โดยเพิ่มเติมคือ ฐานขอ้มูลภาพแม่แบบจ านวน 400 ภาพ ดงัภาพที่ 9 

(3) 
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น าภาพดังกล่าวมาฝึกสอน โดยข้อมูลของภาพตามล าดับ (400 ×1) จับคู่กับข้อมูลที่ฝึกสอน ก าหนดให้เป็นตัวอกัษร 
(target) ของเวกเตอร์ต าแหน่งนั้นๆ แสดงต าแหน่งตวัอกัษรล าดบันั้นๆ  
  

n

e k k
k 1

D (x,y) (p q )
=

= −  

 

ล าดับต่อมาเป็นการตรวจสอบล าดับของต าแหน่งตวัอกัษรล าดับนั้นๆ ดังภาพท่ี 11 น าต าแหน่งของตัวอกัษรที่ไดจ้าก
การรู้จ  าดังสมการที่ 3 และสมการที่ 4 ตรวจสอบต าแหน่งเดียวกนั (400x1) หรือผลการรู้จ  ามีความถูกต้อง ให้แสดงผล
ของการตดัสินใจว่าเป็นอกัษรนั้นๆ ดงัภาพที่ 12   

 

 
 
 

 

ภาพที่ 11 การตดัสินใจว่าเป็นอกัษรนั้น ๆ 
 

การสร้างแม่แบบในลักษณะเอียงเป็นเหตุจาก แม่แบบอักษรภาษาไทยลักษณะตรงดังภาพที่ 9 (ก) เม่ือน ามา
เปรียบเทียบกับอกัษรแผ่นป้ายในลกัษณะภาพถ่ายตรง จะมีความเด่นชัดของโครงสร้างอกัษร  เป็นผลท าให้การจดจ า
อกัษรมีประสิทธิภาพสูง แต่เม่ือน ามาประยุกต์ส าหรับการประมวลผลภาพถ่ายเอียงดังภาพที่ 3 (ก) แม่แบบดงักล่าวจะมี
ประสิทธิภาพลดลงในส่วนของอกัษรภาษาไทย เน่ืองจากโครงสร้างของอกัษรภาพมีความคลา้ยคลึงกนั  

ผูว้ิจยัไดส้ร้างแม่แบบเพิ่มข้ึนในลกัษณะเอียงซ้ายและขวาดงัภาพท่ี 9 (ข) และภาพที่ 9 (ค) แต่ลกัษณะแม่แบบตัวเลข
ดงัภาพที่ 9 (ง) แม่แบบมีลกัษณะที่แตกต่างกนัชดัเจน มีโครงสร้างของภาพที่มีพื้นท่ีมากกว่า และมีจ านวนน้อยกว่าอกัษร
ภาษาไทย เม่ือเปรียบเทียบกบัภาพถ่ายเอียงในระนาบแกน X ที่ไม่เกิน 45 องศา ประสิทธิผลของตวัเลขจะมีประสิทธิภาพ
ดีกว่าโครงสร้างอกัษรภาษาไทย ดังผลของการแบ่งส่วนภาพเอียงเลข “3” และภาพอกัษร “ว” ดังภาพที่ 8 ผลของค่า
ความสัมพนัธ์ (r) ดังสมการที่ 8 ภาพเลข “3” มีค่าสัมพนัธ์ของภาพ 0.7373 ซ่ึงเข้าใกล้ 1 ตามนิยามของสมการ แต่ภาพ 
“ว” มีค่าสัมพนัธ์ของภาพ 0.5218 เห็นไดว้่าแม่แบบตวัเลขจ านวน 10 ภาพ สามารถน ามาทดลองไดโ้ดยมีประสิทธิภาพ   

 

 
 

ภาพที่ 12  ผลการทดลอง, ผลการคน้หาแผ่นป้าย, ผลการรู้จ  าอกัษร  
 

ผลการคน้หาแผ่นป้าย ผลการคน้หาแผ่นป้าย 
ผลการรู้จ  าอกัษร ผลการรู้จ  าอกัษร 

(4) 

ต าแหน่งของอกัษร เทคนิค OCR 

ต าแหน่งของอกัษร เทคนิค K-NN 

ถา้ผลของการรู้จ  าอยู่
ล  าดบัเดียวกนั 

ตดัสินใจว่าเป็นอกัษรน้ันๆ 
และผลการรู้จ า (text) 
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ผลการวิจัย 
งานวิจยัน้ีเป็นการรู้จ  าตวัอกัษรแผ่นป้ายทะเบียนรถยนต์ไทย โดยใชเ้ทคนิคการรู้จ  าตวัอกัษรดว้ยแสงร่วมกับการหา

ค่าที่ใกล้เคียง มุ่งเน้นในการพฒันาการรู้จ  าอกัษรป้ายทะเบียนในลกัษณะการถ่ายภาพในมุมเอียง การทดลองและการ
ประมวลผลแบ่งออกเป็น 2 ส่วน อันดับแรกเป็นการค้นหาต าแหน่งแผ่นป้าย งานวิจัยน้ีพัฒนาโดยใช้เทคนิคการ
แปลงสัมพรรค การคน้หาขอบภาพ เทคนิคมอร์โฟโลยีและการวิเคราะห์ไบนารี เทคนิคและขั้นตอนที่น าเสนอสรุปผล
การทดลองดังตารางที่ 1 โดยประเภทที่ 1 คือ ภาพแผ่นป้ายที่มีลกัษณะการถ่ายภาพในระนาบแกน X ประเภทที่ 2 คือ 
ภาพแผ่นป้ายที่มีลกัษณะคว  ่าลงและภาพมุมเงยข้ึน 
 

ตารางที่ 1 ผลการคน้หาต าแหน่งแผ่นป้าย  

ลักษณะการถ่ายภาพ 
จ านวนภาพถ่ายที่ใช้ในการ

ทดลอง 
จ านวนภาพที่สามารถ
ตรวจจับได้ถูกต้อง 

คิดเป็นร้อยละ (%) 

ประเภทที่ 1 410 381 92.92 
ประเภทที่ 2 45 42 93.33 

รวม 455 423 92.96 
   

ตารางที่ 1 ผลของการคน้หาต าแหน่งแผ่นป้าย จากเทคนิคและขั้นตอนที่น าเสนอสามารถคน้หาแผ่นป้ายโดยมีความ
ถูกตอ้งจ านวน 423 ภาพ จากจ านวนภาพถ่ายที่น ามาทดลอง 455 ภาพ คิดเป็นร้อยละ 92.96  

การรู้จ  าอกัษรบนป้าย (CR) งานวิจยัน้ีเป็นการรู้จ  าตัวอกัษรเฉพาะอกัษรประจ าหมวดและหมายเลขทะเบียน พฒันา
โดยใชเ้ทคนิคการรู้จ  าตวัอกัษรดว้ยแสง (OCR) ร่วมกบัการหาค่าที่ใกลเ้คียง (K-NN) แสดงผลการทดลองเป็นตวัอกัษรที่
แกไ้ขได ้ผลการทดลองอนัดบัแรกเป็นการแบ่งส่วนภาพ ซ่ึงผลของการแบ่งส่วนนัน่หมายถึง ประสิทธิภาพของขั้นตอน
การปรับปรุงภาพ งานวิจัยน้ีพฒันาโดยใช้เทคนิคการเพิ่มความคมชัด เทคนิคมอร์โฟโลยี การวิเคราะห์ไบนารี ผลการ
ทดลองการแบ่งส่วนภาพดงัตารางที่ 2 เป็นจ านวนภาพตวัอกัษรที่ไดจ้ากการแบ่งส่วน โดยภาพตวัอกัษรบนป้ายที่น ามา
ทดลองมีจ านวน 2,861 ภาพตวัอกัษร  
 

ตารางที่ 2 ผลของการแบ่งภาพตวัอกัษร 
จ านวนภาพถ่ายแผ่นป้าย

ที่ใช้ในการทดลอง 
จ านวนตัวอักษรบน

ป้าย 
จ านวนผ่านป้าย 

จ านวนภาพตัวอักษร
ทั้งหมด 

จ านวนภาพที่ได้จาก
การแบ่งตัวอักษร 

 
455 ภาพ 

5 ภาพตวัอกัษร 7 ภาพแผ่นป้าย 35 ภาพตวัอกัษร 35 ภาพตวัอกัษร 
6 ภาพตวัอกัษร 310 ภาพแผ่นป้าย 1,860 ภาพตวัอกัษร 1,788 ภาพตวัอกัษร 
7 ภาพตวัอกัษร 138 ภาพแผ่นป้าย 966 ภาพตวัอกัษร 784 ภาพตวัอกัษร 

รวม 455 ภาพแผ่นป้าย  2,861 ภาพตวัอกัษร 2,607 ภาพตวัอกัษร 
 

ตารางที่ 2 ผลของการแบ่งส่วนภาพแสดงให้เห็นว่า ประสิทธิผลของการปรับปรุงภาพจากขั้นตอนดังท่ีน าเสนอ 
สามารถแบ่งส่วนได้จ  านวน 2,607 ภาพตัวอกัษร คิดเป็นร้อยละ 91.12 โดยภาพตัวอกัษรแบบ 5 ภาพตัวอกัษร สามารถ
แบ่งอกัษรไดจ้ านวน 35 ภาพ คิดเป็นร้อยละ 100 ล าดบัต่อมาเป็นผลของการรู้จ  าตวัอกัษรป้ายทะเบียน ซ่ึงผลการทดลอง
น้ีเป็นผลจาก น าภาพที่ได้จากการแบ่งส่วนมารู้จ  าภาพด้วยการหาค่าสัมประสิทธ์ิร่วมกับการหาค่าที่ใกล้เคียง ผลการ
ทดลองเป็นจ านวนของภาพอกัษรที่ถูกตอ้งดงัตารางที่ 3 
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ตารางที่ 3 ผลจากการรู้จ  าตวัอกัษร 
จ านวนภาพที่ใช้ 
ในการทดลอง 

จ านวนตัวอักษร 
แผ่นป้าย 3 แบบ 

ผลจากการแบ่ง 
ตัวอักษร 

ผลการรู้จ า 
ตัวอักษรที่ถูกต้อง 

ผลการรู้จ า  
คิดเป็นร้อยละ 

 
455 ภาพ 

5 ภาพตวัอกัษร 35 ภาพตวัอกัษร 35 ภาพตวัอกัษร 100 % 
6 ภาพตวัอกัษร 1,788 ภาพตวัอกัษร 1,779 ภาพตวัอกัษร 95.64 % 
7 ภาพตวัอกัษร 784 ภาพตวัอกัษร 772 ภาพตวัอกัษร 79.91 % 

รวม 2,607 ภาพตวัอกัษร 2,586 ภาพตวัอกัษร 90.38 % 

  
ตารางที่ 3 ผลการทดลองการรู้จ  าตวัอกัษรบนป้าย โดยภาพถ่ายป้ายทะเบียนที่น ามาทดลองจ านวน 455 ภาพ แบ่งเป็น

ป้ายแบบ 5 ตัวอกัษร ป้ายแบบ 6 ตัวอกัษร และป้ายแบบ 7 ตัวอกัษร ประสิทธิภาพของป้ายแบบ 5 ตัวอกัษรมีผลการ
ทดลองร้อยละ 100 โดยภาพตัวอกัษรบนป้ายที่น ามาทดลองทั้งหมด 2,861 ภาพตัวอกัษร เทคนิคและขั้นตอนดังกล่าว
สามารถรู้จ  าตวัอกัษรบนป้ายจ านวน 2,586 ภาพตวัอกัษร คิดเป็นร้อยละ 90.38 ล าดบัต่อมาเป็นการรู้จ  าแผ่นป้าย (LPR) 
นั่นหมายถึงความถูกต้องของตัวอกัษรบนป้ายทั้งหมดเช่น ป้ายแบบ 5 ตัวอกัษรมีความถูกต้องทั้ง 5 อกัษร ภาพถ่ายที่
น ามาทดลองทั้งหมด 455 ภาพ มีความถูกต้องจ านวน 404 ภาพ โดยเฉลี่ยร้อยละ 88.79 ในการทดลองแบ่งองศาการ
ถ่ายภาพมุมเอียง 7 มุม จากเทคนิคและขั้นตอนที่น าเสนอมีผลการทดลองดงัภาพที่ 14  
 

 
ภาพที่ 14 ผลการรู้จ  าตวัอกัษรต่อจ านวนภาพที่น ามาทดลองในแต่ละองศาการถ่ายภาพ 

 

ภาพที่ 14 ผลการทดลองแสดงให้เห็นว่าประสิทธิผลของการรู้จ  า มีความถูกต้องสูงที่สุดคือ ภาพถ่ายหน้าตรงซ่ึงมี
ความถูกต้องจ านวน 65 ภาพ คิดเป็นร้อยละ 100 โดยผลการทดลองของลกัษณะการถ่ายภาพมุมเอียงซ้าย 45 องศา มี
ความถูกตอ้งน้อยที่สุด ซ่ึงสามารถรู้จ  าไดจ้  านวน 49 ภาพ คิดเป็นร้อยละ 81.53  

งานวิจยัน้ีเป็นการพฒันาการรู้จ  าตวัอกัษรป้ายทะเบียนรถยนต์ในลกัษณะมุมเอียง เม่ือเปรียบเทียบผลการทดลองกับ
งานวิจัยที่ผ่านมาดังตารางที่ 4 ประสิทธิผลของงานวิจยัที่เสนอมีประสิทธิภาพดีกว่างานวิจยั [9] ซ่ึงมีผลการทดลองที่
ร้อยละ 80 และเม่ือเปรียบเทียบการทดลองกบังานวิจัย [7-8] มีประสิทธิภาพน้อยกว่า แต่การทดลองน้ีน าเสนอมีข้อดีที่ 
สามารถรู้จ  าภาพถ่ายแผ่นป้ายในลกัษณะการถ่ายภาพมุมเอียงซ้ายและขวาไดไ้ม่น้อยกว่า 45 องศา    
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ตารางที่ 4 ตารางการเปรียบเทียบผลการทดลอง 
บทความวิจัย เทคนิคการประมวลผล จ านวนภาพที่ทดลอง ผลการทดลอง (%) 

[7] 2016 BP-NN 300 ภาพ 95 % 
[8] 2018 K-NN 110 ภาพ 93.88 % 
[9] 2014 TM ภาพถ่ายและวีดีโอ 80 % 
น าเสนอ OCR and K-NN 455 ภาพ 88.79 % 

 

สรุปผลการวิจัย 
งานวิจยัน้ีเป็นการพฒันาการรู้จ  าตัวอกัษรป้ายในลกัษณะมุมเอียง มุ่งเน้นในการศึกษาการประมวลผลภาพถ่ายเอียง 

การทดลองมีขีดความสามารถที่ภาพเอียงซ้าย 45 องศา ครอบคุมถึงเอียงขวา 45 องศา ผลการทดลองด้วยขั้นตอนและ
เทคนิคที่น าเสนอมีความถูกต้องในการค้นหาต าแหน่งแผ่นป้ายจ านวน 423 ภาพ คิดเป็นร้อยละ 92.96 สามารถจดจ า
อกัษรมีความถูกตอ้งจ านวน 2,586 ภาพตวัอกัษร คิดเป็นร้อยละ 90.38 และสามารถจดจ าป้ายจ านวน 404 ภาพ โดยเฉลี่ย
ร้อยละ 88.79 ผลการทดลองยงัมีความผิดพลาดเน่ืองจาก ในขั้นตอนการปรับปรุงภาพ ภาพอกัษรเกิดติดกับขอบแผ่น
ป้ายและภาพที่น ามาทดลองมีไดนามิกของแสงที่ตกกระทบแผ่นป้ายมากเกินไป เป็นผลท าให้ตัวอกัษรเกิดขาดหายไม่
สามารถแบ่งส่วนภาพได ้ ส่งผลให้ผลการทดลองดังภาพที่ 14 การทดลองมุมเอียงซ้าย 45 มีประสิทธิผลที่ร้อยละ 81.53 
ซ่ึงเป็นปริมาณที่น้อยเม่ือเทียบกบัภาพถ่ายหน้าตรง นอกจากน้ีขั้นตอนของการรู้จ  า มีความผิดพลาดในส่วนของตวัอกัษร
ประจ าหมวด เน่ืองจากเป็นตัวอกัษรภาษาไทย ซ่ึงมีลกัษณะโครงสร้างที่คล้ายกัน  เช่น ถ และ ภ เม่ือภาพเกิดลกัษณะ
ถ่ายภาพเอียงมากข้ึน ท าให้โครงสร้างในส่วนหัวของภาพอกัษรเกิดขาดหาย ส่งผลท าให้ประสิทธิภาพของการรู้จ  าอกัษร
และรู้จ  าแผ่นป้ายลดลง  

การประมวลผลที่น าเสนอ ผูว้ิจัยทดลองด้วยเทคนิค OCR ร่วมกับ K-NN ทั้งยงัสร้างแม่แบบเพิ่มข้ึนส่งผลให้การ
ประมวลผลชา้ลง ซ่ึงไม่เหมาะสมกบัการน าไปพฒันาระบบการจดจ าแบบเวลาจริง (Real-Time) แต่ขั้นตอนและเทคนิค
ที่น าเสนอมีข้อดีคือ สามารถปรับเปลี่ยนค่าของน ้ าหนักของภาพตัวอกัษรนั้นๆ เน่ืองจากแม่แบบท่ีสร้างข้ึนใหม่ มีทั้ง
ลกัษณะตรงและลกัษณะเอียง ทั้งน้ีการแสดงผลเป็นตัวอกัษรที่แก้ไขได้ ยงัมีข้อดีท่ีสามารถลดพื้นท่ีของการเก็บข้อมูล
ในระบบการรู้จ  าแผ่นป้าย  
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