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บทคัดย่อ 

 

การวิจัยครั้งน้ีมีวัตถุประสงค์เพ่ือ 1) พัฒนาเครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที และ  
2) ศึกษาผลการทดลองใช้เครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที กลุ่มเป้าหมาย เป็นคณะกรรมการ
วิสาหกิจชุมชน “การแปรรูปขยะจากปลา” ต าบลล าคลอง อ าเภอเมือง จังหวัดกาฬสินธ์ุ  จ านวน 15 คน  เครื่องมือ
ที่ใช้ในการวิจัย ได้แก่ แบบสอบถามการยอมรับเทคโนโลยี  สถิติที่ใช้ในการวิจัย ได้แก่ ค่าเฉลี่ย และส่วนเบี่ยงเบน
มาตรฐาน  

  ผลการวิจัยพบว่า 1) ผลการพัฒนาเครื่องผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที พบว่า 1.1) องค์ประกอบ 
ของการควบคุมด้วยระบบไอโอที ประกอบไปด้วย 3 ส่วน  1.2) การออกแบบเทคโนโลยีอุปกรณ์ ประกอบด้วย 
Arduino 8255, Relay Module และ โมดูล 3G 1.3) เทคโนโลยีแพลตฟอร์มที่ใช้ ได้แก่ Blynk ซึ่งเป็นแพลตฟอร์ม
บนคลาวด์ส าหรับสมาร์ทโฟน iOS หรือ Android 1.4) การออกแบบเครื่องผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที   
ได้น าแนวคิดจากการน าเอาเครื่องผสมปูนมาออกแบบ ดังน้ันการออกแบบจะวางเครื่องผสมไว้บนรถเข็นและชุด
เพลาลงบนโครงสร้างหลัก สามารถหมุนและปั่นผสมได้อย่างต่อเน่ือง  โดยด้านล่างของคานจะติดต้ังมอเตอร์  และ 
1.5) เครื่องผสมดินปลูกโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที มีคุณลักษณะที่ประกอบด้วย 1.5.1) ขนาดความจุถังวัสดุ
ส าหรับการผสม จ านวนไม่ต่ ากว่า 5 กิโลกรัม 1.5.2) มอร์เตอร์ส าหรับการปั่นแกนเพลา ไม่ต่ ากว่า 2 แรงม้า  
1.5.3) ถังปั่นวางบนรถเข็นของที่สามารถเคลื่อนย้ายได้  และ 2) ผลการทดลองใช้ พบว่า 2.1) ผลการศึกษาประสิทธิภาพ 
พบว่า เครื่องผสมดินปลูกพืช สามารถใช้ความเร็วได้ 3 ระดับ สามารถลดเวลาในการผสมดินปลูกพืชไม่ต่ ากว่า 20 
นาที เมื่อเทียบจากวิธีการด้ังเดิม และ 2.2) ผลการสอบถามการยอมรับเทคโนโลยี พบว่า โดยรวมอยู่ในระดับมาก 
เมื่อพิจารณารายข้อ พบว่า อยู่ระหว่างระดับมากถึงมากท่ีสุด (ค่าเฉลี่ย = 3.98 และส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน = 0.70) 
 

ค าส าคัญ : ไอโอท,ี เครื่องผสมดิน, การแปรรูปขยะปลา 
 

ABSTRACT 
 

 This research aimed to: 1) develop a soil mixing machine controlled by an IoT system and 
2) study the results of implementing the IoT-controlled soil mixing machine. The target group 
consisted of 15 members of the "Fish Waste Processing" Community Enterprise Committee in Lam 
Khlong Subdistrict, Mueang District, Kalasin Province. The research tool used was a technology 
acceptance questionnaire. The statistical methods employed included mean and standard 
deviation. 
 The findings of the research results were as follows: 1) Development of the IoT-controlled 
soil mixing machine: 1.1) the IoT control system comprised three main components, 1.2) the 
technological equipment design included Arduino 8255, Relay Module, and 3G Module, 1.3) the 
platform used for IoT control was Blynk, a cloud-based platform compatible with both iOS and 
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Android smartphones, 1.4) the soil mixing machine design was inspired by a cement mixer.             
The design positioned the mixing drum on a cart and mounted the shaft system on the main frame, 
allowing continuous rotation and mixing. A motor was installed beneath the lever for operation 
and 1.5) the IoT-controlled soil mixing machine featured the following characteristics:  
1.5.1) A mixing drum with a capacity of no less than 5 kilograms, 1.5.2) A motor for the shaft with a power 
rating of no less than 2 horsepower and 1.5.3) A portable cart-mounted mixing drum for ease of 
movement. 2) Results of implementation: 2.1) Performance efficiency: The soil mixing machine 
operated at three adjustable speed levels, reducing the soil mixing time by no less than 20 minutes 
compared to traditional methods and 2.2) Technology acceptance: Overall, user acceptance of the 
technology was rated as high. Item-specific ratings ranged from high to very high, with a mean score 
of 3.98 and a standard deviation of 0.70. 
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บทน า 
 

จังหวัดกาฬสินธ์ุเป็นอีกจังหวัดหน่ึงในภาคตะวันออกเฉียงเหนือที่มีพ้ืนที่อุดมสมบูรณ์ส าหรับการประกอบ
อาชีพเกษตรกรรม และเป็นพ้ืนที่ที่เหมาะสมส าหรับการเลี้ยงปลา [1] เน่ืองจากมีเข่ือนล าปาว ซึ่งเป็นเข่ือนดินทีส่ร้าง
ปิดกั้นล าน้ าปาว และห้วยยางมีบริเวณเขตติดต่อระหว่าง อ าเภอเมือง อ าเภอหนองกุงศรี อ าเภอยางตลาด อ าเภอ 
สหัสขันท์ และอ าเภอสามชัย เข่ือนล าปาวประกอบด้วยเข่ือนดิน 2 เข่ือน เชื่อมถึงกัน เข่ือนดินที่สร้างขวางกั้นล าปาว
สูง 33 เมตร ยาว 3,560 เมตร และอีกเข่ือนหน่ึงสร้างขวางกั้นห้วยยางสูง 26 เมตร ยาว 2,420 เมตร ตัวเข่ือนดินที่
เชื่อมต่อระหว่างเข่ือนทั้งสองยาว 1,820 เมตร รวมความยาวเข่ือนล าปาวทั้งสิ้น 7,800 เมตร เก็บกักน้ าได้ 990 ล้าน
ลูกบาศก์เมตร ต่อมาในปี พ.ศ. 2533 ได้ปรับปรุงอาคารระบายน้ าล้นโดยก่อสร้างฝายยางสูง 2 เมตรเหนือระดับเส้น
ฝายน้ าล้น ท าให้สามารถเก็บกักน้ าได้เพ่ิมข้ึนเป็น 1,430 ล้านลูกบาศก์เมตร  วัตถุประสงค์ในการสร้าง ได้แก่ การ
บรรเทาอุทกภัย และเพ่ือการเกษตรโดยเฉพาะ นอกจากน้ันยังเป็นแหล่งเพาะพันธ์ุปลามีสถานที่พักผ่อนหย่อนใจ  
เพ่ือการท่องเที่ยว ได้แก่ หาดดอกเกด ซึ่งเปรียบเสมือนสวรรค์ชายหาดของคนอีสาน  เข่ือนล าปาวมีความส าคัญต่อ
การด ารงชีพของคนไทยในแถบภาคอีสาน และมีความหลากหลายทางชีวภาพสูงมาก ต้ังแต่ระดับภูมินิเวศ 
(Ecoregion) ลงไปจนถึงระดับพันธุกรรมท าให้เกิดความซับซ้อนทางชีวภาพ (Biocomplexity) มีผลต่อวิถีชีวิตและ
วัฒนธรรมท้องถ่ินของคนที่อยู่ในชุมชนรอบ ๆ เข่ือนล าปาว [2] 
 ชุมชนรอบ ๆ เข่ือนล าปาว ทั้งที่อาศัยอยู่ในอ าเภอเมือง อ าเภอหนองกุงศรี อ าเภอยางตลาด อ าเภอสหัสขันท์ 
และอ าเภอสามชัย ประกอบอาชีพที่แตกต่างกันไปทั้งการปลูกพืชไร่ ปลูกข้าว และการเลี้ยงสัตว์น้ า โดยในปัจจุบันมี
การเพาะเลี้ยงปลาในบริเวณเข่ือนล าปาวจ านวนมากข้ึน เป็นอีกอาชีพหน่ึงที่เสริมสร้างรายได้ให้กับเกษตรกร ซึ่งใน
แต่ละวันมีจ านวนปริมาณปลาท่ีได้จากเข่ือนล าปาวด้วยการจับแบบวิธีการธรรมชาติ และการเพาะเลี้ยงเป็นจ านวน
มาก ท าให้การขายน้ันมีหลากหลายวิธี ในขณะเดียวกันน้ันก็มีปลาจ านวนมากที่ไม่สามารถขายได้ทันความต้องการ
ของตลาด จึงท าให้ชาวบ้านมีการแปรรูปผลผลิตจากปลาได้หลากหลายรูปแบบโดยการประยุกต์จากภูมิปัญญา
ชาวบ้านที่ท าการแปรรูปเพ่ือให้ได้ผลผลิต  ทั้งน้ีการเปลี่ยนแปลงตามยุคสมัยซึ่งมีการสะท้อนให้เห็นถึงความ
เปลี่ยนแปลงชีวิต สภาพความเป็นอยู่ ชีวิต สังคม เศรษฐกิจ ความเชื่อและขนบธรรมเนียมประเพณี ที่สืบทอดกันมา
อย่างต่อเน่ืองจึงท าให้ภูมิปัญญาท้องถ่ินยังคงอยู่มาจนทุกวันน้ี ปัจจุบันคนในชุมชนสามารถแปรรูปปลา เป็น
ผลิตภัณฑ์ปลา เช่น ปลาแดดเดียว ปลาร้า ปลาส้ม หรือแหนมปลา เป็นต้น เพ่ือจ าหน่ายในบริเวณพ้ืนที่เข่ือนล าปาว 
และภายในจังหวัดกาฬสินธ์ุ แต่อย่างไรก็ตามกระบวนการผลิตน้ัน ยังคงใช้ภูมิปัญญาด้ังเดิมในการผลิต ส่งผลต่อ
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ปัญหาเกิดข้ึน เริ่มต้ังแต่ปัจจัยการผลิต กระบวนการผลิต ท าให้ผลผลิตมีคุณภาพที่แตกต่างกัน ขาดคุณภาพ และ
ความปลอดภัย และยังไม่มีการบริหารจัดการกลุ่มที่เป็นรูปธรรมชัดเจน [1] 
 การท าอาชีพที่เกี่ยวกับผลิตภัณฑ์ปลา ไม่ว่าจะเป็นการแปรรูปปลาเป็นสินค้าที่จ าหน่ายทั้งปลาแดดเดียว 
ปลาร้า หรือผลิตภัณฑ์ปลาในรูปแบบอื่น ๆ น้ัน ในข้ันตอนของกระบวนการผลิตจะน าปลาสดมาตัดหัวปลา หรือการ
น าใส้ปลาออก และล้างท าความสะอาด เพ่ือน าไปเข้าสู่กระบวนการแปรรูปต่อไป ประเด็นที่ส าคัญ ได้แก่ หัวปลา 
หรือใส้ปลาที่ตัดออกมีปริมาณที่มาก และมีทุกวัน  โดยเป็นขยะที่ก่อให้เกิดมลภาวะสิ่งแวดล้อมต่อชุมชน ที่ส่งกลิ่น
เน่าเหม็น และก่อให้เกิดเป็นแหล่งเพาะเชื้อโรคต่าง ๆ ตามมา  ผู้วิจัยได้ลงพ้ืนที่พบผู้น าชุมชน ก านัน ผู้ใหญ่บ้าน และ
ฝ่ายบริหารองค์องค์กรปกครองส่วนท้องถ่ิน ต าบลล าคลอง อ าเภอเมือง จังหวัดกาฬสินธ์ุ  เพ่ือศึกษาบริบท และ
ปัญหาของชุมชน พบว่า ชุมชนโดยรอบที่ประกอบอาชีพเกี่ยวปลา มีปัญหาในขยะจากปลาทุกชุมชน  โดยชุมชนมี
ความต้องการใช้ประโยชน์จากขยะเหล่าน้ี  
 จากสภาพปัญหาดังกล่าว ผู้วิจัยเห็นการแปรรูปขยะจากปลาให้เป็นผลิตภัณฑ์ที่มีประโยชน์ เช่น ผลิตภัณฑ์
อาหารสัตว์ หรือปุ๋ยส าหรับการปลูกพืช  เป็นต้น เป็นการสร้างเศรษฐกิจหมุนเวียนในชุมชน โดยลดรายจ่ายของ
ชุมชน และสามารถสร้างเป็นผลิตภัณฑ์ของชุมชน จ าหน่ายให้แก่เกษตรกรทั่วไปในการน าไปเลี้ยงสัตว์ หรือปลูกพืช 
ส่งผลต่อรายได้ของชุมชนเพ่ิมข้ึน  โดยการแปรรูปน้ันกระบวนการเริ่มจากการใช้ความร้อนเพ่ือขจัดความชื้นในขยะ
ปลาให้หมดไป หลังจากน้ันจึงเข้าสู่กระบวนการแปรรูปโดยการป่นหรือบดละเอียด หรือการท าน้ าหมักเพ่ือให้เป็น
ส่วนผสมทั้งของผลิตภัณฑ์อาหารสัตว์ หรือปุ๋ยส าหรับการปลูกพืช  โดยในการพัฒนาดินปลูกพืชน้ันเมื่อมีส่วนผสม
ต่าง ๆ ครบองค์ประกอบแล้ว จะต้องน าส่วนผสมต่าง ๆ น้ันไปผสมให้เข้ากันอย่างทั่วถึง การจะใช้การผสมในถัง
ธรรมดาจะส่งผลให้การผสมไม่เข้ากันได้ดี อย่างไรก็ตาม ในปริมาณที่องค์ประกอบของส่วนผสมดินปลูกมีปริมาณ
มากน้ัน ดังน้ันจึงจ าเป็นต้องใช้เครื่องผสมที่สามารถควบคุมความเร็ว และควบคุมเวลาได้ ในงานวิจัยน้ี จึงได้พัฒนา
เครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที เพ่ือน าไปเป็นเครื่องมือในกระบวนการแปรรูปขยะปลาให้
เป็นดินส าหรับการปลูกพืชที่เป็นผลิตภัณฑ์ที่มีประโยชน์ส าหรับชุมชนต่อไป 
 
1. วัตถุประสงค์การวิจัย 

1.1 เพ่ือพัฒนาเครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที ส าหรับน าไปเป็นเครื่องผสมดินที่มี
ส่วนผสมจากขยะปลา 

1.2 เพ่ือศึกษาผลการทดลองใช้เครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที โดยศึกษาถึงการ
ยอมรับเทคโนโลยีจากกลุ่มเป้าหมาย 
 
2. เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง 

Arreerard et al. [3] ได้วิจัยเรื่อง ระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งส าหรับการปลูกมะนาวในชุมชนจังหวัด
มหาสารคาม ผลวิจัยพบว่า 1) องค์ประกอบของระบบไอโอทีเพ่ือสนับสนุนการปลูกมะนาวของชุมชนในจังหวัด
มหาสารคาม ได้แก่ 1.1) หน่วยรับข้อมูล ประกอบด้วย 1.1.1) หน่วยรับข้อมูลความชื้นในดิน  1.1.2) หน่วยรับข้อมูล
อุณหภูมิ 1.1.3) หน่วยรับข้อมูลความเป็นกรด-ด่างของดิน  และ 1.1.4) หน่วยรับข้อมูลปุ๋ย/ธาตุอาหารในดิน   
1.2) หน่วยควบคุม ประกอบด้วย 1.2.1) หน่วยควบคุมสั่งเปิด-ปิดการจ่ายน้ า  1.2.2) หน่วยควบคุมสั่งเปิด-ปิดการพ่น
ละอองน้ า 1.2.3) หน่วยควบคุมและประมวลผลความเป็นกรด-ด่างของดิน และ 1.2.4) หน่วยควบคุมและ
ประมวลผล ปุ๋ย/ธาตุอาหารในดิน  1.3)  หน่วยระบบปฏิบัติการ  ประกอบด้วย 1.3.1) ระบบการจ่ายน้ าแก่สวน
มะนาว  1.3.2) ระบบการพ่นละอองน้ า  1.3.3) ระบบการสื่อสารข้อมูลความเป็นกรด-ด่างของดิน และ  
1.3.4) ระบบการจ่ายน้ าผสมปุ๋ย/ธาตุอาหารในดิน และ 1.4) แอฟลิเคชั่นบนโทรศัพท์เคลื่อนที่ 2) ระบบไอโอทีที่
พัฒนาข้ึน มีประสิทธิภาพ โดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด  และ 3) ผลการการปลูกมะนาวโดยใช้ระบบควบคุม พบว่า 
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ผลผลิตมีมากกว่าการด าเนินการโดยวิถีปฏิบัติของชุมชนที่ผ่านมา ทั้งในด้านปริมาณของลูกมะนาวที่ผลิตได้ ขนาด
ของลูกมะนาว และน้ าหนักของลูกมะนาว โดยชุมชนมีความพึงพอใจต่อระบบไอโอที โดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด 

Arreerard et al. [4] ได้วิจัยเรื่อง ฟาร์มอัจฉริยะ: โรงเรือนพริกพลังงานแสงอาทิตย์ควบคุมด้วยระบบ IoT 
ที่จังหวัดกาฬสินธ์ุ  ผลวิจัยพบว่า 1) ผลการพัฒนานวัตกรรมเครื่องอบพริกแห้งพลังงานแสงอาทิตย์โดยการควบคุม
ด้วยระบบไอโอที ประกอบด้วย 1.1) โมเดลต้นแบบนวัตกรรมเครื่องอบพริกแห้งพลังงานแสงอาทิตย์โดยการควบคุม
ด้วยระบบไอโอที โดยเป็นระบบอบแห้งพลังงานแสงอาทิตย์แบบเรือนกระจก ขนาด 2x2 เมตร  และ 1.2) โครงสร้าง
ของตู้อบระบบความคุมความร้อนและระบบ IOT ประกอบด้วย โรงอบพลังงานแสงอาทิตย์ ตู้ควบคุมหลัก โดยการ
ควบคุมระบบการท างานของตู้ควบคุมสามารถใช้งานผ่านโทรศัพท์มือถือได้โดยใช้แอพ blynk ซึ่งนวัตกรรมเครื่องอบ
พริกแห้งพลังงานแสงอาทิตย์โดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที สามารถป้องกันแมลงและฝุ่นละออง เคลื่อนย้ายได้
สะดวก ผลการประเมินความเหมาะสมของนวัตกรรมเครื่องอบพริกแห้งพลังงานแสงอาทิตย์โดยการควบคุมด้วย
ระบบไอโอที โดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด  2) ผลการทดลองนวัตกรรมเครื่องอบพริกแห้งพลังงานแสงอาทิตย์โดย
การควบคุมด้วยระบบไอโอที พบว่า การศึกษาคุณสมบัติเบื้องต้นของพริกที่เกี่ยวข้องกับค่าวอเตอร์แอคทิวิต้ี  (Aw) 
ของพริก  โดยมีเปอร์เซ็นต์ค่าแอคทิวิต้ีเฉลี่ยก่อนการตากแห้งเท่ากับ 0.681±0.001 เปอร์เซ็นต์ หลังจากการตาก
แห้งแบบปกติจะมีเปอร์เซ็นต์ค่าแอคทิวิต้ีเฉลี่ยเท่ากับ 0.604±0.003 เปอร์เซ็นต์ และการตากแห้งภายในโรงอบ
พลังงานแสงอาทิตย์จะมีเปอร์เซ็นต์ค่าแอคทิวิต้ีเฉลี่ยเท่ากับ  0.522±0.002 เปอร์เซ็นต์ การศึกษาอุณหภูมิและ
ความชื้น ภายในและภายนอกโรงอบพลังงานแสงอาทิตย์ โดยมีเปอร์เซ็นต์อุณหภูมิภายในโรงอบเท่ากับ  49.89±5 
เปอร์เซ็นต์ เปอร์เซ็นต์อุณหภูมิภายนอกโรงอบเท่ากับ 35.59±2 เปอร์เซ็นต์ และความชื้นภายในโรงอบเท่ากับ 
27.72±4 เปอร์เซ็นต์  

Arreerard,  Arreerard and Ruangsan [5] ได้วิจัยเรื่อง ระบบ IoT ส าหรับการเพาะเห็ดในโรงเรือนของ
ชุมชนมหาสารคาม  ผลการวิจัยพบว่า 1) องค์ประกอบของระบบไอโอทีส าหรับการตรวจสอบความชื้นและอุณหภูมิ
เพ่ือ ส่งเสริมการเพาะเลี้ยงเห็ดในโรงเรือน ได้แก่ 1.1) ระบบควบคุม 1.2) ระบบการจ่ายน้ าภายในโรงเรือน  
1.3) ระบบการกระจายความร้อนในโรงเรือน 1.4) ระบบดูดอากาศออกจากโรงเรือน และ 1.5) ระบบการสร้างความร้อน
ในโรงเรือน โดยองค์ประกอบของระบบไอโอที มีความเหมาะสมโดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด 2) ระบบควบคุม
สามารถสั่งการให้ทุกระบบท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพ ตามเงื่อนไข และสถานการณ์ที่ต้ังไว้ โดยประสิทธิภาพของ
ระบบไอโอทีท่ีประเมินโดยผู้เชี่ยวชาญโดยรวมอยู่ในระดับมากท่ีสุด และ 3) ประสิทธิผลมากกว่าการด าเนินการโดย
วิถีปฏิบัติของชุมชนที่ผ่านมา ทั้งน้ีเน่ืองมาจากระบบไอโอทีท่ีพัฒนามีการควบคุมความชื้น และอุณหภูมิในโรงเรือนที่
เหมาะสมต่อการผลิตดอกเห็ด ดังน้ันจึงส่งผลต่ออัตราก้อนเชื้อเห็ดเสียหายจากเชื้อราด า ซึ่งมีอัตราส่วนที่เป็นเชื้อรา
น้อย นอกจากน้ีส่งผลต่อผลผลิตที่สามารถจัดเก็บได้ระยะเวลายาวนานข้ึน และผลผลิตมีน้ าหนักดี ดอกอวบ และอิ่ม
น้ า และมีการเจริญเติบโตอย่างสม่ าเสมอ ท าให้แต่ละรอบของการจัดเก็บได้จ านวนที่มาก ในขณะเดียวกันผลจากการ
ใช้ระบบสามารถด าเนินการได้ตลอดทั้งปี เพราะมีระบบการสร้างความร้อนในโรงเรือน และควบคุมความชื้นที่
เหมาะสมภายในโรงเรือน โดยชุมชนมีความพึงพอใจต่อระบบไอโอทีโดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด 

 
วิธีด าเนินการวิจัย 

 

1. เคร่ืองมือการวิจัย 
1.1 แบบสอบถามการยอมรับเทคโนโลยี เป็นแบบสอบถามแบบมาตราส่วน 5 ระดับ มีค่าความเชื่อมั่น 0.79 
1.2 เครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที 

 
2. กลุ่มเป้าหมาย 

กลุ่มเป้าหมาย เป็นคณะกรรมการวิสาหกิจชุมชน “การแปรรูปขยะจากปลา” ต าบลล าคลอง อ าเภอเมือง 
จังหวัดกาฬสินธ์ุ  จ านวน 15 คน   
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3. ขั้นตอนการด าเนินการวิจัย  
3.1 ศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้องกับการควบคุมด้วยระบบไอโอที 
3.2 ออกแบบและพัฒนาเครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที 
3.3 ทดสอบและน าไปถ่ายทอดเทคโนโลยีให้กับชุมชน โดยถ่ายทอดกับคณะกรรมการวิสาหกิจชุมชนใน

วันที่ 15 มีนาคม 2566  
3.4 จัดเก็บข้อมูลตามกระบวนการ 
3.5 วิเคราะห์และสรุปผล 

 
4. สถิติที่ใช้ในการวิจัย  

ได้แก ่ค่าเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน และเปรียบเทียบค่าสถิติ (Dependent t-test) โดยน าผลที่ได้
เทียบกับเกณฑ์การประเมิน ดังน้ี    

ค่าเฉลี่ยเท่ากับ 4.51 – 5.00 หมายความว่า ระดับมากที่สุด    
ค่าเฉลี่ยเท่ากับ 3.51 – 4.50 หมายความว่า ระดับมาก    
ค่าเฉลี่ยเท่ากับ 2.51 – 3.50 หมายความว่า ระดับปานกลาง    
ค่าเฉลี่ยเท่ากับ 1.51 – 2.50 หมายความว่า ระดับน้อย    
ค่าเฉลี่ยเท่ากับ 1.01 – 1.50 หมายความว่า ระดับน้อยที่สุด  

 
ผลการวิจัย 

 

1. ผลการพัฒนาเคร่ืองผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที  
ผู้วิจัยได้ด าเนินการพัฒนาเครื่องผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที ตามข้ันตอนการวิจัย โดยน าข้อมูล

จากการศึกษา และวิเคราะห์มาด าเนินการออกแบบและพัฒนา ดังน้ี 
1.1 การออกแบบองค์ประกอบของระบบไอโอที ผู้วิจัยได้ลงพ้ืนที่เพ่ือศึกษาบริบท และศึกษาเอกสาร

งานวิจัยที่ เกี่ยวข้อง น าไปเป็นข้อมูลในการออกแบบองค์ประกอบของระบบไอโอที ดังแสดงในภาพที่  1  
ซึ่งองค์ประกอบของการควบคุมด้วยระบบไอโอที ประกอบไปด้วย 3 ส่วน แสดงในภาพที่ 1 
   

 
 

ภาพที ่1 องค์ประกอบของระบบไอโอท ี
 

 จากภาพที่ 1 องค์ประกอบของระบบไอโอที ประกอบด้วย 3 ส่วน ดังน้ี 
  1) ส่วนของแอฟพลิเคชั่นบนอุปกรณ์เคลื่อนที่ (Mobile Application) ส าหรับการดูสถานะการ
ท างานและสามารถสั่งการให้ตัวควบคุมท างานตามความต้องการ  
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  2) ตัวควบคุม (Control Unit) ท าหน้าที่รับสัญญาณสั่งการจากแอฟพลิเคชั่นบนอุปกรณ์
เคลื่อนที่ และสั่งการหรือควบคุมให้มอเตอร์ของเครื่องผสมให้ท างานตามความต้องการ ได้แก่ ความเร็วในการท างาน 
(Speed Command) และช่วงเวลาในการท างาน (Time Command) 
  3) มอเตอร์ (Motor) เป็นอุปกรณ์ปลายทางที่เป็นส่วนประกอบของเครื่องผสม ส าหรับการหมุน
ถังผสมให้ส่วนผสมที่อยู่ภายในถังผสมให้เข้ากันตามความต้องการ 

 
 1.2 การออกแบบเทคโนโลยีอุปกรณ์ องค์ประกอบของระบบไอโอที ตามภาพที่ 1 น าสู่การออกแบบ
เทคโนโลยี ดังแสดงในภาพที่ 2   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ภาพที ่2 เทคโนโลยีอุปกรณ์ของระบบไอโอที 
 

จากภาพที่ 2 เทคโนโลยีอุปกรณ์ ประกอบด้วย 
1) Arduino 8255 เป็นอุปกรณ์ส าหรับการรับข้อมูลมาจากแอฟพลิเคชั่นบนอุปกรณ์เคลื่อนที่

ผ่านโมดูล 3G และประมวลผลข้อมูลตามเงื่อนไขที่ก าหนด และควบคุม สั่งการไปยังการท างานของอุปกรณ์มอเตอร์ 
โดยสั่งการการจ่ายกระแสไฟฟ้าให้อุปกรณ์เหล่าน้ีท างานโดยควบคุมผ่านอุปกรณ์รีเลย์โมดูล หรือหยุดการสั่งจ่าย
กระแสไฟฟ้าโดยอุปกรณ์รีเลย์เช่นกัน  
  2) Relay Module เป็นอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ ท าหน้าที่สวิตช์ไฟ ที่ใช้แรงดันไฟฟ้าในการเปิด
และปิดอุปกรณ์ไฟฟ้า ได้แก่ อุปกรณ์มอเตอร์ 
  3) โมดูล 3G ส าหรับสื่อสารกับอุปกรณ์โมบายของผู้ใช้งาน 
 

1.3 เทคโนโลยีแพลตฟอร์ม โดยในงานส าหรับการพัฒนาไอโอที ในครั้งน้ี ผู้ วิจัยได้เลือกใช้แพลตฟอร์ม 
Blynk ซึ่งแพลตฟอร์มบนคลาวด์ส าหรับสมาร์ทโฟน iOS หรือ Android ที่ใช้ในการควบคุม Arduino, Raspberry 

สมาร์ทโฟน 

โมดูล 3G 

อุปกรณ์ควบคุม 

รีเลย์โมดูล 
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Pi และ NodeMCU ผ่านทางอินเทอร์เน็ต โดยสามารถแสดงข้อมูลเซ็นเซอร์ จัดเก็บข้อมูล แสดงภาพ ท่ีพัฒนา  
แอปพลิเคชันโทรศัพท์สมาร์ทโฟนได้ง่าย ไม่ซับซ้อน  

 
 1.4 การออกแบบเคร่ืองผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที  ในการออกแบบโครงสร้างเครื่องผสมน้ัน 
ผู้วิจัยได้ด าเนินการออกแบบ ดังแสดงในภาพที่ 3  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่3 โครงสร้างเครื่องผสม 
   
  จากภาพที่ 3 ผู้วิจัยน าแนวคิดจากการน าเอาเครื่องผสมปูน ดังน้ันการออกแบบจะวางเครื่องผสม
ไว้บนรถเข็นของตลาดหลังตรง  และชุดเพลาลงบนโครงสร้างหลัก สามารถหมุนและปั่นผสมได้อย่างต่อเน่ือง   
โดยด้านล่างของคานจะติดต้ังมอเตอร์ 
 
 1.5 ผลการพัฒนาเครื่องผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที ผู้วิจัยด าเนินการสร้างเครื่องผสมโดย   
การควบคุมด้วยระบบไอโอที โดยมีคุณลักษณะ และรูปร่างที่ออกแบบไว้ตามภาพที่ 3 ผลการสร้างแสดงตามภาพที่ 4 
ซึ่งมีรายละเอียดดังน้ี 
  1.5.1 ขนาดความจุถังวัสดุส าหรับการผสม จ านวนไม่ต่ ากว่า 5 กิโลกรัม 

1.5.2 มอร์เตอร์ส าหรับการปั่นแกนเพลา ไม่ต่ ากว่า 2 แรงม้า  
1.5.3 ถังปั่นวางบนรถเข็นที่สามารถเคลื่อนย้ายได้ 

 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่4 เครื่องผสมดินปลูก 
จากภาพที่ 4 ผู้วิจัยได้พัฒนาระบบไอโอที ส าหรับการควบคุมส าหรับเครื่องผสมดินปลูกประกอบด้วย

อุปกรณ์ต่าง ๆ ตามท่ีออกแบบไว้ในภาพที่ 1-2  ซึ่งผลการพัฒนาได้ตามภาพที่ 5-6 
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ภาพที ่5 ระบบไอโอทีส าหรับการควบคุมส าหรับเครื่องผสม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที ่6 หน้าจอระบบไอโอทีแสดงสถานะของระบบให้ผูใ้ช้งานได้เห็นสภาพต่าง ๆ 
 

จากภาพที่ 5 เป็นภาพภายในตู้ควบคุมที่มีอุปกรณ์ต่าง ๆ ต่อพ่วงกันอย่างเป็นระบบโดยที่ฝา ตู้ควบคุม      
ได้ติดต้ังจอภาพที่แสดงสถานะของระบบให้ผู้ใช้งานได้เห็นสภาพการณ์ต่าง ๆ ตามที่แสดงในภาพที่ 6 ในขณะเดียวกัน 
บนโทรศัพท์มือถือของผู้ใช้งาน ได้ติดต้ังแอฟพลิเคชั่น เพ่ือเปิดดูสถานการณ์ท างาน และสามารถสั่งการควบคุมได้  
ก็จะมีลักษณะตามภาพที่ 7 
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ภาพที ่7 แสดงหน้าจอภาพบนโทรศัพท์มือถือของผู้ใช้งาน 
 
2. ผลการทดลองใช้เคร่ืองผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที 

ผู้วิจัยด าเนินการทดลองใช้เครื่องผสมดินปลูกพืชที่พัฒนาข้ึน โดยการทดสอบประสิทธิภาพ พบว่า มีผล
ตามตารางที่ 1 และเมื่อน าไปถ่ายทอดให้กับกับกลุ่มเป้าหมาย ซึ่งเป็นคณะกรรมการวิสาหกิจชุมชน “การแปรรูป
ขยะจากปลา” ต าบลล าคลอง อ าเภอเมือง จังหวัดกาฬสินธ์ุ  จ านวน 15 คน และสอบถามการยอมรับเทคโนโลยี 
จากน้ันด้วยค่าสถิติพ้ืนฐานเทียบกับเกณฑ์และสรุปผล  แสดงดังตารางที่ 2  
 
ตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพเครื่องผสมดินปลูกพืชโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที 
 

รายการ ผล ระยะเวลา เวลาท่ีลดได้จาก
แบบเดิม 

1. ความเร็วในการผสมดินของเคร่ืองผสมดินปลูก  3 ระดับ 
30 รอบ/นาที 
60 รอบ/นาที 
90 รอบ/นาที 

  

2. ระยะเวลาในการผสมดินปลูกพืช ที่ส่งผลให้การผสมได้อย่างทั่วถึง 
เข้ากันมากขึ้น 

30 รอบ/นาที 
60 รอบ/นาที 
90 รอบ/นาที 

10 นาท ี
 7 นาที 
 5 นาที 

 

3. การใช้เคร่ืองผสมดินปลูกช่วยลดเวลาในการในการผสมแบบเดิม 3 ระดับ 
30 รอบ/นาที 
60 รอบ/นาที 
90 รอบ/นาที 

เวลาที่ใช ้
10 นาท ี
 7 นาที 

 5 นาที 

เวลาที่ลดได้   
   20 นาท ี
   25 นาท ี
   30 นาท ี
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ตารางที่ 2 ผลการสอบถามการยอมรับเทคโนโลยี 
 

รายการ 𝐱̅ SD. ระดับความคิดเห็น 
1. เคร่ืองผสม ประกอบด้วยถังที่ภายในมีแกนโครงเหล็กส าหรับ ผสมวัสดุให้เข้า
กัน 

3.86 0.79 มาก 

2. ระบบไอโอทีเคร่ืองผสม ควบคุมเวลาในการผสม 3.62 0.74 มาก 
3. ระบบไอโอทีเคร่ืองผสม ผู้ใช้สามารถควบคุมการท างานผ่านโทรศัพท์เคลื่อนที่
ได้  

3.95 0.67 มาก 

4. การที่ผู้ใช้สามารถควบคุมการท างานผ่านโทรศัพท์เคลื่อนที่ได้ ต้องมีการ
ติดต้ังแอฟพลิเคชั่นก่อนเสมอ 

3.57 0.75 มาก 

5. ระบบไอโอทีเคร่ืองผสม มีจอภาพแสดงสถานการณ์ท างานต่าง  ๆ ของระบบ 
ที่สอดคล้องตรงกันกับในที่แสดงผ่านระบบโทรศัพท์เคลื่อนที่ 

4.00 0.71 มาก 

6. การใช้งานเคร่ืองผสม ควบคุมด้วยระบบไอโอที มีคู่มือที่อธิบายได้ชัดเจน 
น าสู่การปฏิบัติได้ง่าย 

4.02 0.87 มาก 

7. การใช้งานเคร่ืองผสม ควบคุมด้วยระบบไอโอที มีก าลังมอเตอร์ที่ความเร็ว 
และประกอบด้วยแกนหมุนภายใน ส่งผลต่อการผสมในเวลาที่สั้นลง และผสมได้
อย่างทั่วถึง เข้ากันมากขึ้น และมีประโยชน์ในการผสมได้จ านวนมาก 

4.90 0.43 มากที่สุด 

โดยรวม 3.98 0.70 มาก 

 
จากตารางที่ 1 ผลการสอบถามการยอมรับเทคโนโลยี พบว่า โดยรวมอยู่ในระดับมาก เมื่อพิจารณารายข้อ 

พบว่า อยู่ระหว่างระดับมากถึงมากท่ีสุด 
 

อภิปรายผลการวิจัย 
 

เครื่องผสมโดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที มีคุณลักษณะได้แก่  1) ขนาดความจุถังวัสดุส าหรับการผสม 
จ านวนไม่ต่ ากว่า 5 กิโลกรัม 2) มอเตอร์ส าหรับการปั่นแกนเพลา ไม่ต่ ากว่า 2 แรงม้า และ 3) ถังปั่นวางบนรถเข็น
ของที่สามารถเคลื่อนย้ายได้  ผู้วิจัยได้พัฒนาระบบไอโอที ส าหรับการควบคุมส าหรับเครื่องผสมโดยสามารถสั่งการ
ควบคุมจากแอฟพลิเคชั่นผ่านอุปกรณ์โมบาย ผลการความคิดเห็นของผู้ใช้งานในด้านการยอมที่มีต่อระบบโดย
รวมอยู่ในระดับมาก ทั้งน้ีเน่ืองจากเครื่องผสมมีระบบการควบคุมผ่านโทรศัพท์มือถือ เคลื่อนย้ายได้ง่าย สามารถผสม
ได้คราวละมาก ๆ สามารถผสม และคลุกเคล้าส่วนผสมต่าง ๆ ให้เข้ากันได้เป็นอย่างดี จึงส่งผลให้ผู้ใชงานให้การ
ยอมรับในระดับมาก สอดคล้องกับ Arreerard et al. [3] ได้วิจัยเรื่อง ระบบอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งส าหรับการ
ปลูกมะนาวในชุมชนจังหวัดมหาสารคาม  พบว่า ระบบไอโอทีที่พัฒนาข้ึน มีประสิทธิภาพ โดยรวมอยู่ในระดับมาก
ที่สุด  สอดคล้องกับ Arreerard et al. [4] ได้วิจัยเรื่อง ฟาร์มอัจฉริยะ: โรงเรือนพริกพลังงานแสงอาทิตย์ควบคุมด้วย
ระบบ IoT ที่จังหวัดกาฬสินธ์ุ ผลวิจัยพบว่า ผลการประเมินความเหมาะสมของนวัตกรรมเครื่องอบพริกแห้งพลังงาน
แสงอาทิตย์โดยการควบคุมด้วยระบบไอโอที โดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด และสอดคล้องกับ  Arreerard et al. [5] 
ได้วิจัยเรื่อง ฟาร์มอัจฉริยะ: โรงเรือนพริกพลังงานแสงอาทิตย์ควบคุมด้วยระบบ IoT  ผลการวิจัยพบว่าประสิทธิภาพ
ของระบบไอโอทีท่ีประเมินโดยผู้เชี่ยวชาญโดยรวมอยู่ในระดับมากที่สุด 

 
ข้อเสนอแนะ 

 

งานวิจัยน้ีจะมีการน าผลการวิจัยไปใช้ ควรติดต้ังแอฟพลิเคชั่นของระบบก่อนที่จะใช้งาน เพ่ือให้สามารถสั่ง
การและดูสถานะของระบบได้ตลอดเวลา เพ่ือการน าผลการวิจัยไปใช้ให้เกิดประโยชน์มากท่ีสุด 
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