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บทคัดย่อ 
 การวิจัยน้ีมีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนาโปรแกรมสําหรับวิเคราะห์วงจรกรองแบบพาสซีฟโดยใช้ฟังก์ชันจียูไอของแมทแลป 
ประกอบด้วย 4 วงจร ได้แก่ วงจรกรองความถี่ต่ําผ่าน วงจรกรองความถี่สูงผ่าน วงจรกรองความถี่แถบผ่าน และวงจรกรองความถี่แถบหยุด 
สภาพแวดล้อมในการพัฒนาโปรแกรมจะทําตามอัลกอริทึมการทํางาน โดยการเขียนเอ็มไฟล์ฟังก์ชันร่วมกับฟังก์ชันเชิงวัตถุ ผลของการวิจัย
พบว่าโปรแกรมที่พัฒนาข้ึนสามารถวิเคราะห์วงจรพาสซีฟฟิลเตอร์ทั้ง 4 ชนิด มีผลการตอบสนองของขนาดและมุมสอดคล้องกับผลการ
คํานวณทางทฤษฎี และผลการประเมินคุณภาพของโปรแกรมจากผู้เช่ียวชาญจํานวน 7 ท่าน พบว่ามีค่าอยู่ในระดับมาก 
 

คําสําคัญ: ฟังก์ชันจียูไอ แมทแลป วงจรพาสซีฟ 
 

Abstract 
 This research aims to develop a program for analysis of passive filters circuit by using function GUI of 
MATLAB, consists of 4 circuits, low-pass filter circuit, high-pass filter circuit, band-pass filter circuit, and bang-rejection 
filter circuit. Environment for developing program to follow the algorithm, by writing m-file function with function 
object are development. The research found that the program developed to analyze passive filters circuit all 4 types 
affect the response of the size and angle, consistent with the theoretical calculations. The evaluation of the program 
by the experts of 7 persons found to be at a high level. 
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บทนํา 
วงจรไฟฟ้าที่สามารถออกแบบให้มีการตอบสนองของสัญญาณตามความถ่ีที่ต้องการ โดยสัญญาณขาเข้าเป็นคล่ืนรูปไซน์ที่สามารถ

เปล่ียนแปลงความถี่ได้เรียกว่า วงจรกรอง ซ่ึงถ้ากล่าวถึงวงจรกรองที่ประกอบด้วยตัวตา้นทาน ตัวเหน่ียวนํา และตัวเก็บประจุ เรียกว่าวงจรกรอง
แบบพาสซีฟ การตอบสนองจะมีขนาดสูงสุดไม่เกินหนึ่งเท่าของสัญญาณขาเข้า การตอบสนองของสัญญาณจะข้ึนอยู่กับการตอบสนองขนาด
และมุมของฟังก์ชันถ่ายโอนที่มีการเปล่ียนแปลงไปตามความถ่ีของแหล่งจ่าย วงจรกรองจะแบ่งแถบความถ่ีของการตอบสนองเป็นสองแถบ
หลักคือ แถบผ่าน เป็นแถบความถี่ที่มีการตอบสนองของสัญญาณ และแถบหยุด เป็นแถบความถ่ีที่สัญญาณไม่สามารถผ่านไปได้ ซ่ึงสามารถ
แบ่งประเภทของวงจรกรองตามแถบการตอบสนองได้ 4 ชนิด คือ วงจรกรองความถี่ต่ําผ่าน วงจรกรองความถ่ีสูงผ่าน วงจรกรองความถี่
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แถบผ่าน และวงจรกรองความถ่ีแถบหยุด [1] โดยที่การวิเคราะห์ผลตอบสนองของวงจรกรองความถี่แบบพาสซีฟที่นิยมใช้ในปัจจุบันคือการ
นําโปรแกรมคอมพิวเตอร์มาช่วยวิเคราะห์ผลการตอบสนองดังบทความวิจัยที่ [2-6] ทําให้สามารถเรียนรู้ และเข้าใจผลตอบสนองของวงจร
ได้อย่างรวดเร็ว แต่โปรแกรมคอมพิวเตอร์ดังกล่าวจําเป็นต้องใช้งบประมาณในการจัดซ้ือ ทําให้ภาครัฐต้องสูญเสียงบประมาณจํานวนมาก 
การแก้ปัญหาอย่างหน่ึงคือการพัฒนาโปรแกรมคอมพิวเตอร์ขึ้นมาใช้เองตามขั้นตอนการพัฒนาอย่างเป็นระบบ  ซ่ึงในงานวิจัยน้ีจะใช้แมทแลป 
เป็นฐานในการพัฒนาทั้งในส่วนของการติดต่อกับผู้ใช้งาน (Graphic User Interface : GUI) และในส่วนของไฟล์ที่ใช้ในการประมวลผล ซ่ึง
จะช่วยลดระยะเวลาและความผิดพลาดที่อาจเกิดข้ึนในข้ันตอนการออกแบบให้กับผู้ใช้งาน [7] อีกทั้งยังทําให้ใช้งานได้ง่ายเน่ืองจากมี
หน้าต่างแสดงช่องสําหรับกรอกข้อมูลต่าง ๆ ที่จําเป็นสําหรับการออกแบบดังแสดงอยู่ในส่วนที่ 3 ของบทความเป็นส่วนที่แสดงโปรแกรม
ออกแบบที่ได้พัฒนาขึ้น และผลการทดสอบโปรแกรม สําหรับส่วนที่ 2 จะแสดงถึงระเบียบวิธีการวิจัย และส่วนที่ 4 เป็นการสรุปและ
อภิปรายบทความงานวิจัย 
 

วัตถุประสงค ์
1. เพ่ือพัฒนาคุณภาพของโปรแกรมสําหรับวิเคราะห์วงจรกรองแบบพาสซีฟ โดยใช้ฟังก์ชันจียูไอของแมทแลป 
2. เพ่ือหาคุณภาพของโปรแกรมสําหรับวิเคราะห์วงจรกรองแบบพาสซีฟ โดยใช้ฟังก์ชันจียูไอของแมทแลป 

 

ระเบียบวิธกีารวิจัย 
การออกแบบวงจรพาสซีฟ 
 วงจรกรองความถี่ต่ําผ่าน 
 วงจรกรองความถี่ต่ําผ่านจะมีลักษณะวงจรหลายรูปแบบ ในงานวิจัยน้ีจะยกตัวอย่างวงจรกรองความถ่ีต่ําผ่านอนุกรม RL [1] 
แสดงดังภาพที่ 1 สามารถหาฟังก์ชันถ่ายโอนในโดเมนความถ่ีเป็นดังน้ี 
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 เมื่อพิจารณาการตอบสนองเชิงความถ่ีโดยแทน js  ในสมการที่ (1) จะได้ 
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 จัดในรูปเชิงขั้วได้ดังน้ี  
)/(tan)( 1 RLj         (3) 

 
 
 
            

 
 
 

ภาพท่ี 1 วงจรกรองความถีต่่ําผ่านอนุกรม RL                    ภาพท่ี 2 วงจรกรองความถี่สูงผ่านอนุกรม RC 
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วงจรกรองความถี่สูงผ่าน 
 วงจรกรองความถี่สูงผ่านจะมีลักษณะวงจรหลายรูปแบบเช่นเดียวกัน ในงานวิจัยนี้จะยกตัวอย่างวงจรกรองความถี่สูงผ่านอนุกรม 
RC [1] แสดงดังภาพที่ 2 มีฟังก์ชันถ่ายโอนในโดเมนความถ่ีดังน้ี 
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 เมื่อพิจารณาการตอบสนองเชิงความถ่ีโดยแทน js  ในสมการที่ (4) จะได้ 
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 จัดในรูปเชิงขั้วได้ดังน้ี  
)(tan90)( 1 RCj          (6) 

 

 
 
 
 

             
ภาพท่ี 3 วงจรกรองความถี่แถบผ่าน RLC               ภาพท่ี 4 วงจรกรองความถี่แถบหยุดอนุกรม RLC 

 

วงจรกรองความถี่แถบผ่าน 
 ในงานวิจัยน้ีจะยกตัวอย่างวงจรกรองความถ่ีแถบผ่าน RLC [1] แสดงดังภาพที่ 3 มีฟังก์ชันถ่ายโอนในโดเมนความถ่ีดังนี้ 
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 เมื่อพิจารณาการตอบสนองเชิงความถ่ีโดยแทน js  ในสมการที่ (7) จะได้ 
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 จัดในรูปเชิงขั้วได้ดังน้ี  
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วงจรกรองความถี่แถบหยุด 
 วงจรกรองความถี่แถบหยุดอนุกรม RLC [1] แสดงดังภาพที่ 4 มีฟังก์ชันถ่ายโอนในโดเมนความถี่ดังน้ี 
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 เมื่อพิจารณาการตอบสนองเชิงความถ่ีโดยแทน js  ในสมการที่ (10) จะได้ 
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 จัดในรูปเชิงขั้วได้ดังน้ี  
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การพัฒนาโปรแกรม 
การพัฒนาโปรแกรมประกอบด้วย 7 ขั้นตอน [8] ดังต่อไปนี้ 
1) การวิเคราะห์ปัญหา ในงานวิจัยน้ีจะเป็นการพัฒนาโปรแกรมเพ่ือนําไปแก้ปัญหาความยุ่งยาก และลดต้นทุนในการจัดซ้ือ

โปรแกรมมาใช้ในการวิเคราะห์วงจรกรองความถี่แบบพาสซีฟ โดยที่ผู้ใช้งานโปรแกรมสามารถเลือกวงจรทั้ง 4 ชนิด ได้แก่ วงจรกรองความถี่ต่ําผ่าน 
วงจรกรองความถี่สูงผ่าน วงจรกรองความถี่แถบผ่าน และวงจรกรองความถ่ีแถบหยุด การป้อนอินพุตจะเป็นการป้อนจากแป้นพิมพ์เป็น
ตัวเลข และใช้การเลือกข้อความผ่านเข้าไปประมวลผลตามสมการทางคณิตศาสตร์ที่ได้จากการวิเคราะห์ในแต่ละวงจร ซ่ึงผลลัพธ์จะแสดง
ในรูปของตัวเลข และเส้นกราฟ 2 มิติ 

2) การออกแบบโปรแกรม ใช้ผังงานอธิบายลําดับขั้นตอนการทํางาน โดยเริ่มต้นการทํางานด้วยการเข้าสู่หน้าต่างโปรแกรมหลัก 
กําหนดชนิดของวงจรกรองความถ่ี เลือกรูปแบบของวงจร กําหนดค่าอุปกรณ์ได้แก่ค่าความต้านทาน ค่าความจุ และค่าความเหนี่ยวนํา และ
กําหนดค่าความถ่ีที่ต้องการออกแบบ 

3) การเขียนโปรแกรม โดยทําการสร้างส่วนติดต่อกับผู้ใช้งาน (Graphic User Interface) หรือ GUI ในส่วนของการรับค่าทาง
อินพุตและการแสดงผลทางเอาต์พุต ในส่วนของการประมวลผลจะเขียนอัลกอริทึมโดยใช้เอ็มไฟล์ (M-Script) ของโปรแกรม MATLAB® 2012a 
จากสมการทางคณิตศาสตร์ที่กล่าวไว้ในส่วนที่ 1 ของบทความ 

4) การทดสอบและแก้ไขโปรแกรม เป็นการตรวจสอบความถูกต้องของผลการคํานวณเปรียบเทียบกับทฤษฎี แล้วตรวจสอบดู
ผลลัพธ์หลังจากน้ันทําการปรับปรุงแก้ไขโปรแกรม 

5) การจัดทําเอกสารและคู่มือการใช้งาน แบ่งออกเป็น 2 ส่วน ได้แก่ คู่มือสําหรับผู้ใช้โปรแกรม (User’s Manual) และคู่มือ
สําหรับผู้เขียนโปรแกรม (Programmer’s Manual) จัดทําไฟล์เป็นนามสกุล .pdf และทําการเช่ือมต่อไว้ที่ปุ่ม การใช้งานของโปรแกรม 

6) การใช้งานจริง ผู้วิจัยนําโปรแกรมที่พัฒนาขึ้นไปทดลองใช้ตามสภาพแวดล้อมจริงกับผู้เชี่ยวชาญจํานวน 7 คน โดยผู้วิจัยทํา
การแนะนําการใช้และให้ผู้เช่ียวชาญใช้โปรแกรม พร้อมทั้งประเมินผลการใช้งานโดยใช้แบบสอบถาม [1] 

7) การปรับปรุงและพัฒนาโปรแกรม ข้ันตอนนี้ผู้วิจัยได้ทําการปรับปรุงและพัฒนาโปรแกรมตามคําแนะนําของผู้เชี่ยวชาญที่ใช้
งานจริง โดยการเพิ่มรายละเอียดของตัวแปรและสมการทางคณิตศาสตร์ที่ใช้ในการคํานวณไว้ในตัวโปรแกรมของแต่ละวงจร 
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ผลการวิจัย 
ผลการพัฒนาโปรแกรม 

ผลการพัฒนาโปรแกรมสําหรับวิเคราะห์วงจรกรองแบบพาสซีฟ แสดงในภาพที่ 5 สามารถอธิบายขั้นตอนการใช้งานได้ดังน้ี  
1. เริ่มต้นการใช้งานโปรแกรมโดยทําการเลือกชนิดของวงจรกรอง ที่ประกอบไปด้วย วงจรกรองความถ่ีต่ําผ่าน และ วงจรกรอง

ความถ่ีสูงผ่าน สามารถเลือกลักษณะของวงจรได้ 2 รูปแบบคือ รูปแบบที่ 1 (Model 1) มีลักษณะเป็นวงจรกรองอนุกรม RL และรูปแบบที่ 
2 (Model 2) มีลักษณะเป็นวงจรกรองอนุกรม RC ในส่วนของวงจรกรองความถ่ีแถบผ่าน และวงจรกรองความถ่ีแถบหยุด สามารถเลือก
ลักษณะของวงจรได้ 2 รูปแบบเช่นเดียวกันคือ รูปแบบที่ 1 (Model 1) มีลักษณะเป็นวงจรกรองอนุกรม RLC และรูปแบบที่ 2 (Model 2) มี
ลักษณะเป็นวงจรกรองขนาน LC ต่ออนุกรมกับ R หลังจากนั้นโปรแกรมจะแสดงลักษณะของวงจรตามลําดับ 

2. กําหนดค่าความถี่คัทออฟที่ต้องการออกแบบ (fC1 และ fC2) 
3. กําหนดค่าอุปกรณ์ต่างๆ ได้แก่ค่าตัวเก็บประจุ (C) หรือค่าตัวเหนี่ยวนําตามลักษณะของวงจรแต่ละชนิด 
4. เลือกผลการวิเคราะห์วงจรซึ่งแสดงเป็นเส้นกราฟ 2 มิติ ประกอบด้วย การตอบสนองของแรงดัน การตอบสนองความถ่ี และ

การตอบสนองในรูปแบบเชิงข้ัว  
 

     
 

     ภาพท่ี 5 โปรแกรมสําหรับวิเคราะห์วงจรกรองแบบพาสซีฟ                  ภาพท่ี 6 การวิเคราะห์วงจรกรองความถ่ีต่าํผ่านอนุกรม RL 
 

ผลการวิเคราะห์วงจรกรองความถี่ต่ําผ่านอนุกรม RL 
 การวิเคราะห์วงจรกรองความถี่ต่ําผ่านอนุกรม RL โดยกําหนดค่าความถ่ีคัทออฟ (fC1) มีค่าเท่ากับ 100 เฮิรตซ์ ค่าความเหน่ียวนํา 
(L1) เท่ากับ 0.1 เฮนรี่ มีค่าแหล่งกําเนิดไฟฟ้ากระแสสลับ (V(t)) เท่ากับ )sin(10 t โวลต์ ผลการวิเคราะห์วงจรแสดงดังภาพที่ 6 พบว่า 
ผลการคํานวณหาค่าตัวต้านทาน (R1) ที่นํามาต่อในวงจรมีค่าเท่ากับ 62.83 โอห์ม โดยที่ผลการตอบสนองของขนาดแรงดันเอาต์พุต  
( ( )OV j ) มีค่าเท่ากับ 7.07 โวลต์ ที่ความถี่ 100 เฮิรตซ์ เมื่อพิจารณา Bode plot พบว่าผลตอบสนองของขนาดที่ความถ่ี 100 เฮิรตซ์    
มีขนาดเท่ากับ -3.01 dB โดยที่ผลตอบสนองทางมุมมีค่าตั้งแต่ 0 ถึง 90  เมื่อพิจารณาที่ความถี่ 100 เฮิรตซ์ มีค่ามุมเท่ากับ 45   
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ผลการวิเคราะห์วงจรกรองความถี่สูงผ่านอนุกรม RC 
 การวิเคราะห์วงจรกรองความถี่สูงผ่านอนุกรม RC โดยกําหนดค่าความถ่ีคัทออฟ (fC1) มีค่าเท่ากับ 1,000 เฮิรตซ์ ค่าตัวเก็บประจุ 
(C1) เท่ากับ 1 ไมโครฟารัด มีค่าแหล่งกําเนิดไฟฟ้ากระแสสลับ (V(t)) เท่ากับ )sin(10 t โวลต์ ผลการวิเคราะห์วงจรแสดงดังภาพที่ 7 
พบว่า ผลการคํานวณหาค่าตัวต้านทาน (R1) ที่นํามาต่อในวงจรมีค่าเท่ากับ 159.15 โอห์ม โดยที่ผลการตอบสนองของขนาดแรงดันเอาต์พุต  
( ( )OV j ) มีค่าเท่ากับ 7.07 โวลต์ ที่ความถ่ี 1,000 เฮิรตซ์ เมื่อพิจารณา Bode plot พบว่าผลตอบสนองของขนาดที่ความถ่ี 1,000 เฮิรตซ์ มี
ขนาดเท่ากับ -3.01 dB โดยที่ผลตอบสนองทางมุมมีค่าตั้งแต่  90 ถึง 0 เมื่อพิจารณาที่ความถ่ี 1,000 เฮิรตซ์ มีค่ามุมเท่ากับ 45   
 

C1f
OV (jw)

 C1 = -3dbf

Phase

Mag(db)

       

C2fC1f

BWOV (jw)

Phase
Mag(db)

    

        ภาพที่ 7 การวิเคราะห์วงจรกรองความถี่สูงผ่านอนุกรม RC                ภาพที่ 8 การวิเคราะห์วงจรกรองความถ่ีแถบผ่าน RLC 
 

ผลการวิเคราะห์วงจรกรองความถีแ่ถบผ่าน RLC 
  การวิเคราะห์วงจรกรองความถี่แถบผ่าน RLC ที่ความถ่ีต้น ( 1Cf ) เท่ากับ 100 เอิร์ต ที่ความถี่ปลาย ( 2Cf ) เท่ากับ 500 เอิร์ต    
โดยกําหนดค่าของแหล่งกําเนิดไฟฟ้ากระแสสลับมีค่า ( ) 10sin( )v t t   มีค่าตัวเก็บประจุ(C)  เท่ากับ 1 ไมโครฟารัด  
  ผลการวิเคราะห์วงจรจากภาพที่ 8 พบว่าตัวต้านทาน ( 1R ) มีค่าเท่ากับ 397.887 โอห์ม ตัวเหน่ียวนํา ( 1L ) มีค่าเท่ากับ 0.506 เฮนรี 
ความถี่กลาง ( 0f ) มีค่าเท่ากับ 223.607 เฮิรตซ์ แถบผ่านความถี่ ( BW ) มีค่าเท่ากับ 400 เฮิรตซ์ และตัวประกอบคุณภาพ ( Q ) มีค่าเท่ากับ 
0.559 โดยที่ผลการตอบสนองของขนาดแรงดันเอาต์พุต ( ( )OV j ) มีค่าเท่ากับ 7.07 โวลต์ ที่ความถ่ีต้น และความถ่ีปลาย ซ่ึงมีขนาด
แรงดันสูงสุดที่ความถ่ีกลาง เมื่อพิจารณา Bode plot พบว่าผลตอบสนองของขนาดที่ความถ่ีต้น และความถ่ีปลายมีขนาดเท่ากับ -3.0 dB 
และมีขนาดเท่ากับ 0 dB ที่ความถ่ีกลาง  โดยที่ผลตอบสนองทางมุมมีค่าตั้งแต่ 90 ถึง 90  เมื่อพิจารณาท่ีความถ่ีต้นมีค่ามุมเท่ากับ 45

และความถ่ีปลายมีค่ามุมเท่ากับ 45  และ ที่ความถี่กลาง มีค่ามุมเท่ากับ 0  
 

ผลการวิเคราะห์วงจรกรองความถีแ่ถบหยุดอนกุรม RLC 
  การวิเคราะห์วงจรกรองความถ่ีแถบหยุดอนุกรม RLC ที่ความถ่ีต้น ( 1Cf ) เท่ากับ 10 เฮิรตซ์ ที่ความถ่ีปลาย ( 2Cf ) เท่ากับ 100 เฮิรตซ์ 
โดยกําหนดค่าของแหล่งกําเนิดไฟฟ้ากระแสสลับมีค่า ( ) 10sin( )v t t   มีค่าตัวเก็บประจุ(C)  เท่ากับ 1 ไมโครฟารัด  
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ภาพที่ 9 การวิเคราะห์วงจรกรองความถ่ีแถบหยุดอนุกรม RLC 
   

 ผลการวิเคราะห์วงจรจากภาพที่ 9 พบว่าตัวต้านทาน ( 1R ) มีค่าเท่ากับ 14323.9 โอห์ม ตัวเหนี่ยวนํา ( 1L ) มีค่าเท่ากับ 25.33 เฮนรี 
ความถี่กลาง ( 0f ) มีค่าเท่ากับ 31.6228 เฮิรตซ์ แถบผ่านความถี่ ( BW ) มีค่าเท่ากับ 90 เฮิรตซ์ และตัวประกอบคุณภาพ ( Q ) มีค่าเท่ากับ 0.35 
โดยที่ผลการตอบสนองของขนาดแรงดันเอาต์พุต  ( ( )OV j ) มีค่าเท่ากับ 7.07 โวลต์ ที่ความถี่ต้น และความถี่ปลาย ซึ่งมีขนาดแรงดัน
สูงสุดที่ความถี่กลาง เมื่อพิจารณา Bode plot พบว่าผลตอบสนองของขนาดท่ีความถี่ต้น และความถี่ปลายมีขนาดเท่ากับ -3.0 dB และมี
ขนาดเท่ากับ -317.8 dB ที่ความถ่ีกลาง  โดยที่ผลตอบสนองทางมุมมีค่าที่ความถี่ต้นถึงความถ่ีกลาง ตั้งแต่ 0 ถึง 90 และที่ความถ่ีกลาง   
ถึงความถี่ปลาย ตั้งแต่ 90 ถึง 0 เมื่อพิจารณาที่ความถ่ีต้นมีค่ามุมเท่ากับ 45 และความถ่ีปลายมีค่ามุมเท่ากับ 45 และที่ความถี่กลาง 
มีค่ามุมเท่ากับ 90  
 

ผลการประเมินคุณภาพของโปรแกรม 
ตารางที่ 1 ผลการประเมินคุณภาพของโปรแกรมจากผู้เชี่ยวชาญ 
ลําดับ ความคิดเห็น X S.D. แปลผล 

1. ด้านโครงสร้าง 4.33 0.60 มาก 
2. ด้านการใช้งาน 4.56 0.53 มากที่สุด 
3. ด้านการนําไปใชป้ระกอบเรียนการสอน 4.50 0.53 มาก 

เฉล่ียรวมทุกด้าน 4.46  มาก 
 

จากตารางที่ 1 พบว่า ด้านโครงสร้างของโปรแกรมมีผลคะแนนการประเมินเฉล่ียเท่ากับ 4.33 มีคุณภาพอยู่ในระดับมาก           
ด้านการใช้งานของโปรแกรม มีผลคะแนนการประเมินเฉลี่ยเท่ากับ 4.56 มีคุณภาพอยู่ในระดับมากที่สุด และด้านการใช้ประกอบการเรียน      
การสอนมีผลคะแนนการประเมินเฉล่ียเท่ากับ 4.50 มีคุณภาพอยู่ในระดับมาก โดยมีผลคะแนนการประเมินเฉล่ียทั้งโปรแกรม มีค่าเท่ากับ 
4.46 มีคุณภาพอยู่ในระดับมาก 
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สรุปและการอภิปรายผล 

โปรแกรมสําหรับวิเคราะห์วงจรกรองแบบพาสซีฟโดยใช้ฟังก์ชันจียูไอของ MATLAB ที่พัฒนาขึ้น สามารถวิเคราะห์วงจร ได้ 4 แบบ 
ได้แก่ วงจรกรองความถ่ีต่ําผ่าน วงจรกรองความถี่สูงผ่าน วงจรกรองความถี่แถบผ่าน และวงจรกรองความถ่ีแถบหยุด ใช้งานง่าย สะดวก มีผล
การคํานวณที่ถูกต้อง รวดเร็ว ซ่ึงสามารถนําไปใช้ในการศึกษาทางด้านวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ เพื่อให้นักศึกษาเข้าใจลักษณะของการ
ตอบสนองของวงจรกรองแบบพาสซีพ ซ่ึงสามารถเช่ือมโยงระหว่างทฤษฎีกับการปฏิบัติได้ 
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