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Level Data for Digital Elevation Model

บทนำ
	 ในการรังวัดงานระดับจะให้ค่าความสูงของจุดที่

กำหนดหรือที่ เรียกว่า หมุดควบคุมทางดิ่ง (Vertical 

Control Point) ทำให้ผู้ที่ทำการสำรวจทราบค่าความสูง

ของพื้นผิวภูมิประเทศได้อย่างถูกต้อง โดยค่าความสูง

ของหมุดควบคุมทางดิ่งนี้จะนำมาใช้ขยายจำนวนหมุด

และหาความสูงของพื้นที่ที่ต้องการทราบทำให้การทำงาน

ระดับจึงต้องมีค่าความสูงจำนวนมากสำหรับนำไปสร้าง

เส้นชั้นความสูง (contour) ที่แสดงระดับความสูงต่ำของ

พื้นที่ในการวางแผนงานต่างๆ ในอนาคต จากแผนที่เส้น

ชั้นความสูงที่มีลักษณะรูปแบบ 2 มิติเป็นภาพลายเส้น

ที่มีค่าความสูงกำหนดแต่ละเส้นทำให้การมองภาพอาจจะ

ไม่ชัดเจนและตีความได้ยากเมื่อพื้นที่มีความลาดชัน 

ในปัจจุบันคอมพิวเตอร์มีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็วและ

มีประสิทธภาพสูงทำให้การแสดงความสูงของพื้นผิว

คำสำคัญ : ข้อมูลระดับ, แบบจำลองค่าระดับ

Keywords : Level Data, Digital Elevation Model

ภูมิประเทศเห็นได้ในรูปแบบ 3 มิติและเปลี่ยนมุมมอง

ได้อย่างเด่นชัด ในลักษณะแบบจำลองโดยเรียกว่า แบบ

จำลองค่าระดับ (Digital Elevation Model; DEM) ซึ่ง

แบบจำลองค่าระดับความสูงของพื้นผิวภูมิประเทศจะได้

จากข้อมูลความระดับของจุดที่กำหนดบนพื้นดินในแต่ละ

จุดมาทำการสร้างแบบจำลอง ทำให้การวางแผนทำงาน

ในการสำรวจพื้นที่บริเวณดังกล่าวสำหรับวิศวกรและ

ผู้บริหารสามารถจัดการการใช้พื้นที่ได้อย่างเหมาะสม

และเห็นสภาพภูมิประเทศได้อย่างชัดเจน ในการสร้าง

แบบจำลองประเภทนี้จะพบว่าข้อมูลค่าระดับของแต่ละจุด

ที่กระจายทั่วบริเวณพื้นที่ที่ทำการเก็บข้อมูลซึ่งมีอยู่หลาย

วิธีการในแต่ละวิธีจะมีระยะเวลาและค่าใช้จ่ายไม่เท่ากัน 

ดังนั้นในการเลือกวิธีที่เหมาะสมกับงานหรือพื้นที่นั้นจะ

ทำให้ผู้ทำการสำรวจไม่สิ้นเปลืองค่าใช้จ่ายและเสียเวลาใน

ส่วนของการเก็บข้อมูลแต่ละจุดที่มีจำนวนมากสำหรับนำ
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ไปประมวลผลในการสร้างแบบจำลอง สำหรับข้อมูลใน

รูปแบบของค่าพิกัดทางแกน x, y และ z ที่จดบนกระดาษ

หรือเก็บในรูปแบบของไฟล์ดิจิทัล ดังนั้นการคำนึงถึง

วิธีการทำงานในสนามกับรูปแบบของข้อมูลในการ

ทำงานจะทำให้งานนั้นประสบผลสำเร็จได้อย่างรวดเร็ว

มีความถูกต้องสูง

การรังวัดค่าระดับ
	 ในการสร้างแบบจำลองค่าระดับข้อมูลระดับ

สามารถกำหนดได้จากวิธีการสำรวจหลายๆวิธีตาม

ความต้องการ ความถูกต้อง ค่าใช้จ่ายและการครอบคลุม

พื้นที่ที่ทำการสำรวจ ดังนั้นการทราบลักษณะของ

เทคโนโลยีในการวัดค่าระดับของพื้นที่ที่ต้องการเพื่อสร้าง

แบบจำลองค่าระดับจะทำให้การทำงานสามารถเลือก

วิธีที่ เหมาะสมและลักษณะของข้อมูลระดับในการไป

สร้างแบบจำลองค่าระดับได้อย่างเหมาะสม โดยการ

รังวัดข้อมูลระดับจะจำแนกได้เป็น 3 กลุ่มใหญ่ๆ คือ

	 1. การรังวัดภาคพื้นดิน (Terrestrial Survey)

	 2. การรังวัดด้วยภาพ (Image Survey)

	 3. การรังวัดด้วยเรดาห์หรือเลเซอร์ (Radar or 

	     Laser Scanner)

1. การรังวัดภาคพื้นดิน (Terrestrial Survey)

	 การสำรวจภาคพื้นดินจึ ง เป็นการกำหนด

ตำแหน่งของพื้นผิวภูมิประเทศบนโลก (Moffitt, H. F. and 

Bouchard, H., 1987).  ด้วยกล้องธีโอโดไลท์หรือกล้อง

ประมวลผลรวมและกล้องระดับในการสำรวจพิ้นดินให้ได้

ค่าพิกัดและค่าระดับสำหรับบอกตำแหน่งและค่าความสูง

ของพื้นดิน ขอบเขตของการทำงานจำกัดในระดับท้องถิ่น 

(ไพศาล สันติธรรมนนท์, 2546) แต่ในปัจจุบันได้ใช้

เครื่องกำหนดพิกัดตำแหน่งด้วยดาวเทียมในการหาค่าพิกัด

ของพื้นดินจึงทำให้การทำงานรวดเร็วเพิ่มขึ้นเพราะได้ค่า

ระดับของพื้นดินในสนามจากวีธีการทำงานแบบจลน์ทันที

ทันใด (Real Time Kinematic, RTK) ที่ใช้เวลาในการ

ทำงานแต่ละจุดภายใน 10-30 วินาที (วิชัย เยี่ยงวีรชน, 

2549) เนื่องจากการสำรวจประเภทนี้ผู้สำรวจต้องทำการ

สำรวจในพื้นที่โดยตรงจึงทำให้ใช้เวลาในการทำงานนาน

และความละเอียดถูกต้องของงานที่ ได้สู งอยู่ ระดับ

เซนติเมตร

2. การรังวัดด้วยภาพ (Image Survey)

 	 เป็นการสำรวจด้วยการนำภาพถ่ายในการทำ

แผนที่ซึ่งภาพที่ใช้ก็คือ ภาพถ่ายทางอากาศและภาพ

ดาวเทียม ซึ่งการสำรวจด้วยภาพนี้มีความสะดวกที่ไม่ต้อง

เข้าถึงพื้นที่ที่ทำการสำรวจแต่ก็จำกัดด้วยเครื่องมือและ

มีวิธีการประมวลผลที่ซับซ้อนจึงต้องใช้ผู้ที่มีความชำนาญ

ในการทำงาน ส่วนความละเอียดถูกต้องจากการสำรวจ

ด้วยภาพถ่ายทางอากาศจะมีค่าในระดับเดซิเมตรถึงเมตร

และครอบคลุมพื้นที่ระดับภูมิภาคและความละเอียด

ถูกต้องจากการสำรวจด้วยภาพดาวเทียมจะมีค่าในระดับ

เดซิเมตรถึงเมตร(ไพศาล สันติธรรมนนท์, 2546) เช่นกัน 

ในปัจจุบันภาพจากดาวเทียมที่มีความละเอียดสูงมีจำนวน

เพิ่มขึ้นทำให้การทำงานด้วยภาพดาวเทียมจึงเป็นที่นิยม

และครอบคลุมพื้นที่ในระดับโลกซึ่งสามารถถ่ายบริเวณใด

ก็ได้ตามต้อง

3. การรังวัดด้วยเรดาห์หรือเลเซอร์ (Radar or Laser 

    Scanner)

	 เป็นการสำรวจประเภทหนึ่งของการสำรวจ

ระยะไกลที่ใช้คลื่นเรดาห์หรือเลเซอร์ในการส่งสัญญาณ

ไปกระทบวัตถุแล้วสะท้อนกลับมายังเครื่องรับสัญญาณ

โดยไม่ต้องอาศัยพลังงานจากธรรมชาติหรือคลื่นแม่เหล็ก

ไฟฟ้าเพื่อสร้างพื้นผิวภูมิประเทศ ในการถ่ายภาพด้วย

ระบบเลเซอร์ถ้าใช้บนเครื่องบินจะเรียกว่า เครื่องกวาด

ภาพระบบเลเซอร์ทางอากาศ (Airborne Laser Scanner,

ALS) ส่วนบนดาวเทียมจะเรียกว่า ระบบนำแสงตรวจจับ

และจัดการ (Light Detection and Ranging, LIDAR) 

ในปัจจุบันทางด้านเชิงพาณิชย์จึงมีการพัฒนาและปรับปรุง

ทั้งสองระบบคือ ระบบเครื่องกวาดภาพระบบเลเซอร์ทาง

อากาศ (Airborne Laser Scanner,ALS) และระบบ

นำแสงตรวจจับและจัดการ (Light Detection and Ranging, 

LIDAR) (ธีระ ลาภิศชยางกูล, 2549) อีกทั้งเมื่อใช้ร่วมกับ

ระบบบอกตำแหน่งพิกัดบนพื้นโลกด้วยดาวเทียมจีพีเอส 
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(Global Position System, GPS) ทำให้การสำรวจด้วย

เลเซอร์สามารถสร้างรูปแผนที่และพื้นผิวค่าระดับใน

รูปแบบสามมิติได้ทันที โดยความถูกต้องของงานที่ได้

อยู่ในช่วง 10-20 เซนติเมตร ส่วนการสำรวจด้วยเรดาห์

ความถูกต้องของงานที่ได้อยู่ในช่วง 10-25 เมตร (ไพศาล 

สันติธรรมนนท์, 2546)   และสามารถทำงานได้ทั่วโลก

เพราะตัวส่งคลื่นเรดาห์จะถูกติดตั้งบนดาวเทียมที่สามารถ

ทะลุเฆมได้จึงสามารถทำงานได้ทั้งเวลากลางวันและ

กลางคืน

รูปแบบการจัดเก็บค่าระดับ
	 จากค่าระดับที่ได้จากการรังวัดด้วยวิธีการต่างๆ 

จะพบว่าตัวแปรที่สำคัญที่มีผลต่อลักษณะของแบบจำลอง

คือ การกระจายตัวและความหนาแน่น (Li Z. et al, 2005) 

ของจุดที่ถูกกำหนดในรูปของค่าพิกัด X, Y และ Z ที่มีค่า

ความถูกต้องตามการรังวัดในแต่ละวิธีการ ข้อมูลค่าระดับ

เหล่านี้เรียกว่ากลุ่มตัวอย่างสำหรับนำมาเลือกก่อนหรือ

หลังทำการรังวัดเพื่อให้ได้แบบจำลองที่เหมาะสมจาก

ข้อมูลเหล่านั้น ดังนั้นการเลือกวิธีการจัดเก็บค่าระดับที่

เหมาะสมจะทำให้การทำงานรวดเร็วและใช้ประโยชน์จาก

ข้อมูลได้สู งสุด  โดยทั่ ว ไปการ เก็บค่ าระดับในการ

ประมวลผลด้วยคอมพิวเตอร์สำหรับนำไปใช้งานมีอยู่

ด้วยกัน 3 แบบ คือ

	 1. แบบแอสกี (ASCII)

	 2. แบบจุด (point)

	 3. แบบราสเตอร์ (raster)

1. แบบแอสกี (ASCII)

	 เป็นการเก็บค่าระดับแบบใช้รหัสแอสกีในการ

ทำงานซึ่ งจะมีรายละเอียดของชื่อ  ค่ าพิกัดทางราบ 

ค่าพิกัดทางดิ่งและรายละเอียดอื่นๆ ซึ่งแสดงในรูป

รายละเอียด (text) ที่สามารถเปิดดูและแก้ไขได้และ

ในแต่ละบรรทัดจะเป็นค่าของจุดหนึ่งจุด (King County,

รูปที่ 1  ความถูกต้องการสำรวจวิธีการต่างๆ

ขอบเขตการรังวัด

ระดับโลก

การรังวัดด้วยเรดาห์

การรังวัดด้วยภาพดาวเทียม

การรังวัดด้วยเลเซอร์สแกนเนอร์

การรังวัดด้วยภาพถ่ายทางอากาศ

การรังวัดภาคพื้นดิน

ความถูกต้องของค่าระดับ

(เมตร)

ระดับภูมิภาค

ระดับท้องถิ่น

0.01 0.10 1.00 10 100
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 2006) ปรกติข้อมูลชนิดนี้จะมีนานสกุลของไฟล์เฉพาะ

สำหรับแต่ละโปรแกรมในการทำงานด้านสำรวจ ดัง

ตัวอย่างในรูปที่  2 แสดงลักษณะของข้อมูลค่าระดับ

แบบแอสกีในไฟล์ 372301.dgm (ไพศาล สันติธรรมนนท์, 

2 5 4 6 )  ที่ จั ด เ ก็ บ แ บ บ แ อ ส กี โ ด ย ค อ ลั ม ส์ แ ร ก เ ป็ น

หมายเลขจุด คอลัมส์ที่สองและสามเป็นค่าพิกัดทาง

ราบ ส่วนคอลัมส์ที่สี่เป็นค่าระดับ และอาจจะมีวัน เวลา 

ชื่อไฟล์หรือรายละเอียดอื่นๆตามลักษณะของนามสกุล

ที่ผู้ผลิตโปรแกรมในการสร้างแบบจำลองต้องการ  

2. แบบจุด

	 เป็นลักษณะของข้อมูลที่ เก็บในรูปของชื่อ 

หมายเลข ตำแหน่งค่าพิกัดทางราบและดิ่งในแต่ละจุด

ซึ่งเป็นข้อมูลมาตราฐานในระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์

แบบจุด ในการเก็บข้อมูลประเภทนี้จะกระจายทั่วพื้นที่

รูปที่ 2 	 ส่วนหนึ่งของข้อมูลจากไฟล์ 372301. dgm 

ตอนต้นและตอนท้าย (ไพศาล สันติธรรมนนท์, 2546)

ที่มีลักษณะแตกต่างกันตามความต้องการในการประมวล

ผลข้อมูลที่เก็บค่าระดับประเภทนี้จะอยู่ในไฟล์นามสกุล 

txt, fbk ของโปรแกรม autocad land และนามสกุล slk 

ของโปรแกรม surfer และสามารถเปิดในโปรแกรม 

Microsoft Word ได้ ดังนั้นในการประมวลผลเพื่อแสดง

ค่าของลักษณะแบบจำลองค่าระดับจะอยู่ ในรูปของ

โครงข่ายสามเหลี่ยมไม่ปรกติ (Triangular Irregular 

Network : TIN) ดังรูปที่ 3 หรือแบบตารางกริด (Grid 

Network ) (G. Petrie and T.J.M. Kennie, 1990) สำหรับ

สร้างแบบจำลองระดับดังรูปที่ 4 จากแบบจำลองทั้งสอง

แบบพบว่าแบบจำลองค่าระดับในรูปของข่ายสามเหลี่ยม

ไม่ปรกติจะปรับตัวไปตามสภาพภูมิประเทศที่ซับซ้อน

ได้ดีกว่าจึงทำให้ค่าระดับที่ได้จะมีความแตกต่างกันมาก

และมีจำนวนข้อมูลมาก ส่วนค่าระดับแบบจำลองตาราง

กริดเหมาะสมกับพื้นที่ที่ราบเรียบหรือมีความสูงต่างกัน

ไม่มากและมีลักษณะแบบตารางกริดสี่เหลี่ยมจัตุรัสและ

ผืนผ้าทำให้จำนวนข้อมูลจึงมีไม่มากนักและมีความต่าง

ระดับน้อย ส่วนการเก็บข้อมูลค่าระดับแบบนี้ลักษณะ

ความสัมพันธ์ของจุดแต่ละจุดในข่ายแบบสามเหลี่ยมหรือ

สี่เหลี่ยมจะมีความสัมพันธ์ของแต่ละจุดในแต่ละด้านที่

ต่อเนื่องกันและการเก็บค่าพิกัด ค่าระดับจะมีลักษณะตาม

โครงสร้างของโครงข่ายดังตารางที่ 1 จากข้อมูลในรูปที่ 5 

ดังนี้
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1	 P1,P2,P3	 P1	 x1,y1	 h1

2	 P2,P3,P4	 P2	 x2,y2	 h2

3	 P2,P4,P5	 P3	 X3,y3	 h3

4	 P2,P5,P6	 P4	 x4,y4	 h4

…	 …	 …	 …	 …

n	 Pm,Pq,Pr	 Pt	 xt,yt	 Ht

ตารางที่ 1 การจัดเก็บข้อมูลค่าพิกัดทางราบและค่าระดับของโครงข่ายแบบสามเหลี่ยมไม่เท่า

ตำแหน่งความสัมพันธ์ การจัดเก็บ

รูปสามเหลี่ยม จุดที่ ค่าระดับจุดในแต่ละด้าน ค่าพิกัดทางราบ

จากตารางค่าของตัวแปร n, m, q, r, t เป็นเลขจำนวนเต็มแสดงลำดับที่ของรูปและค่าพิกัด

รูปที่  3  ลักษณะของข้อมูลระดับแบบจุดในแบบข่าย

สามเหลี่ยมไม่ปรกติ (G. Petrie and T.J.M. Kennie, 1990)

รูปที่ 4 ลักษณะของข้อมูลระดับแบบจุดในแบบตาราง

กริดแบบสี่เหลี่ยมจัตุรัสและสี่ เหลี่ยมผืนผ้า(G. Petrie 

and T.J.M. Kennie, 1990)
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3. แบบราสเตอร์

	 เป็นการจัดเก็บข้อมูลค่าระดับในรูปแบบแถว

และคอลัมส์อย่างมีระเบียบที่ใช้ในแบบจำลองระดับแบบ

แรสเตอร์ของภาพเชิงเลข ซึ่งตำแหน่งของค่าระดับใน

การจัดเก็บจะมีระยะห่างที่ เท่าๆกันตามระยะห่างของ

จุดภาพ ทำให้การเก็บข้อมูลพิกัดตำแหน่งของจุดค่า

ระดับสามารถบันทึกได้ง่ ายและหลีกเลี่ยงข้อมูลที่มี

จำนวนมากด้วยการกำหนดค่าพิกัดตำแหน่งที่มุมซ้ายบน

ของจุดภาพและมุมขวาล่างของจุดภาพดังรูปที่ 6 เป็น

ตัวอย่างของภาพเชิงเลขที่มีขนาด 4X4 จุดภาพ ส่วนค่า

ระดับจะเก็บอยู่ ในรูปของไบนารี ในแต่ละจุดภาพที่

คอมพิวเตอร์เข้าใจสำหรับประมวลผลเพื่อสร้างแบบ

จำลองสามมิติ

	 โดยค่าระดับที่ เก็บในรูปไบนารีจะมีช่วงของ

จำนวนค่าสูงสุดและต่ำสุดตามชนิดของข้อมูลที่ใช้ใน

คอมพิวเตอร์โดยทั่วไปมี  2 ประเภทใหญ่ด้วยกันคือ 

แบบเลขจำนวนเต็ม (integer) และแบบเลขทศนิยม 

(float or double) (มัณฑนา ปราการสมุทร, 2534) 

ซึ่งการเลือกใช้ขึ้นอยู่กับความละเอียดและการจัดเก็บ

รูปที่ 5 ลักษณะของข้อมูลค่าพิกัดทางราบและค่าระดับ

แบบจุดในแบบข่ายสามเหลี่ยมไม่ปรกติ

1 2

P3(x3,y3,h3)

(x2,y2,h2) P2
P5(x5,y5,h5) 

P6(x6,y6,h6) 

P1
(x1,y1,h1)

P4(x4,y4,h4)

3

4

ข้อมูลแต่ละแบบ เพื่อให้สามารถเรียกนำมาใช้ได้อย่าง

รวดเร็วตามความต้องการในการสร้างแบบจำลอง เพราะ

ข้อมูลค่าระดับที่ได้มาจะขึ้นอยู่สภาพภูมิประเทศและวิธี

สำรวจที่มีอยู่ด้วยกันหลายทางเช่น การสำรวจในสนาม, 

การสำรวจด้วยภาพถ่ายทางอากาศ ฯ ซึ่งข้อมูลที่ใช้ใน

การจัดเก็บมีรูปแบบที่ใช้ทั่วไปดังตารางที่ 2

รูปที่ 6 ตัวอย่างลักษณะของข้อมูลค่าพิกัดทางราบและ

ค่าระดับแบบราสเตอร์ขนาด 4X4 จุดภาพ

COL
#1

H0,0

H1,0

H2,0

H3,0

ROW #1

ROW #2

ROW #3

ROW #4

COL
#2

H0,1

H1,1

H2,1

H3,1

COL
#3

H0,2

H1,2

H2,2

H3,2

COL
#4

H0,3

H1,3

H2,3

H3,3

COL
#5

H0,4

H1,4

H2,4

H3,4

X0,Y0

X3,Y4

ตารางที่  2  ลักษณะชนิดของข้อมูลค่ าค่ าระดับใน  

คอมพิวเตอร์ (มัณฑนา ปราการสมุทร, 2534)

ชนิดข้อมูล
รูปแบบ

บิท
ช่วงความสูง

	 integer	 16	 -32,768 ≤  H ≤ +32767

	 unsigned integer	 16	 0 ≤  H ≤ +65,535

	 short integer	 8	 -128 ≤  H ≤ +127

	 unsigned short integer	 8	 0 ≤  H ≤ +255

	 float	 32	 3.4X10-38 ≤ H ≤ 3.4X10+38

	 double	 64	 1.7X10-308 ≤ H ≤ 1.7X10+308
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	 จากการเก็บข้อมูลค่าระดับในแบบราสเตอร์จะ

มีลักษณะเหมือนกับข้อมูลในภาพเชิงเลขเพียงแต่ค่า

ระดับในจุดภาพจะเป็นความสว่างในภาพเชิงเลขที่จุด

ภาพเดียวกัน ดังนั้นในการสร้างแบบจำลองสามมิติโดย

การเก็บข้อมูลแบบราสเตอร์จะต้องใช้รูปแบบการจัดเก็บ

ในไฟล์ภาพที่สามารถจัดการข้อมูลทั้งสองแบบได้และ

อ้างอิงพิกัดโลก (Georeferencing)  ด้วย ซึ่งรูปแบบของ

ไฟล์ภาพที่จัดเก็บในลักษณะนี้ได้แก่ GeoTiff , Tiff, SDTS 

เป็นต้น (U.S. Geological Survey, 2003) เหมาะสม

สำหรับการทำงานและจัดเก็บข้อมูลระบบสารสนเทศ

ภูมิศาสตร์ (Geographic Information System, GIS) 

อีกทั้งเป็นมาตราฐานการจัดเก็บข้อมูลที่ใช้ในปัจจุบัน 

โดยมีตัวอย่างของซอฟแวร์ที่อ่านข้อมูลในรูปแบบนี้

ได้แก่  AutoCAD, GeoMedia, ArcView, MapInfo, 

ERDAS และ ENVI เป็นต้น (ไพศาล สันติธรรมนนท์, 

2546 ; U.S. Geological Survey, 2003)

สรุป
	 จากลักษณะของค่าระดับสำหรับสร้างแบบ

จำลองค่าระดับที่เก็บอยู่ในลักษณะแบบแอสกี, แบบจุด

และแบบราสเตอร์ทั้งสามแบบมีความแตกต่างกันใน

ลักษณะของพื้นที่ที่ใช้ในการจัดเก็บ ลักษณะของข้อมูล

และความละเอียดถูกต้องโดยที่แบบแอสกีมีรูปแบบเฉพาะ

ในการจัดเก็บที่ผู้ใช้ต้องเข้าใจลักษณะข้อมูลเหล่านั้นใน

การจัดเรียงก่อนนำไปใช้และต้องมีโปรแกรมที่ใช้ต้อง

เปิดไฟล์ประเภทนี้เฉพาะ ส่วนแบบจุดจะทำการบันทึก

ข้อมูลได้ 2 แบบคือบนกระดาษที่ยากต่อการเก็บรักษา

และหน่วยความจำในรูปแบบค่าพิกัดทางแกน x, y และ 

z  ที่ ง่ ายต่อการนำไปใช้และประมวลผลด้วยเครื่อง

คอมพิวเตอร์ ส่วนแบบราสเตอร์ก็จะเก็บค่าในรูปแบบ

แถวและสดมถ์ที่มีการอ่านข้อมูลในรูปแบบเฉพาะและ

สามารถนำไปใช้ประมวลผลด้วยคอมพิวเตอร์รวดเร็ว 

ดังนั้นการทราบถึงวิธีการสำรวจและจัดเก็บข้อมูลค่า

ระดับแบบต่างๆ  ทำให้การจัดการข้อมูลค่าระดับที่นำไป

สร้างแบบจำลองค่าระดับที่มีจำนวนมากสำหรับใช้งานมี

ความเหมาะสมกับพื้นที่แต่ละแบบจะช่วยประหยัด

ค่าใช้จ่ายและสร้างแบบจำลองพื้นผิวภูมิประเทศได้รวดเร็ว
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